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A.00.00.00 OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Okreslenie przedmiotu zamowienia

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdlna przedsiewziecia
Rodzaj przedsigwzigcia — uj¢cie wody pitnej ze stacjg uzdatniania wody.
Nazwa przedsiewziecia — ,, MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY w LISZNIE”

1.2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego
1/ Zamawiajacy:

- Gmina Rejowiec Fabryczny ul. Lubelska 16 22-169 Rejowiec Fabryczny
2/ Organ nadzoru budowlanego:
- Powiatowy Inspektor Nadzoru Budowlanego w Chetmie

Pl. Niepodlegtosci 1 22-100 Chetm

3/ Generalny wykonawca
4/ Inspektor nadzoru inwestorskiego
5/ Uzytkownik ujg¢cia wody:
- Gmina Rejowiec Fabryczny ul. Lubelska 16  22-169 Rejowiec Fabryczny.

1.3. Charakterystyka przedsi¢wzigcia
1.3.1. Przeznaczenie obiektow i rozwiazanie funkcjonalno-uzytkowe

Celem przedmiotowego przedsigwzigcia inwestycyjnego jest montaz urzadzeh na
istniejacym ujecia wody pitnej w miejscowosci Liszno k/Golgbia obejmujacy wymiane
istniejgcych pomp glebinowych na nowe oraz montaz urzadzen do uzdatniania wody pitnej w
systemie automatycznym, z uwagi na ponadnormatywng warto$¢ zelaza i metnosci.

Woda z istniejacych studni glebinowych Nrl i Nr2 pracujacych przemiennie bgdzie
tloczona nowymi pompami glebinowymi do projektowanej instalacji uzdatniania wody w
rozbudowanym budynku stacji /SUW/, a po procesie uzdatniania begdzie gromadzona w
istniejagcym zbiorniku wyréwnawczym Zelbetowym wyniesionym jednokomorowym o
objetosci uzytkowe;j V=120m®. Uzdatniona woda ze zbiornika wyréwnawczego, bedzie
tloczona istniejacym zestawem hydroforowym pomp II-ego stopnia do sieci wodociggowe;.

Przeznaczenie obiektow 1 rozwigzanie funkcjonalno-uzytkowe:

— pompownia I-go stopnia — pompowanie wody z istniejacych studni
glebinowych nr 1 i nr 2 za pomocg pomp glebinowych (praca studni
przemienna) — istniejace pompy glebinowe do wymiany na nowe wraz z
rurociggami ttocznymi 1 uzbrojeniem,

— aeracja — projektowane napowietrzanie oraz czgsciowe odgazowanie wody w
aeratorze ci$nieniowym w celu dostarczenia tlenu do utleniania zwigzkow
zelaza oraz dostarczenia powietrza do usuwania powstajacego w procesie
odzelaziania dwutlenku wegla, a takze gazdéw rozpuszczonych w wodzie,
napowietrzanie w projektowanym aeratorze ci$nieniowym,

— filtracja — projektowana cisnieniowa filtracja wody w rownolegle potagczonych
dwoch zestawach filtracyjnych, odzelaziaczach na ztozu kwarcowym w celu
usuni¢cia zwigzkow zelaza,

— system regeneracji zt6z filtracyjnych powietrzno — wodny, ptukanie
powietrzem (projektowana dmuchawa), ptukaniec wodg uzdatniong ze zbiornika
wyrownawczego (projektowana pompa ptuczaca),

— retencja wody uzdatnionej w istniejacym zbiorniku wyrownawczym wody —
wymiana istniejacych sond na nowe,



— pompownia Il-ego stopnia — pompowanie wody uzdatnionej istniejgcym
zestawem hydroforowym ll-ego stopnia ze zbiornika wyrownawczego do sieci
wodociggowej,

— okresowa dezynfekcja wody roztworem podchlorynu sodowego — instalacja
istniejgca bez zmian,

— instalacji wod poplucznych — instalacja projektowana nowa obejmujaca
wykonanie podziemnego zbiornika do gromadzenia wod poplucznych o
pojemnosci czynnej Vez=10,0m> oraz wykonanie czeéci garazowej i zakup
taboru asenizacyjnego dla potrzeb wywozu wod poptucznych.

1.3.2. Ogolny zakres robot
1.3.2.1. Rodzaje wystepujacych robot

Projekt montazu urzgdzen na ujeciu wody w Lisznie zaklada wykonanie
nastepujacych rodzajow robot:

— roboty wyburzeniowe w zakresie przebudowy istnicjgcego budynku technologicznego
na ujeciu wody,

— roboty demontazowe istniejacych urzadzen i instalacji przewidzianych projektem,

— roboty budowlano-konstrukcyjne w zakresie przebudowy istniejacych obiektow oraz
budowy obiektéw nowych,

— roboty ziemne: wykopy, zabezpieczenie wykopow, odwodnienie wykopow,

— roboty wykonczeniowe: tynki wewnetrzne 1 zewnegtrzne, podloza 1 posadzki,
malowanie, stolarka okienna i drzwiowa,

— roboty instalacyjne: instalacje grzewcze i wentylacyjne, instalacje i urzadzenia
elektryczne,

— roboty instalacyjno-montazowe w zakresie technologii mechaniczno-biologicznej
oczyszczalni §$cieko6w, montaz maszyn 1 urzadzen, rurociaggdéw 1 instalacji
technologicznych oraz instalacji AKPiA (pomiaréw, automatyki i sygnalizacji),

— roboty budowlano-montazowe w zakresie sieci zewnetrznych: kanaty i rurociagi
technologiczne migdzyobiektowe, kable elektryczne i sterownicze ,

— roboty dodatkowe obejmujace wykonywanie prac na czynnym ujeciu wody,

— roboty w zakresie zagospodarowania terenu oczyszczalni: wykonanie utwardzenia
placu manewrowego,

— rozruch technologiczny ujecia wody i stacji uzdatniania,

1.3.2.2. Opis zagospodarowania terenu

Ujecie wody ze stacjag wodociggowa w miejscowosci Liszno k/ Gotebia zlokalizowano
na dziatce o nr ewid. 267, w obrgbie miejscowosci Liszno, przy granicy z miejscowoscig
Golab, powierzchnia terenu ujecia wody w granicach ogrodzenia wynosi 0,31ha.

Ujecie wody posiada wyznaczone strefy ochrony bezposredniej o szerokos$ci 8m
wokot eksploatowanych otwordéw studziennych nr 1 1 2 oraz stref¢ ochrony posredniej
wewnetrzng o szerokosci od 8m do 20m (liczac od granicy strefy bezposredniej) i strefe
ochrony posredniej zewnetrzng o szerokosci od 40m do 850m.

Lokalizacja ujecie wody w miejscowosci Liszno k/ Golebia jest zgodna z aktualnie
obowigzujacym Miejscowym Planem Zagospodarowania Przestrzennego Gminy Rejowiec
Fabryczny zatwierdzonego Uchwatg Nr XIV/68/03 Rady Gminy Rejowiec z dnia 29 lutego
2003 r., dziatka o nr ewid. 267 potozona jest na terenie oznaczonym w planie symbolem
C.24WZ istniejace ujecie wody i stacja wodociggowa — do zachowania.

Zakres przedmiotowego przedsigwziecia w catoéci realizowany bedzie na dziatce
wlasnej ujgcia wody.
Projekt montazu urzadzen na ujeciu wody w Lisznie obejmuje swym zakresem:
— OBIEKTY ISTNIEJACE /wymiana istniejagcego wyposazenia/:




1. UJECIE WODY - STUDNIE GLEBINOWE NR 1 i NR 2— zakres robot obejmuje
wymiang istniejagcego wyposazenia na nowe, tj.:

1.

2.

3.
4.

5.

demontaz istniejacych pomp glebinowych, rurociggéow ttocznych armatury
1 uzbrojenia, glowic studziennych,

montaz nowych pomp glebinowych wraz rurociggami ttocznymi DN80Omm
oraz wyposazeniem dodatkowym,

montaz nowych glowic studziennych w wykonaniu fabrycznym,

montaz nowego Wwyposazenia, armatury i rurociggéw w istniejacych
obudowach studziennych,

montaz nowego sterowania pracg pomp.

2. ZBIORNIK WYROWNAWCZY WODY — zakres rob6t obejmuje wymiane
istniejagcego wyposazenia na nowe, tj.:

6.
7.

demontaz istniejacych sond poziomu wody,

montaz nowego wyposazenia (sonda hydrostatyczna glebokosci, sondy
konduktometryczne) = w  zakresie = sterowania  pracg  zbiornika
wyrownawczego, pomp glebinowych, zestawu hydroforowego, wiaczenie
w zakres sterowania pracg SUW.

— OBIEKTY ISTNIEJACE /do przebudowy/:

3. BUDYNEK TECHNOLOGICZNY SUW — zakres robo6t obejmuje rozbudowe
istniejacego budynku stacji oraz adaptacje 1 przebudowe istniejacych pomieszczen
technologicznych budynku dla potrzeb montazu projektowanej instalacji
technologicznej do uzdatniania.

Zakres rob6t obejmuje:

w branzy budowlanej — w ramach przebudowy istniejagcego pomieszczenia
technologicznego, pomieszczenia obstugi 1 pomieszczenia technicznego w
budynku stacji zostang wydzielone dwa nowe pomieszczenia, tj.
pomieszczenie technologiczne dla potrzeb montazu projektowanych
nowych 1 istniejacych instalacji technologicznych oraz pomieszczenie
obstugi. Ponadto, w dostosowaniu do wysokos$ci projektowanych urzadzen
technologicznych, zakres przebudowy obejmuje zwiekszenie wysokos$ci
pomieszczenia poprzez obnizenie poziomu posadzki w pomieszczeniu
technologicznym o ca 0,50m. Rozbudowa budynku stacji obejmuje
dobudowe cze$ci garazowej dla potrzeb projektowanego taboru
asenizacyjnego (ciagnik rolniczy + woz asenizacyjny-beczka) do wywozu
waod poplucznych.

w branzy technologicznej — montaz projektowanej kompletnej instalacji
technologicznej do uzdatniania wody (aerator ci$nieniowy, odzelaziacze)
wraz z kompletnym osprze¢tem, armaturg i rurociggami w wykonaniu
fabrycznym. Istniejacy zestaw hydroforowy do zdemontowania i
ponownego zainstalowania w innym miejscu, W nawigzaniu do
projektowanego uktadu instalacji uzdatniania wody. Wyposazenie
istniejacego pomieszczenia chlorowni bez zmian w stosunku do stanu
istniejacego.

w branzach instalacyjnych — przebudowa istniejagcej instalacji
wodociggowej w pomieszczeniu technologicznym suw, wykonanie
instalacji  kanalizacyjnej wod poptucznych, montaz  ogrzewania i
wentylacji oraz przebudowa i wykonanie nowych podtaczen elektrycznych,
nowy system sterowania.

4. KOMORA ARMATURY — zakres robdt obejmuje:

wyburzenie istniejacej komory oraz demontaz istniejagcego wyposazenia i
rurociggéw tlocznych,
wykonanie nowej szczelnej komory z kregdw betonowych o $rednicy D-
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1,20m taczonych na uszczelki, montaz nowego rurociggu ttocznego wody z
zasuwg odcinajaca DN100mm oraz rurociggu ttocznego podchlorynu sodu
o $rednicy DN15mm z zaworem odcinajgcym.

— OBIEKTY PROJEKTOWANE /nowe/:
5. ZBIORNIK WOD POPEUCZNYCH — zbiornik podziemny w konstrukcji
zelbetowej, o wymiarach w §wietle $cian 2,50x2,50m i pojemnos$ci uzytkowe;j
Vuz = 10m°, posadowiony pod powierzchnig placu manewrowego.

— OBIEKTY ISTNIEJACE /bez zmian/:
6. STUDNIE CHLONNE
7. STUDZIENKA ODCIEKOW Z CHLOROWNI
8. ZBIORNIK NA SCIEKI SANITARNE.
1.4. Dokumentacja projektowa stanowiaca podstawe do zamowienia i realizacji robot
1.4.1. Spis projektow - ,, MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY w LISZNIE "

— Projekt wykonawczy:
1/ Projekt zagospodarowania terenu
2/ Architektura + Konstrukcja
3/ Technologia + Instalacje sanitarne
4/ Instalacje elektryczne.

1.4.2. Jednostka projektujgca
Jednostka projektujaca:
»BIONOR” Sp. z 0.0. 25-114 Kielce, ul. Sciegiennego 26, tel. 41 348 33 03.

1.4.3. Wykaz innych dokumentacji
1/ Dokumentacja archiwalna ujgcia wody.

1.4.4. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg techniczna

Dokumentacja projektowa oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
stanowig cze$¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ prac wykonywanych zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 kontraktowa, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Inspektora nadzoru.
Wykonawca zobowigzany jest wykonywaé wszystkie roboty $cisSle wedtug dokumentacji
projektowej. W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektowa i1 szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi. Dane okreslone w dokumentacji
projektowe] 1 w szczegdlowych specyfikacjach technicznych beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu
tolerancji. Cechy materialéw 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne 1 wykazywac
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego podziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiat lub roboty nie bedg w petni
zgodne z dokumentacjg projektowa lub szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi oraz
wptynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementow budowli, to takie materialy zostang
zastgpione innymi, rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
Wszystkie zmiany i1 uzupetnienia dokumentacji projektowej, wynikte w trakcie realizacji
robot, Wykonawca przygotuje na wlasny koszt. Wykonawca przygotuje niezbedne rysunki i
przedtozy je w 4-ech kopiach do akceptacji Inspektora nadzoru.

1.5. Definicje i skroty
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Uzyte w szczegdlowych specytfikacjach technicznych wymienione ponizej okreslenia
nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nast¢pujaco:

Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznos$ci
zachodzacych w toku wykonywania robot.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Uwaga! Ilekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszacej sie do opisu przedmiotu
zamowienia, wskazane Zzostaly znaki towarowe, patenty Ilub pochodzenie,
dopuszcza sie metody, materiaty, urzadzenia it. rownowazne do
przedstawionych w opisie.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreSlony — z przecigtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.
Inspektor nadzoru inwestorskiego — uprawniona osoba fizyczna sprawujgca nadzor na
budowie w imieniu Zamawiajacego

Polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego — wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowej.

Rejestr obmiarow — akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie
wyliczen szkicow i ewentualnie dodatkowych zatagcznikéw. Wpisy w rejestrze obmiardw
podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

Wymiar nominalny DN — liczbowe oznaczenie wymiaru elementu, ktére jest dogodnie
zaokraglong liczbg, w przyblizeniu rowna wymiarowi rzeczywistemu w odpowiedniej
jednostce odniesienia

Srednica nominalna dn- wymagana $rednica przyporzadkowana do wymiaru
nominalnego.

Cis$nienie nominalne PN — liczbowe oznaczenie cisnienia charakteryzujagce wymiary i
wytrzymato$¢ elementu instalacji w temperaturze odniesienia. W systemach rurowych
temperatura odniesienia jest temperatura wody rowna 20°C

Przewéd wodociagowy — rurociagg wraz z niezb¢dnym uzbrojeniem i urzgdzeniami
shuzacy do transportu wody.

Uzbrojenie przewodu - wurzadzenia =zainstalowane na przewodzie nie bedace
potaczeniami, ksztaltkami stuzagce do celow regulacyjnych, zabezpieczajacych,
pomiarowych, czerpalnych, sterujacych itp.

Wodociag - zespdt wspolpracujacych ze soba obiektow 1 urzadzen inzynierskich,
przeznaczony do zaopatrywania ludnosci i przemystu w wodg.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg¢s¢ terenu budowy.

Zadanie budowlane - cz¢s¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrgbng calosc
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa,
modernizacjg/ przebudowg, utrzymaniem oraz ochrong budowli lub jej elementu.

2. Inspektor nadzoru inwestorskiego

Inspektor nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajagca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne 1 praktyke¢ zawodowa oraz uprawnienie budowlane, wykonujaca samodzielne
funkcje techniczne w budownictwie, ktorej Zamawiajacy powierza nadzér nad budowg
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obiektu budowlanego. Inspektor nadzoru w ramach posiadanego uprawnienia od
Zamawiajgcego reprezentuje interesy Zamawiajacego na budowie. Inspektor nadzoru z
ramienia Zamawiajgcego kontroluje zgodnosci realizacji robdt budowlanych z dokumentacja
projektowa, pozwoleniem na budowg, specyfikacjami technicznymi, obowigzujagcymi
przepisami, zasadami wiedzy technicznej 1 postanowieniami warunkéw umowy oraz
sprawdza jako$¢ wykonywanych rob6t i wbudowanych materiatow, dokonuje sprawdzenia i
odbioru rob6t budowlanych, ulegajacych zakryciu, potwierdzenia faktycznie wykonanych
robot.

3. Materialy i urzadzenia

Uwaga! Ilekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszgcej sie do opisu przedmiotu
zamowienia, wskazane zostaly znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie
metody, materiaty, urzadzenia itp. rownowazne do przedstawionych w opisie.

3.1. Zrédla uzyskiwania materialéw i urzadzen

Wszystkie wbudowane materialy 1 urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania
robdt muszg by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegdlnych szczegdtowych
specyfikacjach technicznych. Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym
wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robdt, jak réwniez
instalowanych urzadzen, Wykonawca przedstawi szczegdélowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i
odpowiednie $wiadectwo badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inspektora nadzoru. Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrédla nie oznacza
automatycznie, ze wszystkie materialy z danego zZrédta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrdédta w sposob ciaggly speilniaja wymagania szczegdétowych specyfikacji
technicznych w czasie postepu robot.
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie
materiatbw z jakichkolwiek zZrodel miejscowych wlaczajac w to zrodlta wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczgciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgca raporty z badan
terenowych 1 laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow
z jakiegokolwiek zrédta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystywane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru. Z wyjatkiem uzyskania na to
pisemnej zgody Inspektora nadzoru, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie
terenu budowy poza tymi, ktdre zostaty wyszczegolnione w dokumentach umowy. Eksploatacja zrodet
materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

3.2. Kontrola materialow i urzadzen

Inspektor nadzoru moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe materialy i
urzadzenia, zeby sprawdzi¢ zgodno$¢ z wymaganiami szczegdlowych specyfikacji
technicznych. Inspektor nadzoru jest upowazniony do pobierania i badania probek materiatu
w celu sprawdzenia jego wtasno$ci. Wyniki tych prob moga stanowi¢ podstawe do aprobaty
jakosci danej partii materiatu. Inspektor nadzoru jest rowniez upowazniony do
przeprowadzenia inspekcji w wytworniach materialow 1 urzadzen. Wytwornie materialow
moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru w celu sprawdzenia zgodnos$ci
stosowanych metod produkcyjnych z wymogami. W przypadku, gdy Inspektora nadzoru
bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beda zachowane nastgpujace warunki:
- Inspektor nadzoru bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji
- Inspektor nadzoru begdzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czeSci wytwoérni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.
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3.3. Certyfikaty, deklaracje i atesty materialow i urzadzen

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lanymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow 1 dokumentow technicznych,
b) deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Norma,

- lub aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow dla ktorych nie ustalono Polskiej

Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg 1 ktore spelniajg wymogi szczegoétowych

specyfikacji technicznych.
W przypadku materiatléw, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez szczegdtowe
specyfikacje techniczne, kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty,
okreslajagce w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez Wykonawce badan
jakos$ci materialow, Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace atest
producenta stwierdzajacy peing zgodno$¢ tych materialow z warunkami podanymi w
szczegotowych specyfikacjach technicznych. Produkty przemystowe musza posiadac atesty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego
badan. Kopie wynikoéw tych badan musza by¢ dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi
nadzoru. Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia wazng legalizacj¢, moga by¢ badane
przez Inspektora nadzoru w dowolnym czasie. W przypadku, gdy zostanie stwierdzona
niezgodno$¢ wlasciwosci przewidzianych do uzycia materiatow 1 urzadzen z wymaganiami
zawartymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych nie zostang one wbudowane.

3.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom umowy

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Jesli Inspektor
nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te, dla ktorych
zostaly zakupione, to koszt tych materialdw zostanie przewarto$ciowany przez Inspektora
nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

3.5. Przechowywanie i skladanie materialow i urzadzen

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy i urzadzenia, do czasu,
gdy beda one potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swoja jakos¢ 1 wlasciwosci do robdt 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania materialéw i urzadzen beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub szczegdtowe specyfikacje techniczne przewiduja
mozliwo$¢ wariantowego zastosowania materiatow w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ podzniej
zmieniony bez zgody Inspektora nadzoru.

4. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w szczegOtowych specyfikacjach technicznych, programie
zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru. W przypadku braku ustalen w powyzszych dokumentach sprz¢t powinien by¢
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uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajnos$¢ sprzgtu bedzie
gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, szczegotowych specyfikacjach technicznych i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umow3a. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny
z normami ochrony srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujagce zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

5. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wilasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba $rodkoéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, szczegdlowych specyfikacjach
technicznych 1 wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowg. Przy
ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na
osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

6. Wykonanie robot

6.1. Ogolne zasady wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za:

— prowadzenie rob6t zgodnie z zawartg umowa,

— S$cisle przestrzeganie harmonogramu robot,

— jakos¢ zastosowanych materiatdéw 1 wykonywanych robot,

— zgodno$¢ wykonywanych robot z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami
specyfikacji technicznych, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastgpstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczeniu robot,
jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, zostang poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadno$¢. Wykonawca
zatrudni uprawnionego geodet¢ do geodezyjnej obstugi budowy w odpowiednim wymiarze
godzin pracy, ktory w razie potrzeby bedzie shuzyt pomoca Inspektorowi nadzoru przy
sprawdzaniu lokalizacji 1 rzednych wyznaczonych przez Wykonawce.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdow 1 elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowe;j i
szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takze obowigzujacych w normach i
wytycznych wykonania i odbioru rob6t. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru
uwzglednia¢ bedzie wyniki badan materiatdéw 1 jakosci robodt, dopuszczalne niedoktadnosci
wystepujace przy produkcji 1 przy badaniu materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba wstrzymania robot. Skutki
finansowe wynikle z tego tytutu poniesie Wykonawca.
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6.2. Teren budowy

6.2.1. Charakterystyka terenu budowy

Teren budowy bedzie si¢ ograniczat do granic wtasnosciowych dzialki istniejgcego
ujecia wody. Teren istniejacego ujecia wody jest zagospodarowany i urzadzony w sposob
trwaly w granicach istniejagcego ogrodzenia. Teren budowy nowych obiektéw oraz
rozbudowy obiektéw istniejacych ujecia wody bedzie si¢ ograniczal do granic
wlasnos$ciowych dziatki ujecia.

Dojazd do terenu budowy istniejacy, droga gminng ze zjazdem na teren ujecia.
Uwzgledniajac istniejgce zagospodarowanie terenu, urzadzenie placu budowy bedzie
obejmowac:

— dowdz materialéw w miar¢ postepu robdt i zuzywanie ich na biezgco bez mozliwosci
dhuzszego sktadowania, z uwagi na ograniczong powierzchni¢ terenu ujgcia,
— zorganizowanie zaplecza socjalno-technicznego dla potrzeb pracownikow budowy.

6.2.2. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy protokolarnie w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze

Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi. W czasie przekazywania terenu budowy Zamawiajacy przekazuje
Wykonawcy:

— dokumentacj¢ projektowa okreslong w pkt. 1.4.,
dziennik budowy,
— kopie decyzji o pozwoleniu na budowe,
— kopie uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realizacji

przez Zamawiajacego dla umozliwienia prowadzenia robot.

6.2.3. Ochrona i utrzymanie budowy

Wykonawca umie$ci w odpowiednich miejscach i ilosciach tablice informacyjne
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 26.06.2002r. Tablice informacyjne
beda utrzymane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Utrzymanie tymczasowych urzadzen zabezpieczajacych plac budowy (dozér) uczestnicy
procesu inwestycyjnego (Inwestor, Wykonawca) okre$la w szczegdélowych warunkach
umowy.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca ustali i odtworzy na wtasny koszt.

6.2.4. Ochrona wlasnosci i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong istniejacych instalacji nadziemnych i
podziemnych oraz urzadzen znajdujacych si¢ w obrgbie placu budowy. Do obowigzkow
Wykonawcy nalezy wtasciwe oznakowanie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem w trakcie
realizacji robot istniejacych instalacji 1 urzadzen. Jezeli wystapi konieczno$¢ przeniesienia
instalacji 1 urzadzen w granicach placu budowy, Wykonawca ma obowiazek poinformowac
Inspektora nadzoru o zamiarze rozpoczecia takich robdt. Wykonawca natychmiast
poinformuje Inspektora nadzoru o kazdym przypadkowym uszkodzeniu istniejacych instalacji
1 urzadzen oraz usunie powstate szkody. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie
szkody spowodowane jego dziataniem w instalacjach nadziemnych i podziemnych
pokazanych na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez Zamawiajacego.

6.2.5. Ochrona Srodowiska w trakcie realizacji robot
W trakcie realizacji robot Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania wszystkich
przepiséw prawnych w zakresie ochrony §rodowiska naturalnego na placu budowy oraz poza
jego terenem. Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:
— utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
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— podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osoéb lub witasnosci spotecznej 1 innych, a
wynikajacych ze skazania terenu, hatasu lub innych przyczyn powstaltych w
nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan Wykonawca bedzie
miat szczegolny wzglad na:

e lokalizacje magazynéw, sktadowisk, ukopow,
e S$rodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:
o zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych ptynami lub
substancjami toksycznymi,
O zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
o mozliwo$cig powstania pozaru.

6.2.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i higieny pracy oraz ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia pracownikdéw. Zapewni wyposazenie wW
urzadzenia socjalne oraz odpowiednie wyposazenie w sprzet i odziez wymagang dla ochronny
zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na placu budowy. Podczas realizacji robot Wykonawca
bedzie przestrzegac przepisoOw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczego6lnosci
Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spekniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie zabezpieczenia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, wszelkie koszty zwigzane z wypeltnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

6.2.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie stosowat si¢ do wszystkich przepisow prawnych obowigzujacych
w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.
Materialy latwopalne beda skladowane w sposoéb zgodny z odpowiednimi przepisami
przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od budynkéw 1 sktadowisk, w miejscach
zabezpieczonych przed dostgpem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez
jego pracownikow.

6.2.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczane do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego obowigzujacymi, odpowiednimi
przepisami. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po
zakonczeniu robdt ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgod¢ na uzycie tych materiatlow od
wlasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

6.2.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatlow i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wiladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow 1 w sposob ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru. Pojazdy i ladunki
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i wykonawca bgdzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych.

6.2.10. Likwidacja placu budowy
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Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i petnego uporzadkowania
terenu wokol budowy. Uprzatnigcie terenu budowy stanowi wymodg okreslony przepisami
administracyjnymi o porzadku.

6.2.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znal przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sag w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami
1 bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie prawa, przepisOw 1 wytycznych podczas
prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé prawo patentowe i bedzie w peini
odpowiedzialny za wypetianie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac Inspektora
nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

6.3. Projekt organizacji robot

6.3.1. Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w sklad projektu organizacji robot
W ramach prac przygotowawczych, przed przystagpieniem do wykonywania

zasadniczych robot, Wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania
Inspektorowi nadzoru do akceptacji nastepujacych dokumentdw:

1. projekt organizacji robot,

2. szczegdtowy harmonogram robdt i finansowania,

3. plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

4. program zapewnienia jakoSci.

6.3.2. Projekt organizacji robot
Opracowany przez Wykonawce projekt organizacji robdt musi by¢ dostosowany do
charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania robdt. Projekt organizacji robot ma
zapewni¢ zaplanowany sposob realizacji robot, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i
organizacyjne, ktore zapewnia realizacje robot zgodnie z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Zamawiajacego oraz harmonogramem robot.
Projekt organizacji robot powinien zawierac:
— organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy 1 sposob prowadzenia robot,
— projekt zagospodarowania zaplecza Wykonawcy,
— organizacj¢ ruchu na budowie,
— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowania praktyczne,
— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegodlnych
robot.

6.3.3. Szczegotowy harmonogram robot i finansowania

Szczegotowy harmonogram robét i finansowania musi uwzglednia¢é uwarunkowania
wyptywajace z dokumentacji projektowej oraz ustalen zawartych w umowie. Mozliwosci
przerobowe Wykonawcy w zakresie robot budowlanych i montazowych, kolejno$¢ robot oraz
sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie okre§lonym w umowie.
Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu do zatwierdzenia szczegdétowy harmonogram robot i
ptatnosci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkéw umowy. Harmonogram winien
wyraznie przedstawi¢ w etapach tygodniowych proponowany postgp robot w zakresie
gtownych obiektow 1 zadan kontraktowych. Zgodnie z postanowieniami umowy
harmonogram bedzie w miarg potrzeb korygowany w trakcie realizacji robot.

6.3.4. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

W  trakcie realizacji robot Wykonawca bedzie stosowatl si¢ do wszystkich
obowigzujacych przepisow 1 wymagan w zakresie bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia.
Zgodnie z wymogami prawa budowlanego, w ramach prac przygotowawczych do realizacji
robot Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Zamawiajgcego
program zapewnienia bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia. Zgodnie z programem
bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia, Wykonawca musi zapewni¢ pracownikom takie warunki
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pracy, aby byly bezpieczne, nieszkodliwe dla zdrowia oraz spetnialy odpowiednie wymagania
sanitarne.

6.3.5. Program zapewnienia jakoS$ci

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za jako§¢ robot. Do obowigzkow
Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektows, szczegdétowymi specyfikacjami technicznymi, poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inspektora nadzoru oraz obowigzujgcymi przepisami.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czes$¢ ogdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposoéb prowadzenia robot,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonywania poszczegdlnych
elementow robot,

— system (sposdb 1 procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia
wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow 1 kontroli (opis laboratorium
wlasnego lub laboratorium, ktéremu wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji zarzadzajacemu realizacjag umowy.

b) czgs¢ szczegdtowy opisujacg dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania 1 urzgdzenia pomiarow0 —
kontrolne,

— rodzaje 1 ilosci srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania 1 zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposOb zabezpieczenia 1 ochrony tadunkow przed utratg ich wilasciwosci w czasie
transportu,

— sposOb 1 procedur¢ pomiardOw 1 badan (rodzaj 1 czgstotliwos$¢, pobieranie probek,
legalizacja i1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczegolnych elementéw robot,
sposOb postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

AW przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat ISO9001 jest zobowigzany do opracowania
programu i planu zapewnienia jakos$ci zgodnie z wymaganiami certyfikatu.

6.4. Dokumenty budowy

6.4.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu realizacji inwestycji. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Kierowniku budowy. Zapisy w dzienniku
budowy beda dokonywane na biezaco 1 bedg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku
budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez
przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i1 inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Kierownika budowy i Inspektora
nadzoru. Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:
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— date¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— zatwierdzenie przez Inspektora nadzoru dokumentow,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia realizacji poszczegdlnych elementdéw robot,

— przebieg robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu,

— okresy i przyczyny wszystkich op6znien lub przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

— daty zarzadzenia wstrzymania realizacji robdt, z podaniem powodu, z polecenia
Inspektora nadzoru,

— zgloszenia i1 daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbiorow robot oraz przyjecia lub odrzucenia wykonania roboét
zamiennych,

— wyjasnienia, uwagi 1 propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegblnym w zwiazku z warunkami
klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w
trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzit,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg na biezaco
przedstawiane do akceptacji Inspektora nadzoru. Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do
dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska.

Whpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy 1 nie ma uprawnien do wydania polecen Wykonawcy
robot.

6.4.2. Ksigzka obmiaru robét

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Szczegdtowe obmiary wykonywanych robdt przeprowadza si¢ w
sposob ciaggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiaru.

6.4.3.Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia 0 jako$ci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

6.4.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz w/w nastepujace dokumenty:

— pozwolenie na budowg,

— protokoty przekazania terenu budowy Wykonawcy,

— umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,

— instrukcje zarzadzajacego realizacja umowy oraz protokoty z narad 1 ustalen na
budowie,

— protokoty odbioru robot,

— opinie ekspertéw i konsultantow,

— korespondencja dotyczaca budowy.

6.4.5. Przechowywanie dokumentow budowy
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Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawione do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

6.5. Dokumenty przygotowywane przez wykonawce w trakcie trwania budowy

6.5.1. Informacje ogdlne
W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robdt Wykonawca jest zobowigzany

do dostarczenia na polecenie Inspektora nadzoru nastepujacych dokumentow:

— rysunkéw roboczych,

— aktualizacji harmonogramu robo6t i finansowania,
dokumentacji powykonawczej,
instrukcji eksploatacji 1 konserwacji urzadzen.
Przedktadane dokumenty powinny by¢ na tyle szczegétowe, aby mozna byto stwierdzi¢ ich
zgodno$¢ z dokumentami wchodzacymi w sktad umowy. Sprawdzenie, przyjecie i
zatwierdzenie harmonogramoéow, rysunkéw roboczych, wykazu materiatow oraz procedur
ztozonych lub wnioskowanych przez Wykonawce nie bedzie mialo wplywu na kwote
kontraktu, a koszty wynikle z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6.5.2. Rysunki robocze

Rysunki robocze beda sktadane przez Wykonawce, ktory potwierdzi podpisem i
stemplem umieszczonym na rysunku lub w inny uzgodniony sposéb, ze sprawdzit i
zatwierdzit rysunki oraz zakres roboét jest zgodny z warunkami umowy. Inspektor nadzoru w
uzasadnionych przypadkach moze wymaga¢ akceptacji sktadanych dokumentow przez nadzor
autorski.

6.5.3. Aktualizacja harmonogramu robot i finansowania

Mozliwosci  przerobowe Wykonawcy w dziedzinie robdt budowlanych i
montazowych, kolejno$¢ robot oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w
terminie okreslonym w umowie. Wykonawca we wstgpne] fazie robot przedstawia do
zatwierdzenia szczegdtowy harmonogram robdt i finansowania zgodnie z wymaganiami
umowy. Harmonogram w miar¢ postepu robot moze by¢ aktualizowany przez Wykonawce 1
obowiazuje po zatwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

6.5.4. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezaco ewidencji wszelkich
zmian w rodzaju zastosowanych materiatdow, urzadzen oraz w zakresie robot. Wszelkie
zmiany nalezy nanosi¢ na przedmiotowych rysunkach. Wykonawca winien przedktada¢ do
przegladu 1 sprawdzenia Inspektorowi nadzoru aktualizowane na biezgco rysunki
powykonawcze. Po zakonczeniu robot komplet rysunkéw powykonawczych nalezy przekazac¢
Inwestorowi.

6.5.5. Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen
Wykonawca dostarczy, przed zakonczeniem robot, kompletng instrukcje eksploatacji i
konserwacji zastosowanych urzadzen oraz systemu mechanicznego, elektrycznego i
elektronicznego. Wymog ten powinien by¢ uwzgledniony w umowie na dostawe urzadzen lub
wykonanie rob6t. Ramowy zakres instrukcji obstugi, eksploatacji i konserwacji urzadzen
obejmuje:
1) Strona tytulowa zawierajaca: tytul instrukcji, nazwe inwestycji, date
wykonania urzadzenia,
2) Spis tresci,
3) Informacje o producencie lub dostawcy (nazwa i adres firmy, nr telefonu,
faksu, itp.),
4) Gwarancje producenta, dostawcy lub wykonawcy,
5) Opis dziatania urzadzenia lub kazdego elementu sktadowego,
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6) Dane o osiggach i wielko$ci nominalne,

7) Instrukcje instalacyjne doprowadzenia i odprowadzenia medidow i ich
zabezpieczenia,

8) Procedury rozruchu, zasady ewentualnej regulacji, zasady eksploatacji,
instrukcje wylaczania z eksploatacji,

9) Instrukcja postepowania na wypadek awarii,

10) Instrukcje konserwacji i napraw wraz z niezbednymi rysunkami lub
schematami, numerami czg¢$ci zamiennych, nazwami smaréw 1 innymi
niezb¢dnymi informacjami dla zapewnienia prawidtowej eksploatacji i
trwalos$ci urzadzen,

11) Adres kontaktowy do serwisu producenta.

7. Kontrola jakos$ci robot

7.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jakos$¢ robdot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peitng kontrole robdt i
jako$ci materialdow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel,
laboratorium, sprzg¢t, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania prébek i
badan materiatow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze
zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialdéw oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymogami zawartymi w
dokumentacji projektowej 1 szczegdlowych specyfikacjach technicznych. Minimalne
wymagania odnos$nie zakresu badan i1 ich czgstotliwosci sa okreSlane w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych, normach i1 wytycznych. W przypadku, gdy zostaly tam
okreslone, Inspektor nadzoru ustali konieczny zakres kontroli, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie Z umowa.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowne urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Inspektor nadzoru bgdzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w
celu ich inspekcji. Inspektor nadzoru bgdzie przekazywa¢ wykonawcy pisemne informacje 0
jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagni¢cia te beda tak
powazne, ze mogg wplynagé ujemnie na wyniki badan Inspektor nadzoru natychmiast
wstrzyma uzycie do rob6t badanych materialéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte 1 stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materialow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i1 prowadzeniem badan materialow ponosi
Wykonawca.

7.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek. Na
zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek begda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora nadzoru.
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7.3. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.

W  przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego W
szczegotowych specyfikacjach technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed przystapieniem do pomiaréw lub
badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora nadzoru.

7.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywacé Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreSlonym w programie
zapewnienia jako$ci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

7.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakos$ci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i1 badania materialéw u Zrédla ich wytwarzania i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materialdow. Inspektor nadzoru po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdw 1 robot z
wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdow i
prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan
wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnoSci materialow 1 robdt z
dokumentacja projektowa i1 szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi. W takim przypadku
catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

8. Obmiar robot

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z
dokumentacjg projektowa i szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi, w jednostkach
ustalonych w  kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzonych robot i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiardw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w kosztorysie lub
szczegotowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Blgdne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora
nadzoru na pis$mie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang
do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslanym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce 1 Zamawiajacego.

8.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Dhugosci 1 odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
mierzone poziomo (w rzucie) wzdtuz linii osiowe;j. Jesli szczegdtowe specyfikacje techniczne
wlasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczane w m? jako
dtugos¢ pomnozona przez Sredni przekrdj.
Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wyrazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami szczegdlowych specyfikacji technicznych.

8.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy
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Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwo legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe
beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

8.4. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania.
Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumiatly i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga byc¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiarow, ktdorego wzoér zostanie
uzgodniony z zarzadzajacym realizacjg umowy.

9. Odbiory robot i podstawy platnosci

9.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznoséci od ustalen odpowiednich szczegétowych specyfikacji technicznych,
roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru:
- odbiorowi rob6t zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

9.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior
robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu rob6t. Odbioru
robot dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowo$¢ danej czeSci robot do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora
nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzany niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciaggu 3 dni
od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy 1 powiadomienia Inspektora nadzoru. Jako$¢
1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektora nadzoru na podstawie dokumentoéw
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, szczegdlowymi specyfikacjami
technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

9.3. Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci, jakosci 1 wartosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego dokonuje si¢ w/g zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru
robot dokonuje Inspektor nadzoru.

9.4. Odbior ostateczny robot

9.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Inspektora nadzoru. Odbidr
ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 9.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona
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przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow
badan 1 pomiard6w, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja
projektowa 1 szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi. W toku odbioru ostatecznego
robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i
robot poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub
robot uzupehiajacych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa
1 szczegotowych specyfikacji technicznych z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

9.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot
odbioru ostatecznego sporzadzony w/g wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

— dokumentacj¢ projektowa powykonawcza podstawowa z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i
ewentualnie uzupetniajace lub zamienne),

— ustalenia techniczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaty),

— wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze
szczegOblowymi specyfikacjami technicznymi i ewentualnie programem zapewnienia
jakosci,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow, zgodnie ze
szczegOtowymi specyfikacjami technicznymi i ewentualnie programem zapewnienia
jakosci,

— DTR, instrukcje obstugi urzadzen,

— kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W  przypadku, gdy wedlug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone
przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione w/g wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajgcych
wyznaczy komisja.

9.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 9.4.

9.6. Podstawa platnosci

Podstawa ptatnosci bedzie cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce na
poszczegolne elementy, wyszczegdlnione w harmonogramie rzeczowo-finansowym.
Fakturowanie czg¢sciowe wykonanych robot oparte bedzie na okresleniu przez Inspektora
nadzoru procentowego zaawansowania, wyszczegolnionego w harmonogramie rzeczowo-
finansowym etapu robot. Okresem rozliczeniowym bedzie 1 miesigc.
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10. Przepisy prawne

10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywaé zgodnie z obowigzujgcymi normami i
normatywami. Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczace danego asortymentu
robot sg wyszezegolnione w punkcie 10 kazdej szczegdtowej specyfikacji technicznej.

10.2. Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydane przez wtadze
panstwowe, jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sa zwigzane z
prowadzonymi robotami. Wykonawca bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
powyzszych przepiséw w trakcie realizacji robot. Najwazniejsze z nich to:

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 106/2000, poz. 1126)
wraz z pdzniejszymi zmianami

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjne oraz ogloszenia zawierajacego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz.953)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r w sprawie szczegoétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202,
poz.2072)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.
U. Nr 75, poz. 690 oraz z 2003 r. Nr 33, poz. 270) wraz z pdzniejszymi zmianami.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA

TECHNICZNA

B.01.00.00 ROBOTY BUDOWLANE WZNOSZENIE KONSTRUKCII
BUDUNKOW CPV 45210000-2, 45262210-6, 45262522-6, 45320000-6,
45261100-5, 45422000-1, 45261210-9, 45223100-7

B.02.00.00 ROBOTY BUDOWLANE ROBOTY WYKONCZENIOWE W
ZAKRESIE BUDYNKOW CPV 45400000-1, 45421000-4, 45421125-6,
45421134-2, 45421114-6, 45421146-9, 45410000-4, 45262423-2, 45321000-3,
45431100-8, 45431200-9, 45442100-8

B 03.00.00 ROBOTY ROZBIORKOWE CPV 45110000-1

B 04.00.00 ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI DROG -
UTWARDZENIE PLACU MANEWROWEGO CPV 45233220-7

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamdéwien ( CPV )
CPV 45210000-2 Roboty budowlane w zakresie budynkow
CPV 45262210-6 Fundamentowanie

CPV 45262522-6 Roboty murarskie

CPV 45320000-6 Roboty izolacyjne

CPV 45261100-5 Wykonywanie konstrukcji dachowych
CPV 45422000-1 Roboty ciesielskie

CPV 45261210-9 Wykonywanie pokry¢ dachowych

CPV 45223100-7 Montaz konstrukcji metalowych

CPV 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych
CPV 45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej
CPV 45421125-6 Instalowanie okien z tworzyw sztucznych
CPV 45421134-2 Instalowanie drzwi drewnianych

CPV 45421114-6 Instalowanie drzwi metalowych

CPV 45421146-9 Instalowanie sufitdw podwieszonych
CPV 45410000-4 Tynkowanie

CPV 45262423-2 Wykonywanie podktadéw

CPV 45321000-3 Izolacje cieplne

CPV 45431100-8 Kfladzenie terakoty

CPV 45431200-9 Kfladzenie glazury

CPV 45442100-8 Roboty malarskie

CPV 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych
CPV 45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drég
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B 01.00.00 ROBOTY BUDOWLANE WZNOSZENIE KONSTRUKCJI
BUDUNKOW CPV 45210000-2, 45262210-6, 45262522-6, 45320000-6,
45261100-5, 45422000-1, 45261210-9, 45223100-7

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot ogdlnobudowlanych w zakresie wznoszenia konstrukcji budynkéw na
podstawie projektu wykonawczego dla inwestycji pn: ,, MONTAZ URZADZEN NA UJECIU
WODY w LISZNIE ™.

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy
zleceniu, zawieraniu umowy i realizacji robot budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg zakres robot ogdlnobudowlanych (z
wylaczeniem robdt wykonczeniowych) majacych na celu wznoszenie obiektow zgodnie z
projektem jak w punkcie 1.1. Sa to nastgpujace obiekty:

* Rozbudowa budynku stacji uzdatniania wody

*  Zbiornik wdd poplucznych

Wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot wykonczeniowych ujeto w SST
B.02.00.00.

1.4.  OkreSlenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi normami i definicjami
okreslen podanymi w Specyfikacji Technicznej — ,,Wymagania ogolne”.

1.5.  Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, obowigzujacymi normami, niniejsza SST 1 poleceniami
inspektorow nadzoru inwestorskiego 1 autorskiego. Ogdlne wymagania dotyczace
bezpieczenstwa i sposobu prowadzenia robot okreslono w Specyfikacji Technicznej —
»Wymagania og6lne”.

2. Wymagania dotyczace materialow

2.1. Wymagania ogolne

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakos¢ wszystkich wbudowanych materiatow i
elementow budowlanych. Uzyte materiaty i wyroby budowlane musza by¢ dopuszczone do
stosowania w budownictwie, oraz spetnia¢ wymagania okreslone w art. 5 ust. 1 pkt. 1, art. 10
ustawy Prawo budowlane. Wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia inspektorowi
nadzoru inwestorskiego informacji o zrodle zakupu i pochodzenia wszystkich materialow,
wyrobow 1 urzadzen przewidywanych do realizacji robot. Na zadanie inspektora kierownik
budowy winien przedstawi¢ wlasciwe oznaczenia materialow, certyfikaty 1 znaki
bezpieczenstwa w szczegdlnosci oznakowania ,,B” lub ,,CE” oraz deklaracje zgodnos$ci z
Polskimi Normami.

Inspektor nadzoru inwestorskiego ma prawo zadania zmiany materiatdbw. Decyzje inspektora
dotyczace zmiany lub akceptacji wyboru materiatéw bgda uzgodnione z autorem projektu,
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oraz oparte na wymaganiach okreslonych w umowie, dokumentacji projektowej, normach i
specyfikacji technicznej. Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja przewiduje
wariantowe stosowanie materiatow, decyzje podejmuje inspektor nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany przez inspektora nadzoru material nie moze by¢ ponownie zmieniany bez
jego zgody.

Ogolne wymagania dot. materiatdw okreslono w Specyfikacji Technicznej —,,Cz¢$¢ ogolna”.
Uwaga! Ilekro¢ w tresdi tej dokumentacji odnoszacej sie do opisu przedmiotu zamowienia,
wskazane Zzostaty znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie metody,
materiaty, urzgdzenia itp. rownowazne do przedstawionych w opisie.

2.2. Wymagania szczegolowe

Materiaty do wykonania robdt budowlanych nalezy stosowa¢ zgodnie z dokumentacja
projektowa, - opisem technicznym i rysunkami. Uzyte materialy powinny posiada¢ oryginalne
opakowania. Nie mogg by¢ przeterminowane, uszkodzone np. w transporcie lub przez
nieodpowiednie przechowywanie, czy przez warunki atmosferyczne.

2.2.1. Stal zbrojeniowa

Klasy i gatunki stali zbrojeniowej musza by¢ zgodne z dokumentacja projektowa oraz z
normami PN-ISO 6935:1998, PN-H-93215. Odbior stali na budowie na podstawie atestu.
Prety powinny by¢ proste lub w kregach. Powierzchnia pretéw nie moze mie¢ peknigd,
pecherzy, naderwan lub rozwarstwien. Dopuszczalne sg drobne rysy, tuski, zawalcowania
niemetaliczne, chropowatosci jezeli nie przekraczaja 0,5 mm. Dopuszcza si¢ tez
powierzchniowy nalot rdzy.

Przed ich uzyciem do zbrojenia konstrukcji nalezy oczysci¢ je z zendry, kurzu lub blota.
Niedopuszczalne jest stosowanie pretow skorodowanych, zanieczyszczonych thuszczem lub
farbami.

2.2.2. Mieszanki betonowe

Klase mieszanek betonowych dla elementéw betonowych i zelbetowych objetych niniejsza
specyfikacja nalezy stosowac zgodnie z dokumentacja projektowa.

Wymagania ogdlne wg PN-EN 206-1:2003, ponadto beton i jego sktadniki powinny spetniaé
wymagania IBDM w Warszawie. Do wykonania podtozy podbetonéw na podtozu gruntowym
przyjeto klase C 8/10. Dla elementoéw konstrukcyjnych budynkow klase. C 16/20.

Zelbetowe elementy prefabrykowane dostarczane na budowe powinny posiadaé trwate
oznakowania umozliwiajace identyfikacje producenta oraz typu i gatunku.

2.2.3. Cement

Do wykonania mieszanek betonowych na placu budowy dla elementéw o matym znaczeniu,
oraz dla wzmocnienia podtozy i zasypek nalezy stosowa¢ cement portlandzki CEM I1/B-S
32,5R.

Wymagania wg PN-EN 197-1:2002 i PN-EN 197-2:2002 w szczegdInoS$ci: termin
przydatnosci.

2.2.4. Woda do betonéw i zapraw

Do mieszanek betonowych i zapraw wykonywanych na placu budowy nalezy stosowa¢ wode
pitng, wodociggowa pobierang ze zbiornika posredniego. W przypadku korzystania z innego
zrédla nalezy przeprowadzi¢ jej badanie zgodnie z norma PN-B-32250.

2.2.5. Materiaty do wykonania konstrukcji murowanych

Do wykonania konstrukcji murowych nalezy stosowac:

* Bloczki $cienne betonowe 25x25x14 cm i 25x12x14 c¢m z betonu klasy C16/20 (B-20).
* Bloczki $cienne z betonu komoérkowego, autoklawizowanego odmiany 500-700

* Cegtla budowlana petna klasy 15 Mg. wg PN- B-12050:1996

* Prefabrykowane belki nadprozowe Zelbetowe L19 typu N
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* Sciany budynku wykonaé na zaprawie cementowo-wapiennej M-7.

2.2.6. Materiaty do wykonania izolacji przeciwwigociowych

Wszelkie materialy do wykonania izolacji bitumicznych i papowych powinny odpowiadac
Wwymaganiom zawartym w normach branzowych i1 powinny posiada¢ $wiadectwa ITB 0
dopuszczeniu do stosowania w budownictwie. Nalezy stosowa¢ materiaty w oryginalnych
opakowaniach.

* Papa asfaltowa izolacyjna 1/400 wg PN-B-27617/A1:1997
* Roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24620:1998
* Lepik asfaltowy stosowany na goragco wg PN-B-24625:1998
* Lepik asfaltowy stosowany na zimno wg PN-B-24625:1998

Wymagana jako$¢ materiatéw izolacyjnych powinna by¢ potwierdzona przez producenta
znakiem kontroli jakosci zamieszczonym na opakowaniu, atestem HK oraz znakiem CE.

2.2.7. Materiaty do wykonania konstrukcji drewnianych

Do konstrukeji drewnianych stosowac¢ nalezy drewno iglaste klasy C27 zabezpieczone
preparatami przed szkodnikami drewna i ogniem zgodnie z instrukcja ITB. Preparaty
zabezpieczajace powinny posiadaé atesty NRO i §wiadectwa o dopuszczeniu do stosowania w
budownictwie.

Niedopuszczalne sg zasinienia i chodniki owadzie.

2.2.8. Materiaty do wykonania pokry¢ dachowych
* Blacha stalowa ocynkowana, trapezowa w kolorze blachy istniejace;.

* Akcesoria 1 wkrety w gamie barw zgodnej z kolorem blachy. Obrobki blacharskie
nietypowe z blachy ocynkowanej, malowanej w kolorze pokrycia.

* Rynny z PVC o $rednicy 125 mm — uchwyty co 50 cm.
* Rury spustowe PVC o $rednic 90 mm - uchwyty co ~2 m.

* Folia paroprzepuszczalna zbrojona o przepuszczalnosci pary wodnej min. 20 g/m?/24 h
liczonej wg DIN 53122, oraz o wytrzymatosci na rozerwanie nim. 200 N. Masa ok. 140 g/rn2

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn do robét budowlanych
Do wykonania robét ujetych w SST nalezy uzy¢ m. innymi nastepujacego sprzetu:

- koparka 0,25 m3

- ubijak spalinowy 200 kg lub zageszczarka spalinowa wibracyjna 70-90 m3/h

- spawarka elektryczna 300 A

- pita tarczowa lub tancuchowa

- nozyce mechaniczne do pretow zbrojeniowych

- gietarka mechaniczna do pretéw zbrojeniowych

- prosciarka do pretow zbiojeniowych

Rodzaj lub typ przewidywanego do uzycia sprzg¢tu i maszyn nalezy uzgodni¢ z inspektorem
nadzoru inwestorskiego. Sprzet wykorzystywany przez wykonawce robot powinien byé

sprawny technicznie i1 spelnia¢ wymagania w zakresie przepisow BHP. Sprzet moze by¢
uzyty wytacznie w celu jego przeznaczenia i zgodnie z instrukcjg obstugi.

Wymagania dotyczace sprz¢tu do montazu urzadzen technologicznych o duzej masie lub o
duzych gabarytach okreslono w Specyfikacji Technicznej —,,Wymagania ogdlne”.
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4. Wymagania dotyczace Srodkow transportu

Do przewozu materiatéw sypkich tj. piasek, kruszywa, gruz i.t.p. nalezy uzy¢ samochody
samowytadowcze o tadownosci do 5 Mg. Do przewozu materiatléw $ciennych, workowanych
lub w opakowaniach, elementéw prefabrykowanych, i.t.p. nalezy korzysta¢ z samochodow
dostawczych lub skrzyniowych o tadownosci 5- 10 Mg. Do przewozu masy betonowej
uzywac specjalistyczne mieszarki samochodowe do transportu betonu. W czasie transportu
nalezy zabezpieczy¢ tadunek przed mozliwo$cig przemieszczania si¢ lub mechanicznego
uszkodzenia. Druty lub tasmy uzyte do zabezpieczenia tadunkéw powinny posiadac
wytrzymatos¢, ktora gwarantuje, ze w czasie zatadunku, transportu 1 wytadunku nie zOstang
Zerwane.

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé¢ sprawne technicznie i
spetnia¢ wymagania w zakresie przepisow o ruchu drogowym.

Wymagania dotyczace $rodkow transportu dla urzadzen technologicznych o duzych
gabarytach okreslono w Specyfikacji Technicznej —,,Wymagania ogolne”.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot

Ogolne zasady wykonania i odbioru robot budowlanych podano w Specyfikacji Technicznej —
»Wymagania ogolne”. Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznych oraz poleceniami
inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za wytyczenie w
planie i wyznaczanie wysoko$ci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami
okreslonymi w dokumentacji.

Po zakonczeniu robdt Wykonawca zobowigzany jest do uporzadkowania terenu wokot
budowy.

5.2. Szczegolowe zasady wykonania robdt objetych specyfikacja

5.2.1. Roboty ziemne

Przed przystagpieniem do robdt Wykonawca zobowiazany jest do zapoznania si¢ z
dokumentacjg geologiczng podtoza gruntowego i przyjetymi w projekcie warunkami
posadowienia obiektu.

W trakcie realizacji robdt kierownik budowy ma obowigzek sprawdzenia zgodnos$ci
warunkow rzeczywistych, wystepujacych w terenie, z projektowanymi.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania geodezyjnych pomiaréw - wyznaczenia 0Si
kierunkowych i rzednych wysokosciowych fundamentéw, oraz wyznaczenie krawedzi
wykopow.

Warstwa gruntu o grubosci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia
powinna by¢ usuni¢ta bezposrednio przed wykonaniem fundamentu. W przypadku
przeglebienia wykopu ponizej projektowanego poziomu posadowienia lub zalegania na tym
poziomie gruntéw stabszych niz zaktada projekt, nalezy poinformowac inspektora nadzoru,
ktéry podejmie stosowng decyzje.

Przy wykonywaniu wykopow ze karpami powinny by¢ zachowane nast¢pujace zasady:

*  Bezpieczne nachylenie skarpy okreslone wg PN-B-06050:1999

* W pasie przylegajacym do goérnej krawedzi wykopu na szerokosci 3-krotnej glebokosci
wykopu powierzchnia terenu powinna by¢ wolna od nasypéw i sktadow materiatow,

oraz mie¢ spadki umozliwiajace odptyw wod opadowych.
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* W czasie wykonywania robot nalezy obserwowac stan bezpieczenstwa skarp w sposéb
ciggly. * W zalezno$ci od warunkow zewnetrznych okresowo sprawdzac stan umocnien.

Wykonawca moze przystapi¢ do zasypania wykopoéw po uzyskaniu zezwolenia inspektora
nadzoru, co powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy. Zasypanie wykopow
powinno nastgpi¢ bez uzasadnionej zwloki po zakonczeniu przewidywanych w nich robot.
Zasypywanie i zaggszczanie gruntu powinno by¢ wykonane warstwami. Wskaznik
zageszczenia gruntu wg dokumentacji lecz nie mniejszy niz Js = 0,95 wg proby nominalnej
Proctora. Zasypywanie i zageszczanie gruntu w poblizu $cian nie powinno uszkodzi¢
zatozonych izolacji.

5.2.2. Warstwy filtracyjne ( piaskowe), podtoza zwirowe i betonowe

Wykonawca moze przystapi¢ do uktadania podsypek i warstw filtracyjnych po uzyskaniu
zezwolenia od inspektora nadzoru, potwierdzonego wpisem do dziennika budowy.

Uktadanie podktadu powinno nastgpi¢ bezposrednio po zakonczeniu robdt ziemnych.

Uktadanie warstw zwirowych, filtracyjnych i podktadéw betonowych nalezy prowadzi¢ na
oczyszczonym podtozu, rownomiernie na calej powierzchni wykopu.

Grubo$¢ warstw zwirowych w stanie zageszczonym wg dokumentacji projektowe;.

Wskaznik zageszczenia gruntu 1 warstw podtoza okreslony wg nominalnej proby Proctora nie
powinien by¢ mniejszy niz Js = 0,95, a dla podloza pod ptyty fundamentowe budynku
oczyszczalni i reaktoréw Js = 0,98.

5.2.3. Konstrukcje betonowe i zelbetowe

* Deskowania tradycyjne, wykonywane na miejscu budowy z drewna iglastego bez wad w
postaci sekéw ponad 18 mm. Szczeg6lng uwage nalezy zwroci¢ na szczelno$¢ deskowan w
potaczeniach plaszczyzn i w narozach. W polaczeniach naroznych stosowac listwy fazujace
24 cm.

Deski powinny mie¢ grubo$¢ nie mniej niz 25 mm, szeroko$¢ nie wigkszg niz 18 cm.
Wskazane jest, aby deski byly jednostronnie struganie i przygotowane do zestawiania na
wpust 1 pioro.

*  Stal zbrojeniowa. Klasy, gatunki i $rednice stali zbrojeniowej musza by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowa. Prety powinny by¢ proste lub w kregach. Przed uzyciem ich do
zbrojenia konstrukcji nalezy oczysci¢ je z zendry, kurzu i blota. Niedopuszczalne jest
stosowanie pretow zanieczyszczonych thuszczem lub farbami. Dopuszczalne wygigcia
miejscowe nie moga przekracza¢ 4 mm. Wymagania i zalecenia dotyczace zbrojenia
konstrukcji wg PN-B-03264:1999.

*  Roboty betoniarskie muszag by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN- EN 206-
1:2003 i PN 88/B-06251. Betonowanie mozna rozpocza¢ po odbiorze zbrojenia i uzyskaniu
pozwolenia inspektora nadzoru potwierdzonego wpisem do dziennika budowy.

Betonowanie nalezy wykonywa¢ przy temperaturze w ciagu catej doby nie nizszej niz + 5°C,
utrzymujac warunki umozliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymalo$ci co najmniej 15
MPa.

Zageszczenie betonu nalezy wykona¢ za pomocg wibratorow wglebnych o czestotliwosci co
najmniej 6000 drgan/min. Bulawe wibratora nalezy zaglebiaé 5-8 cm ponizej poprzedniej
warstwy. Czas wibrowania w kazdym polozeniu 20-30 sek. Kolejne miejsca potozenia
butawy odlegle od siebie 0,3 do 0,5 m.

*  Pielegnacja betonu. Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ nakrycie betonu
lekkimi ostonami wodoszczelnymi, zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i
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jednoczesnie chronigcymi beton przed deszczem. Przy temperaturze powyzej +5°C nalezy
prowadzi¢ pielegnacj¢ wilgotno$ciowg betonu przez okres co najmniej 7 dni.

Rozdeskowanie elementéw konstrukcyjnych mozna wykona¢ po osiggni¢ciu przez beton co
najmniej 2/3 projektowanej wytrzymalosci normowe;j.

5.2.4. Roboty murowe

Mury nalezy wykonywa¢ warstwami, mozliwie roéwnomiernie na catej ich dlugosci, z
zachowaniem prawidlowego wigzania elementoéw. W pierwszej kolejnosci nalezy wykonaé
mury no$ne. W miejscach potaczen muréw wykonywanych niejednoczes$nie nalezy stosowac
strzepia zazgbione koncowe. Cegly, bloczki i pustaki powinny by¢ czyste i wolne od kurzu.

Roboty murowe prowadzi¢ przy temperaturze dodatniej. W okresie letnim, przy wysokich
temperaturach, nalezy cegly moczy¢ lub polewa¢ woda.

Spoiny powinny by¢ wypetnione zaprawg. W $cianach przewidzianych do tynkowania nie
nalezy wypehia¢ spoin przy zewngtrznych licach na glgbokosci 5-10 mm.

Grubos¢ spoin poziomych:  min. 10 mm, max. 17 mm, optymalna 12 mm.
Grubo$¢ spoin pionowych: min. 5 mm, max. 15 mm, optymalna 10 mm.

Cegly kratowki i pustaki szczelinowe uktada¢ tak, aby znajdujace si¢ w nich szczeliny miaty
kierunek pionowy. Kanaty wentylacyjne wykona¢ z cegiet pelnych klasy 15 Mg.

Zaprawy stosowane do murowania powinny mie¢ marke zgodna z dokumentacja i
konsystencje gestoplastyczng w granicach zaglebienia stozka pomiarowego 6-8 cm.

Zaprawy wytwarzane na placu budowy nalezy kontrolowa¢ w zakresie marki i konsystencji.

5.2.5. Roboty izolacyjne

* |zolacje przeciwwilgociowe:

Podktad pod izolacje bitumiczne 1 papowe powinien by¢ trwaty, o réwnej 1 czystej
powierzchni. Betonowe 1 cementowe podklady nalezy zagruntowaé roztworem asfaltowym
lub emulsjg asfaltowg. W czasie gruntowania temperatura otoczenia powinna by¢ nie nizsza
niz +5°C. Podkiad powinien by¢ suchy, a jego wilgotno$¢ nie powinna przekraczaé 5%.
Powtoki gruntujace nalezy nanosi¢ w dwoch warstwach. Druga warstwa moze by¢ naniesiona
po wyschnigciu pierwszej.

Izolacje przeznaczone do ochrony przed wilgocig z gruntu powinny skladaé¢ sie z dwoch
warstw papy asfaltowej sklejonej lepikiem w sposob ciagly na calej powierzchni.

Izolacje przeznaczone do ochrony warstw ocieplajacych przed woda z ukitadanych na nich
zapraw moga by¢ wykonane z jednej warstwy papy asfaltowej ulozonej na sucho i klejonej na
zaktad. Do klejenia pap asfaltowych stosowa¢ wytacznie lepik asfaltowy. Grubo$¢ warstwy
lepiku w kazdej nanoszonej warstwie powinna wynosi¢ 1,0-1,5 mm. Szerokos$¢ zaktadow
papy, podtuznych i poprzecznych, w kazdej warstwie powinna wynosi¢ nie mniej niz 10 cm.
Zaktady arkuszy kolejnych warstw papy powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie o 1/3 —
1/2 arkusza.

* |zolacje termiczne:
Do wykonania izolacji termicznych stosowa¢ materialy w stanie powietrzno-suchym.

Plyty styropianowe powinny by¢ przycigte bez ubytkéw 1 wyszczerbien. Uktada¢ na styk bez
szczelin. Przy wykonywaniu ocieplenia §cian warstwowych ptyty powinny by¢ wbudowane w
czasic wznoszenia $cian, a warstwy S$ciany kotwione w co 5 warstwie kotwami
ocynkowanymi w rozstawie co 0,5-0,8 m. Kotwy ocynkowane o §r. 6-8 mm nalezy
dodatkowo zabezpieczy¢ przez 2-krotne pomalowanie lakierem bitumiczno-epoksydowym.
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Izolacje termiczne dachow wykona¢ z mat welny mineralnej, jako dwuwarstwowe, uktadane
mijankowo. Catkowita grubo$¢ izolacji wg dokumentacji projektowej. Od spodu izolacje
zabezpieczy¢ folig polipropylenowg szeroka o gr. 0,2 mm, paroszczelng. Od gory zapewnic
przestrzen wentylacyjng min. 4 cm, oraz zabezpieczenie z folii paroprzepuszczalng.

5.2.6. Konstrukcje drewniane dachow

*  Wiezby dachowe - Przekroje i rozmieszczenie elementow powinno by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowa. Elementy wi¢zby stykajace si¢ z murem lub betonem powinny by¢
odizolowane warstwa papy. Murlaty nalezy kotwi¢ srubami M12, wczeéniej osadzonymi w
wiencach. Rozstaw kotew nie wigcej niz co 2,5 m. Polgczenia elementow wigzby dachowe;j
na $ruby M12, gwozdzie i ocynkowane faczniki katowe. Krokwie o przekroju jak okreslono w
projekcie, 0 jednolitej dtugosci. Przy wykonywaniu jednakowych elementéw nalezy stosowaé
wzorniki. Doktadno$¢ odwzorowanych elementdw nie powinna rézni¢ si¢ wigcej niz o 5 mm.

Elementy wigzby wykonac z tarcicy iglastej, nasyconej. Po zmontowaniu kompletnej wigzby
wszystkie przycinane powierzchnie zabezpieczy¢ preparatami do ochrony drewna jak w p.2.2.

* Deskowanie- Deski uktada¢ strong dordzeniowa ku dotowi i przybija¢ dwoma gwozdziami
o dhugosci 2,5 gr. deski. Czota desek oparte musza by¢ na krokwiach. Szeroko$¢ desek max.
18 cm

* Laty — listwy 0 szerokosci 50 mm, o grubosci 40 mm na dachu odeskowanym.
Natomiast na dachu nieodeskowanym musza mie¢ grubo$¢ minimum 50 mm.

*  Kontrlaty — listwy o szeroko$ci 50 mm, moga by¢ wykonane z desek o grubosci 25 mm.

* Folia paroprzepuszczalna zbrojona o przepuszczalnosci pary wodnej min. 20 g/m®/24 h

IiZCZOnej wg DIN 53122, oraz o wytrzymalos$ci na rozerwanie nim. 200 N. Masa ok. 140
g/m

Rownos¢ powierzchni deskowania i1 tat powinna by¢ taka, aby przeswit miedzy nig a latg
kontrolng o dlugosci 3 m byt nie wigkszy niz 5 mm w kierunku réwnolegtym do kalenicy i
nie wigkszy niz 10 mm w kierunku spadku potaci dachowe;j.

5.2.7. Pokrycia dachowe
Pokrycia dachowe wykona¢ z blachy trapezowej ocynkowanej w kolorze istniejacego
pokrycia.

Rynny $r.120 mm, rury spustowe $§r. 90 mm z PVC. Rozstaw uchwytoéw rynien i rur
spustowych wg instrukcji producenta, lecz nie mniej niz 50 cm dla rynien i 2 m dla rur

spustowych.
Spadki rynien regulowac¢ na uchwytach w kierunku rur spustowych.

Zabrania si¢ uzywac¢ do cigcia blach narzedzi powodujacych efekt termiczny np. szlifierki
katowej. Przy cieciu blachy nozycami wibracyjnymi trzeba zachowac szczegdlng uwage, aby
ostrymi $cinkami nie uszkodzi¢ przede wszystkim ciata, ale rowniez uktadanej blachy. Nalezy
tak zorganizowa¢ montaz, by unikng¢ potrzeby chodzenia po zmontowanych arkuszach
blachy. Jezeli jest to niemozliwe, nalezy chodzi¢ delikatnie w obuwiu o migkkich, gumowych
spodach.

W przypadku uszkodzenia powtoki zewnetrznej blachy nalezy uszkodzone miejsce odttuscic 1
nanie$¢ zaprawke wytacznie na uszkodzone miejsce.

6. Kontrola jakoS$ci robét i wyrobow budowlanych

Kontrola jakosci materialow, wyrobow i wykonanych robot polega na sprawdzeniu zgodnosci
z projektem budowlanym, odniesieniami zawartymi w umowie, oraz z wymaganiami
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podanymi w punkcie 2 i 5 ogolnej i szczegdlowej specyfikacji technicznej. Wymagania w
zakresie jako$ci okreslaja przedmiotowe normy, ktére wyszczegdlniono w punkcie 10.

6.1. W zakresie robot ziemnych sprawdzeniu podlega:
- prawidtowo$¢ wytyczenia robdt w terenie; wymiary wykopow

- rodzaj 1 stan gruntu w podtozu
- zabezpieczenie i odwodnienie wykopow

6.2. W zakresie podkladow zwirowych i betonowych sprawdzi¢ nalezy:
- przygotowanie podtoza gruntowego; stan wyréwnania, zanieczyszczenia

- grubos¢ 1 rtownomierno$¢ warstw
- rodzaj uzytego materiatu
- sposob 1 jako$¢ zageszczenia

6.3. W zakresie konstrukcji betonowych i zelbetowych nalezy sprawdzi¢:
- prawidtowo$¢ wykonanych deskowan; wymiary, sztywno$¢, szczelno$¢, rodzaj powierzchni

- jako$¢ wykonania zbrojenia; zgodnos$¢ z projektem i podanymi wymaganiami pkt.5.3. i pkt.
8. zbrojenie podlega odbiorowi przed betonowaniem

- warunki atmosferyczne w czasie wykonywania robot betonowych

- czystos¢ deskowan i1 obecnos¢ wkiladek dystansowych

- rodzaj 1 klase mieszanki betonowej, w razie potrzeby zabezpieczenie pobrania probek

- prawidtowo$¢ zageszczenia betonu, rozmieszczenie i zabezpieczenie przerw w betonowaniu
- sposOb zabezpieczenia Swiezego betonu przed opadami i niskimi temperaturami

- sposob pielegnacji betonu i czas rozdeskowania

- fakture powierzchni betonu 1 sposob ewentualnych napraw

6.4. W zakresie kontroli wykonania robot murowych nalezy sprawdzic:
- rodzaj, gatunek 1 klas¢ uzytych materialéw §ciennych i zapraw.

- zgodno$¢ wymiarow i1 rzednych wysokosciowych z dokumentacja projektows; Scian i
otworow

- prawidtowo$¢ wigzania elementdw, grubos¢ 1 sposdb wypelnienia spoin

Dopuszczalne odchytki wymiarow:

- odchylenie $ciany od pionu na catej wysokosci 10 mm

- odchylenia warstw 1 gornej warstwy w poziomie 20 mm

- zwichrzenie na catej powierzchni 20 mm

- wymiary otworow; szerokos$¢ + 10, — 5 mm, wysokos$¢ + 15, — 10 mm

- dopuszczalne odchytki: dla spoin poziomych: +5, — 2 mm, dla spoin pionowych =5 mm.

6.5. W zakresie izolacji kontroli podlegaja:
- wymagana jako$¢ materialow izolacyjnych, ktéra powinna by¢ potwierdzona znakiem
kontroli na opakowaniu lub innym rownorzgdnym dokumentem

- odbior materialow izolacyjnych powinien obejmowac sprawdzenie zgodnos$ci z
dokumentacja

projektowa oraz sprawdzenie wtasciwosci tych materialdéw z wystawionymi atestami
wytworcy
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- nie dopuszcza si¢ stosowania materialdéw przeterminowanych, i ktoérych wiasciwosci nie
odpowiadaja zaktadanym wymaganiom okreslonym w projekcie.

6.6. W zakresie wykonania konstrukcji drewnianych i pokrycia dachu sprawdzi¢:

* Wiezby dachowe:

- wymagang jako$¢ materialow dostarczonych na plac budowy

- sposob sktadowania, wilgotno$¢, zabezpieczenie przed opadami i nastonecznieniem itp.

- zabezpieczenia tarcicy srodkami impregnacyjnymi, zgodnos$¢ z atestami i instrukcja ITB

- wymagang poprawno$¢ zmontowanej konstrukcji; zgodno$¢ geometrii wiezby 1 wymiarow

elementow, sposob kotwienia murtat i potaczen w weztach, jakos¢ zastosowanych
lacznikow

- dopuszczalne odchytki wymiarowe w przekroju krawedziakow: +3, -2 mm

- sposoOb ulozenia folii pod pokrycie i rozstaw osiowy lat

- sprawdzenie rownosci powierzchni deskowania i tat nalezy przeprowadzi¢ za pomoca taty
kontrolnej lub innego szablonu; przeswit nie powinien przekracza¢ 5 mm

* Pokrycia dachowe

- nalez sprawdzi¢ wymagania jako$ci materiatow w zakresie wlasnosci technicznych,
kolorystyki i ewentualnych uszkodzen w czasie transportu i sktadowania

- odbiér materialdow powinien obejmowac kontrolg zgodnos$ci z dokumentacja projektowa,
postanowieniami norm branzowych i wymaganiami niniejszej specyfikacji technicznej
- doktadnos$¢ wykonania obrébek blacharskich i ich potaczenia z pokryciem

- kompletnos¢ 1 prawidlowos¢ zastosowanych wkretow, uszczelek, uchwytoéw, mocowan
trzpieni

- doktadnosc¢ poltaczen arkuszy blach, gasiorow, paséw rynnowych i wiatrownic bocznych
- sprawdzi¢ nalezy ewentualne uszkodzenia powtoki antykorozyjne;.

6.7. W zakresie wykonania konstrukcji stalowych sprawdzeniu podlega:

- zgodnos¢ z projektem zastosowanych wyrobow 1 profili stalowych, gatunek stali

- jako$¢ wykonanych potaczen spawanych i srubowych

- jako$¢ powlok antykorozyjnych

7. Przedmiary i obmiar robot budowlanych

Ogolne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej — ,,Wymagania ogolne”
Wykonane roboty okresla si¢ w jednostkach obmiaru wyrazonych w:

- roboty ziemne; wykopy w [m®] - objetosci wykopow w stanie naturalnym

- zasypki w [m®] — réznica objetosci wykopu i wbudowanych konstrukeji do poziomu terenu
- transport gruntu w [m®] oraz [km] — grunt w stanie naturalnego zageszczenia - jak wykopy
- warstwy filtracyjne, zwirowe i podktady betonowe w [m3] — W stanie zageszczonym

- deskowania w [m?] — deskowanej powierzchni elementu

- roboty zbrojarskie [kg, tona] — teoretyczna ilo$¢ zmontowanego zbrojenia, wg rysunkow

nie uwzglednia si¢ drutu wigzatkowego, przektadek montazowych, ani zwiekszonej ilo$ci
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materiatu powstatej w wyniku stosowania przez wykonawce srednic wigkszych niz w
projekcie

- roboty betonowe w [m®] — betony konstrukcyjne, podbetony i podioza

- roboty murowe i $cianki w [m?] — muru lub $cianki o okreslonej grubosci w projekeie

- nadproza prefabrykowane w [m] — utozonych nadprozy

- roboty izolacyjne w [m?] — zaizolowanej powierzchni z uwzglednieniem rodzaju izolacji
- konstrukcje drewniane w [m?] — powierzchni z uwzglednieniem wspotezynnika spadku
- roboty pokrywcze w [m?] — jak wyzej

- rynny i rury spustowe w [m]

- konstrukcje stalowe w [ tonach ] - zamontowanej konstrukcji

- stalowe wyroby gotowe i wyroby warsztatowe w [kg] lub w [szt]

Zasady obmiaru robdt budowlanych okres$laja powszechnie dostepne Katalogi Naktadow
Rzeczowych. Ilo§¢ robdt okresla si¢ na podstawie projektu, zgodnie z zakresem zawartej
umowy, z uwzglednieniem zmian uzgodnionych z Inwestorem i sprawdzonych w naturze.

8. Odbior robot budowlanych
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej — ,,Wymagania ogélne”

Roboty ziemne, wykopy i zasypki, transport gruntu, podtoza betonowe, zwirowe 1 filtracyjne
podlegaja zasadzie odbioru robdt zanikajacych. W dzienniku budowy nalezy odnotowad
2godnos$¢ rzeczywistych warunkow gruntowych z zatozeniami okreslonymi w projekcie.
Odbiér deskowan 1 zbrojenia elementow konstrukcyjnych nalezy dokona¢ przed
przystagpieniem do robot betonowych. Odbidr powinien by¢ dokonany przez inspektora
nadzoru i potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbiér zbrojenia powinien polega¢ na
sprawdzeniu zgodno$ci z rysunkami konstrukcji zelbetowych w zakresie $rednic, liczby,
rozstawu pretdw 1 strzemion, wykonania hakow, dtugosci zlacz 1 zakotwien oraz wielkos$ci
otulenia pretow.

Odbiory robot konstrukcji betonowych, murowych, konstrukcji drewnianych i stalowych
podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajgcych. W czasie odbioru nalezy dokona¢ kontroli
wykonanych robot wg zasad okreslonych w punktach 6.3. do 6.7.

Roboty pokrycia dachoéw wymagaja odbiorow czgsciowych, w czasie ktorych nalezy
sprawdzi¢ roboty, do ktorych dostep bedzie utrudniony lub niemozliwy. Badanie koncowe
pokrycia nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami okre§lonymi w p. 6.6 po zakonczeniu
robot, po deszczu, lecz przed wykonaniem izolacji termicznej i podsufitki.

Zasady 1 dokumenty odbioru koncowego robot budowlanych podano w Specyfikacji
Technicznej —,,Cze¢$¢ ogdlna”

9. Rozliczenie robot

Ogolne zasady rozliczen robot podano w Specyfikacji Technicznej —,,Cz¢$¢ ogolna”.

10. Dokumenty odniesienia i przepisy zwiazane
PN-B-06050:1999  Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania
i badania przy odbiorze.

BN- 77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntow.
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PN-ISO 6935:1998
PN-EN 206-1:2003
PN-68/B-10020
PN-85/B-04500
PN-B-24620:1998
PN-B-24625:1998
PN-B-27617:1997
PN-B-20130:1999
PN-B-03150:2003
PN-61/B-10245

Stal do zbrojenia betonu. Prety gladkie 1 zebrowane.

Beton. Wymagania, wlasnosci, produkcja i zgodno$¢.

Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.
Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.
Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno.

Lepiki asfaltowy i asfaltowo-polimerowy stosowane na goraco.

Papa asfaltowa na tekturze budowlanej.

Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Ptyty styropianowe.
Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.

Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i
cynkowej. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.
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B 02.00.00 ROBOTY BUDOWLANE ROBOTY WYKONCZENIOWE W
ZAKRESIE BUDYNKOW CPV 45400000-1, 45421000-4, 45421125-6,
45421134-2, 45421114-6, 45421146-9, 45410000-4, 45262423-2,
45321000-3, 45431100-8, 45431200-9, 45442100-8

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt wykonczeniowych wznoszonych budynkéw na podstawie projektu
wykonawczego dla inwestycji pn: ,, MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY w LISZNIE ”.

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy
zleceniu, zawieraniu umowy i realizacji robot budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja zakres robot wykonczeniowych w
projektowanych budynkach jak w punkcie 1.1. Sg to nastgpujace obiekty:

* Rozbudowa budynku stacji uzdatniania wody
* Zbiornik wod poptucznych
Wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot konstrukcyjnych ujeto w SST B.00.00.01

1.4.  OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w Polskich Normach
oraz zgodne z okresleniami podanymi w Specyfikacji Technicznej —,,Cz¢$¢ ogolna”.

Stolarka — nalezy rozumie¢ wyroby tradycyjne i wyroby z tworzyw sztucznych (okna z
PVC).

1.5.  Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, obowigzujagcymi normami, niniejszg SST 1 poleceniami
inspektorow nadzoru inwestorskiego 1 autorskiego. Ogdlne wymagania dotyczace
bezpieczenstwa i1 sposobu prowadzenia robot okreslono w Specyfikacji Technicznej —
»Wymagania og6lne”.

2. Wymagania dotyczace materialow

2.1. Wymagania ogolne

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ materiatow budowlanych. Uzyte materiaty i
wyroby budowlane musza by¢ dopuszczone do stosowania w budownictwie, oraz speiniac
wymagania okreslone w art. 5 ust. 1 pkt. 1, art. 10 ustawy Prawo budowlane. Wykonawca
zobowigzany jest do przedstawienia inspektorowi nadzoru inwestorskiego informacji o zrodle
zakupu 1 pochodzenia wszystkich materiatow, wyrobdéw 1 urzadzen przewidywanych do
realizacji robdot. Na zadanie inspektora kierownik budowy winien przedstawi¢ wlasciwe
oznaczenia materialow, certyfikaty 1 znaki bezpieczenstwa, oraz deklaracje zgodnosci z
Polskimi Normami. Uzyte materialy powinny posiada¢ oryginalne opakowania. Nie mogg by¢
przeterminowane, uszkodzone np. w transporcie lub przez nieodpowiednie przechowywanie.

Inspektor nadzoru inwestorskiego ma prawo zadania zmiany materiatdéw. Decyzje inspektora
dotyczace zmiany lub akceptacji wyboru materiatéw begda uzgodnione z autorem projektu,
oraz oparte na wymaganiach okreslonych w umowie, dokumentacji projektowej, normach i
specyfikacji technicznej. Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja przewiduje
wariantowe stosowanie materiatéw, decyzj¢ podejmuje inspektor nadzoru.

Przy stosowaniu materiatow tatwopalnych tj. kleje, lepiki, rozpuszczalniki, itp. powinny by¢
przestrzegane zasady bezpieczenstwa w zakresie BHP i przeciwpozarowe.
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Uwaga! Ilekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszacej sie do opisu przedmiotu
zamowienia, wskazane zostaly znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie
metody, materiaty, urzadzenia itp. rownowazne do przedstawionych w opisie.

2.2. Wymagania szczegolowe

Do wykonania robot objetych niniejszg specyfikacjg nalezy uzy¢ nast¢pujacych materiatow:
* Okna z PVC o wlasno$ciach: U= 1,1 W/m?K — argon, data produkcji i gwarancje
producenta.

*  Plytki ceramiczne Scienne i podtogowe wg PN-EN 177:1999 i PN-EN 178:1998 gatunek |

*  Materialy do izolacji cieplnych. Plyty styropianowe odmiany EPS 70-100 samogasnace,
wg PN-B-20130:1999. Grubos¢ ptyt wg dokumentacji projektowej. Welna mineralna w
postaci mat o ggstosci 60 kg/m>. Nalezy stosowaé materialy w stanie powietrzno-suchym, w
oryginalnych opakowaniach, na ktérych wystawiony jest atest producenta oraz znak CE. Nie
nalezy stosowaé materialbw przeterminowanych, ktérych wiasciwosci nie odpowiadajg
wymaganiom przedmiotowych norm. Przechowywa¢ w opakowaniach z dala od zrddet ognia.

* Farby emulsyjne powinny by¢ wytwarzane fabrycznie. Mozna stosowac farby emulsyjne
na spoiwach z polioctanu winylu lub lateksu butadieno-styrenowego.

* Farba olejna do gruntowania ogdélnego stosowania wg PN-C-81901:2002

* Farby olejne 1 ftalowe nawierzchniowe ogdlnego stosowania wg PN-C-81901:2002

* Farby chlorokauczukowe do gruntowania przeciwrdzewne cynkowe 70%

* Emalie chlorokauczukowe ogdlnego stosowania — do malowania konstrukcji stalowych
* Farba do gruntowania epoksypoliamidowa dwusktadnikowa wg PN-C-81911/97

* Emalia epoksydowa, chemoodporna, szara lub lakier bitumiczno-epoksydowy — do
zabezpieczenia powierzchni betonowych w kontakcie ze $ciekami

3. Wymagania dotyczgce sprzetu

Sprzet wykorzystywany przez wykonawce robdt powinien by¢ sprawny technicznie 1 spetniaé
wymagania w zakresie przepisow BHP. Wykonawca powinien dazy¢ do maksymalnego
zmechanizowania wszelkich robdt 1 czynnosci w celu uzyskania najlepszej jakosci robot.

Wymagania dotyczace sprzetu okreslono w Specyfikacji Technicznej —,,Wymagania og6lne”.

4. Wymagania dotyczace Srodkow transportu

Materiaty budowlane do wykonania robot wykonczeniowych moga by¢ przewozone
dowolnymi §rodkami transportowymi spetniajacymi wymagania wynikajace z przepisow o
ruchu drogowym.

W czasie transportu materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed mozliwoscig ich
uszkodzenia.

5. Wymagania dotyczgce wykonania robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne wymagania w zakresie warunkow wykonywania robot podano w Specyfikacji
Technicznej — ,,Wymagania ogolne”.

Przed przystapieniem do robdt wykonczeniowych powinny by¢ zakonczone i odebrane
wszystkie roboty stanu surowego ulegajace zakryciu, tj. roboty izolacyjne
przeciwwilgociowe, podtynkowe roboty instalacyjne, $cianki dzialowe i podloza pod
posadzki. Ponadto musza by¢ osadzone okna i o$cieznice drzwiowe.

5.2. Szczegolowe zasady wykonania robot objetych specyfikacja
5.2.1. Tynki wewnetrzne
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- Zaleca si¢ przystgpi¢ do robot tynkarskich po uptywie 4 do 6 miesiecy od zakonczenia
wznoszenia $cian, tj. po teoretycznym okresie osiadania muréw i innych odksztalcen np.
skurczow.

- Tynki nalezy wykonywa¢ przy temperaturach dodatnich, w okresie zimowym zaleca si¢
ogrzewanie pomieszczen. Nalezy mie¢ na uwadze, ze przemrozona zaprawa, szczegolnie
zaprawa wapienna, po odmrozeniu juz nigdy nie osiagnie zakladanej wytrzymatos$ci.

- W okresie wysokich temperatur lub zbyt wysuszonych $cian zaleca si¢ zwilzanie
wykonanych tynkoéw przez polewanie woda w okresie pierwszych 7 dni po ich wykonaniu.

- Powierzchnie $cian przeznaczone do tynkowania nalezy oczysci¢ z luznych odpryskow
materiatowych i spluka¢ woda naniesiony kurz. Sciany nie moga by¢ zanieczyszczone
thuszczem, olejami czy innymi materiatami np. izolacyjnymi.

- Tynki trojwarstwowe kat. III powinny by¢ wykonane z obrzutki, narzutu i gladzi. Gtadz
nanosi¢ po zwigzaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem. Warstwg narzutu
wykona¢ z zaprawy cementowo-wapiennej jak dla tynkéw zewnetrznych ( narazonych na
zawilgocenie ).

Obrzutke wykona¢ z zaprawy cementowej o stosunku 1 : 3, Warstwe narzutu z zaprawy
cementowo-wapiennej o stosunku 1 : 1 : 2,5 Piasek powinien spelnia¢ wymagania
obowigzujacej normy przedmiotowej. Do obrzutki stosowac piasek gruboziarnisty, do gtadzi
drobnoziarnisty.

5.2.2. Tynki zewnetrzne
Tynki zewngtrzne cementowo-wapienne Kkat. 111. Wymagania jak wyze;j.

Budynek ocieplane: - Tynki zewngtrzne na §cianach docieplanych styropianem wykona¢ na
siatce z wtokna szklanego metoda lekkg na mokro z fakturg barwiong, gtadka lub rustykalng
w uzgodnieniu z inwestorem. Kolorystyka tynkow zewngtrznych jak w dokumentacji
projektowej.

5.2.3. Oktadziny ceramiczne na $cianach

- Zaleca si¢ przystapi¢ do wykonywania oktadzin po uptywie 4 - 6 miesiecy od zakonczenia
wznoszenia $cian, tj. po teoretycznym okresie osiadania i innych odksztalcen $cian i murow.

- Na oczyszczong i1 nawilzong powierzchni¢ nalezy nanies¢ dwuwarstwowy podktad
wykonany z obrzutki cementowej 0 gr. 2 — 3 mm i cienkg warstwe zaprawy cementowo-
wapiennej M-7.

- Ptytki Scienne powinny by¢ posegregowane i na co najmniej 3 godz. namoczone w wodzie.

- Temperatura w pomieszczenia w czasie uktadania i wigzania zapraw nie nizsza od + 5°C.

- Dopuszczalne odchylenia ptytek od poziomu i od pionu nie moze by¢ wigksza niz 2 mm/m.
Odchylenie powierzchni nie wigksze niz 2 mm na dtugosci taty wzornikowej dtugosci 2 m.
Szeroko$¢ spoin 2 — 2,5 mm wypehi¢ zaprawa do spoinowania plytek $ciennych.

5.2.4. Posadzki

* Warstwy wyrdwnawcze

- Podktady 1 warstwy wyréwnawcze powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem, z zaprawy
cementowe] o wytrzymatosci 12 MPa, oddzielone od $cian, ptyt fundamentowych 1 innych
elementéw budynku szczelinami dylatacyjnymi wypetlnionymi masg asfaltowa.

- Temperatura w pomieszczeniu w czasie wykonywania robédt oraz w ciggu co najmniej 3
nastepnych dni nie powinna by¢ nizsza niz +5°C.
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- Warstwy wyrownawcze powinny mie¢ rowng i gltadka plaszczyzne z wyksztatlconymi
spadkami w kierunku kratek Sciekowych. Dopuszczalne odchylenia ptaszczyzny sprawdzone
fata dwumetrowa, w dowolnym miejscu, nie powinny wykazywac przeswitow wigkszych niz
3 mm/m.

- W okresie pierwszych 7 dni podktady powinny by¢ utrzymywane w stanie wilgotnym.

* Ptytki podtogowe

- Ptytki podtogowe powinny spelnia¢ wymagania PN-EN 177:1999 i PN-EN 178:1998

- Powierzchnia nieszkliwiona ( antyposlizgowa ), Scieralno$¢ V klasa $cieralno$ci, gatunek 1.

- Sposob uktadania: - na zaprawie Klejowej.

- Posadzki w pomieszczeniach mokrych, wymagajacych zmywania powinny by¢ zakonczone
przy $cianach i1 innych elementach pionowych cokolikami o wysokos$ci min. 10 cm,
wykonanych z tych samych materialdéw. W pomieszczeniach suchych potaczenia posadzki
ze $ciang wykonczy¢ listwami profilowymi z tworzywa sztucznego.

- Styki dwoch réznych posadzek powinny by¢ wykonczone ksztattownikami z metalu.

- Powierzchnia posadzki, sprawdzona tatag wzorcowg o dlugosci 2 m, nie powinna wykazywac
przeswitu wiekszego niz 2 mm.

5.2.5. Roboty malarskie

* Warunki przystgpienia do rob6t malarskich

- Przed przystapieniem do robot malarskich nalezy wyrownaé i wygladzi¢ powierzchnie
przeznaczone do malowania, naprawi¢ uszkodzenia, wykona¢ szpachlowanie jezeli jest to
konieczne. Nastepnie nalezy powierzchnie zagruntowa¢. W robotach olejnych gruntowanie
stosuje si¢ przed szpachlowaniem. Gruntowania nie wymagaja plyty gipsowo-kartonowe.

- Roboty malarskie wewnetrzne 1 zewngtrzne powinny by¢ wykonane po doktadnym
wyschnigciu i ewentualnym zafluatowaniu §wiezych tynkoéw i miejsc naprawianych.

- Malowanie konstrukcji stalowych mozna wykona¢ po catkowitym i ostatecznym
umocowaniu wszystkich elementéw konstrukcyjnych. Powierzchnie metalowe powinny by¢
oczyszczone i odthuszczone zgodnie z wymaganiami normy PN-ISO 8501-1:1996.

- Wewngtrzne roboty malarskie mozna wykona¢ po zakonczeniu robodt instalacyjnych, z
wyjatkiem zatozenia ceramicznych 1 innych urzadzeh sanitarnych, wyposazenia
o$wietleniowego itp.

- Drugie malowanie nalezy wykona¢ po wykonaniu posadzek i urzagdzen sanitarnych.

- W przypadku tynkéw uprzednio malowanych nalezy powierzchnie oczys$ci¢ z tuszczacej si¢
starej farby. Nie zaleca si¢ malowania tynkéw uprzednio malowanych innymi farbami bez
zmycia poprzedniej powtoki malarskiej — z wyjatkiem powlok z farb emulsyjnych.

- Roboty malarskie powinny by¢ wykonywane w temperaturze nie nizszej niz +8°C i nie
wyzszej niz + 22°C w pomieszczeniach zamknigtych. Roboty malarskie na zewnatrz
budynkow nie powinny by¢ prowadzone w okresie zimowym lub w okresie niesprzyjajacych

warunkoéw atmosferycznych. Niedopuszczalne jest malowanie podczas silnych wiatrow 1 w
dniach deszczowych.

- Malowanie antykorozyjne konstrukcji stalowych na zewnatrz budynku powinno by¢
wykonane przy wilgotnosci wzglednej nie wigkszej niz 80 %.

* Wymagania szczegdtowe
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- Powloki malowane farbami emulsyjnymi i dyspersyjnymi powinny by¢ niezmywalne przy
stosowaniu srodkéw myjacych i dezynfekujacych ( z wyjatkiem spirytusu ), odporne na tarcie
na sucho i1 na reemulgacj¢. Odcien powierzchni powinien mie¢ fakture aksamitno-matowa.

- Powierzchnie powlok powinny by¢ bez przeswitow, smug i §ladow pedzla. Barwy powtok
powinny by¢ jednolite i rownomierne, zgodne z wzorcem uzgodnionym z inwestorem.

- Powloki malowane farbami olejnymi ( lamperie i inne ) powinny mie¢ jednolita barwe, bez
zaciekOw, zmarszczen, pecherzy i bez zmian odcieni. Dopuszcza si¢ chropowato$¢ powtoki
odpowiadajaca rodzajom faktury pokrywanego podtoza, ale powltoka powinna catkowicie
pokrywa¢ podkitad i pierwsza warstwe powloki. Powloka powinna mie¢ jednolity
charakterystyczny tlusty potysk, a w wykonaniu powlok matowych powinny by¢ jednolicie
matowe.

- Powtloki z emalii olejnych powinny odpowiada¢ wszystkim wymaganiom dla powtok z farb
olejnych — z tym, ze powinny mie¢ potysk lakierowy.

6. Kontrola jakoSci robot
* Kontrola jakosci materiatow

Kontrola jako$ci materialdéw na placu budowy polegaé¢ powinna na sprawdzeniu zgodnosci z
dokumentacja projektowa, sprawdzeniu cech fizycznych i ewentualnych uszkodzen w czasie
transportu, zgodno$ci klas, gatunkéw, wymiardw, itp. Ponadto nalezy sprawdzi¢
kompletnos¢, znaki kontroli jako$ci na opakowaniu oraz posiadane $wiadectwa ITB o
dopuszczeniu do obrotu i stosowania w budownictwie. W przypadku gdy zaprawy
wytwarzane s3 na placu budowy, nalezy kontrolowaé ich sktad i konsystencje w sposob
podany w przedmiotowej normie. Wyniki odbiorow materiatow lub wyrobow powinny by¢
odnotowane wpisem do dziennika budowy.

* Kontrola jakosci wykonanych robét

- Sprawdzi¢ nalezy prawidtowo$¢ wykonania robo6t poprzedzajacych w zakresie wniesionych
uwag dotyczacych zmian i uzupetnien.

- Nalezy przeprowadzi¢ kontrol¢ dotrzymania warunkow ogélnych wykonania robdt, w
szczegolnosci warunkdéw pogodowych, cieplnych i wilgotno$ciowych.

- Sprawdzi¢ nalezy prawidtowo$¢ wykonanych podktadow w zakresie wymaganych warstw,
ich grubosci 1 wykonczenia powierzchni. Jezeli wymagane sg dylatacje, sprawdzi¢ nalezy
sposob ich wykonania 1 wypetnienia.

- Kontrola jakosci wykonanych robot wykonczeniowych powinna obejmowaé sprawdzenie
przez ocen¢ wzrokowa wygladu zewnetrznego, prawidlowosci uksztattowania powierzchni
tynkow, posadzek, oktadzin ceramicznych na $cianach, sposobu ulozenia 1 wykonczenia
sufitow z ptyt gipsowo-kartonowych, sposobu wykonczenia potaczen krawedzi i powierzchni
wyktadzin o r6znym rodzaju. Ponadto sprawdzi¢ nalezy kompletnos¢ osadzonych akcesoriow
tj. kratek wentylacyjnych urzadzen sanitarnych i instalacji elektrycznych.

- Kontrole jakos$ci robot nalezy prowadzi¢ systematycznie w czasie wykonywania robot.

- W zakresie stolarki i $lusarki ocena jako$ci robot powinna obejmowac; sprawdzenie
zgodnosci wymiarow, zgodnosci elementéw otwieranych, sprawdzenie dzialania elementow
oku¢. Ponadto sprawdzi¢ nalezy jako$¢ fabrycznych uszczelek i prawidlowo$¢ zamontowania
oscieznic w zakresie geometrii, zakotwien i uszczelnienia.

- Kontrole jakos$ci robot malarskich nalezy przeprowadzi¢ po 7 dniach — dla farb emulsyjnych

po 14 dniach dla pozostatych. Badania przeprowadza si¢ przy temperaturze nie nizszej od
+5°C przy wilgotnoéci powietrza nie wiekszej od 65%.
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Sprawdzenie powinno obejmowac; zgodnos¢ barw z przyjetymi wzorcami, oraz zgodnos¢ z
wymaganiami okreslonymi w pkt. 5.2.6. Jezeli jako$¢ powlok malarskich nie spelnia w/w
Wymagan, nalezy je uzupeli¢ wg wskazan inspektorow nadzoru lub usung¢ i wykonad
poprawnie.

7. Przedmiary i obmiary robot

Jednostka obmiarowa robot tynkarskich, tynkow zewnetrznych na warstwie ocieplajacej ze
styropianu, oktadzin ceramicznych na $cianach, robot posadzkowych i robot malarskich jest [
m?] Roboty obejmuja wszystkie czynnosci zasadnicze i pomocnicze wraz z przygotowaniem
podioza, przygotowaniem 1 dostarczeniem na stanowisko materiatdéw, ustawieniem i
rozebraniem rusztowan, oraz niezbednymi zabiegami piel¢gnacyjnymi i uporzgdkowaniem
stanowiska pracy.

Stolarke okienng 1 drzwiowa obmierza si¢ w [ m? ] powierzchni obliczonej w $wietle
oscieznic.
Sufity podwieszone z plyt gipsowo-kartonowych i z blachy trapezowej oblicza si¢ w [ m?® ] z

uwzglednieniem powierzchni rusztow drewnianych wyrazonych w [ m? ] lub konstrukcji
stalowej z belek walcowanych na goraco obliczonej w [ kg ].

8. Odbiory robdt budowlanych

Odbiory robot budowlanych powinny by¢ poprzedzone odbiorami materiatdéw zastosowanych
do wykonania tych robodt. Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ zastosowanych materiatéw z
dokumentacja i wymaganiami okreslonymi w pkt. 2 niniejszej specyfikacji, oraz wniesionymi
1 przyjetymi zastrzezeniami inspektora nadzoru inwestorskiego, potwierdzonymi zapisem w
dzienniku budowy.

Odbiory robot powinny by¢ zgodne z ogdélnymi zasadami przeprowadzania odbioréw
okreslonymi w pkt. 9 Specyfiki Technicznej —,,Cze$¢ ogolna”.

Zaleca si¢ dokonanie odbiorow po zakonczeniu kazdego rodzaju robdt w celu okreslenia
jakosci wykonanych robdt 1 uproszczenie przez to czynno$ci przy odbiorze koncowym.

Dokonanie odbioru danego rodzaju robot jest obowigzkowe, gdy wynika to z przepisOw o
bezpieczenstwie konstrukcji lub bezpiecznym wykonaniu robdt w nastgpnej kolejnosci, lub
gdy takiego odbioru zazada wtasciwy organ panstwowego nadzoru budowlanego.

Z kazdego odbioru robot ogdélnobudowlanych 1 wykonczeniowych powinien by¢ sporzadzony
protokdt zawierajacy odniesienia do wymagan okreslonych w pkt. 5.2. i powinien by¢
zakonczony konkretnymi wnioskami, oraz powinien by¢ dokonany wpis do dziennika
budowy o dokonaniu odbioru. Nalezy poda¢ sposdb przechowywania oryginatu i
sporzadzonych kopiach.

9. Rozliczenie robot

Ogolne zasady rozliczen podano w pkt. 9 Specyfiki technicznej — ,,Cz¢$¢ ogolna”.

10. Dokumenty odniesienia i przepisy zwigzane

PN-B-20130:1999  Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Ptyty styropianowe.
PN-90/B-30000 Cement portlandzki.

PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i1 badania przy odbiorze.
PN-C-81911:1997  Farby epoksydowe do gruntowania odporne na czynniki chemiczne.
PN-C-81932:1997  Emalie epoksydowe chemoodporne.

PN-EN ISO 12944-7:2001 Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych
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za pomocg ochronnych systemow malarskich.
Wykonanie i nadzor prac malarskich.

PN-C-81914:2002  Farby dyspersyjne stosowane wewnatrz.

B 03.00.00 ROBOTY ROZBIORKOWE CPV 45110000-1
1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot rozbiorkowych w zakresie projektowanej modernizacji i rozbudowy budynku
stacji uzdatniania wody na podstawie projektu wykonawczego dla inwestycji pn: ,, MONTAZ
URZADZEN NA UJECIU WODY w LISZNIE .

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zawieraniu umowy i realizacji robot budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci majace na celu
rozbiorke lub wyburzenie elementow modernizowanego budynku oraz wywoéz gruzu z terenu
oczyszczalni.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST —,, Wymagania og6lne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za prawidlowy i bezpieczny dla ludzi przebieg robot.
Zgodnie z tre$cig umowy rozliczy si¢ z odzysku materiatow.

Miejsce wywozu i sposob skladowania gruzu wskaze Inwestor.

2. Materialy

Do wykonania roboét rozbidrkowych nie przewiduje si¢ zadnych materiatow.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Do wykonania robot rozbiérkowych nie przewiduje si¢ sprze¢tu mechanicznego.

Sprzet reczny powinien by¢ sprawny technicznie 1 spelnia¢ wymagania w zakresie BHP.
4. Wymagania dotyczace Srodkéw transportu

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i
spetnia¢ wymagania w zakresie przepisow o ruchu drogowym.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Przed przystapieniem do robdt rozbidrkowych nalezy odtaczy¢ instalacje elektryczna,
wodociagowa, kanalizacyjna i inne. Nie nalezy prowadzi¢ robot w skrajnie ztych warunkach
atmosferycznych ( w czasie silnych wiatrow, opadow $niegu lub deszczu ).

5.2. Szczegolowe zasady wykonania robot objetych specyfikacja

Roboty rozbidrkowe nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznos¢
rozbieranego elementu, elementéw sasiednich. Nie wolno rozbiera¢ elementéw obcigzonych
innymi elementami. Zagrozone elementy nalezy podstemplowac.
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Konstrukcje murowane rozbiera¢ od gory, przy uzyciu narzedzi r¢cznych, przez rozkuwanie.
Elementy betowe rozbija¢ za pomocg narzedzi recznych lub pneumatycznych.

Teren po rozbidrkach oczyscié z resztek materiatow, doty zasypac piaskiem 1 wyrownac.
6. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST — ,,Wymagania ogdlne”

Inspektor Nadzoru zakwalifikuje elementy do odzysku, ktére nalezy oczysci¢ i odlozy¢ na
wyznaczone miejsce sktadowania.

7. Przedmiary i obmiar robét

Ilo$¢ robot rozbidrkowych okresla przedmiar robot, ktdry moze ulec zmianie na podstawie
decyzji Inspektora Nadzoru i obmiaru robodt faktycznie wykonanych.

Jednostkami obmiarowymi s3:

- dla elementéw murowanych, betonowych i zelbetowych - [ m*]

- odlegto$¢ wywozu gruzu i ztomu - [ km ]

8. Odbior robot rozbiorkowych

Wszystkie roboty objete SST podlegaja zasadzie odbioru robot zanikajacych.
Materiaty uzyskane z rozbiorek nadajace si¢ do ponownego wbudowania zakwalifikuje
inspektor nadzoru inwestorskiego.

9. Rozliczenie robot

Ogolne zasady rozliczen podano w pkt. 9 Specyfiki Technicznej — czg$¢ ogdlna.

Podstawg rozliczenia jest skorygowany przez Inspektora Nadzoru przedmiar robot
rozbidrkowych, oraz spisany protokot odbioru robot.

Sposob rozliczenia materiatow pochodzacych z rozbiorek okre§li umowa z Inwestorem.
10. Przepisy i dokumenty odniesienia

a) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. Dz.U. Nr 47 poz. 401 w
sprawie  bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych i
rozbidrkowych.

b) Przedmiar robot rozbiérkowych.
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B 04.00.00 ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI DROG -
UTWARDZENIE PLACU MANEWROWEGO CPV 45233220-7

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot w zakresie utwardzenia placu manewrowego z kostki betonowej dla
inwestycji pn: ,, MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY w LISZNIE”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania i odbioru
utwardzenia placu manewrowego 0 pow. 260m?. Zakres robét obejmuje wykonanie
nastepujacej konstrukcji nawierzchni placu :
- warstwa $cieralna z kostki betonowej brukowej o gr. 8cm
- podsypka z kruszywa tamanego wysiewki o gr. 3cm
- podbudowa zasadnicza z kruszywa tfamanego stabilizowanego mechanicznie o gr. 20cm
- warstwa piasku stabilizowanego cementem o gr. 15cm.
Krawezniki betonowe 15x30x100 na tawie betonowej zwyklej - L=43,0m.

1.4. Okreslenia podstawowe

Warstwa piasku stabilizowanego cementem - mieszanka piasku, cementu i wody, a w
razie potrzeby roéwniez dodatkow ulepszajacych.

Podbudowa 2z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - warstwa
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;j.

Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze
sobg trwale w fazie produkc;ji.

Krawe¢zniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace nawierzchnie
drogowe.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za bezpieczne wykonanie robdt, za nalezyta
jakos¢ 1 zgodno$¢ z iloscig okreslong w przedmiarze robot.

2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdow podano w A-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Uwaga! Ilekro¢ w tresd tej dokumentacji odnoszacej sie do opisu przedmiotu
zamowienia, wskazane zostaly znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie
metody, materiaty, urzadzenia itp. rownowazne do przedstawionych w opisie.
2.2. Rodzaje materialow
Piasek
Nalezy stosowac piasek $rednioziarnisty lub gruboziarnisty spelniajacy wymagania
normy ,,Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek™.
Cement
Nalezy stosowaé cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701, portlandzki
z dodatkami wg PN-B-19701 lub hutniczy wg PN-B-19701 zgodnie z wymogami dla
poszczegbdlnych rodzajow robot.
Woda
Nalezy stosowa¢ wode¢ odpowiadajgca wymaganiom PN-B-32250. Bez badan
laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodociaggowa wode pitna.
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Kruszywo tamane

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych
mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny.

Betonowa kostka brukowa

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej.
Wbudowywana kostka musi spetnia¢ nastepujace wymagania:

— struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkow,

— powierzchnia gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawegdzie kostek réwne
I proste, wklesnigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm,

— kostka o grubo$ci 80 mm z zastosowaniem do nawierzchni dla ruchu samochodowego,
z tolerancjg wymiarowa: na dlugosci = 3mm, na szeroko$ci £ 3mm, na grubosci
+5mm,

— wytrzymato$¢ na $ciskanie po 28 dniach ($rednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢
mniejsza niz 60 MPa, dopuszczalna najnizsza wytrzymato$¢ pojedynczej kostki nie
powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek),

— nasigkliwo$¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-
06250 1 wynosi¢ nie wiecej niz 5%,

— odpornos$¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z
wymaganiami PN-B-06250, odporno$¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i
odmrazania probek jest wystarczajaca, jezeli: probka nie wykazuje pekniec¢, strata
masy nie przekracza 5%, obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do
wytrzymato$ci probek nie zamrazanych nie jest wigksze niz 20%,

— Scieralno$¢ kostek betonowych okre§lona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111
powinna wynosi¢ nie wigcej niz 4mm.

Krawezniki betonowe
Nalezy stosowa¢ krawezniki  betonowego drogowe, prostokagtne  S$cigte,
jednowarstwowe o wymiarach 15 x 30 x 100 cm, gat. 1. Dopuszczalne odchytki wymiarow
kraweznikéw betonowych z tolerancja wymiarowa: na dlugosci + 8mm, na szerokosci i
grubosci +£3mm. Powierzchnie kraweznikow betonowych powinny by¢ bez rys, pekniec i1
ubytkoéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne 1

proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw, zgodnie z
BN-80/6775-03/01.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w A-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet
Roboty wykonuje si¢ przy zastosowaniu nastepujacego sprzetu:
walec statyczny samojezdny,
— réwniarka samojezdna,
betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

Do zageszczenia nawierzchni z kostki stosuje si¢ wibratory plytowe przy czym ptyta
metalowa wibratora musi posiada¢ ostone z tworzywa sztucznego (np. taSmy gumowe;j),
ktora zabezpiecza powierzchni¢ kostki przed uszkodzeniem.
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4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport materialow

Materialy mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed =zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Do przewozenia kostki betonowej i kraweznikow betonowych stosowaé¢ mozna
dowolne, sprawne $§rodki transportowe. Krawegzniki betonowe uktada¢ nalezy na $rodkach
transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawezniki powinny
by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie transportu.

Kostke przewozi¢ nalezy na paletach producenta, zabezpieczonych w sposéb
uniemozliwiajacy uszkodzenie kostki. Zatadunek i roztadunek palet z kostka - mechaniczny.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonanie utwardzenia placu manewrowego z kostki brukowej obejmuje nastgpujacy zakres
robot :

— wytyczenie projektowanej nawierzchni,

— usunigcie warstwy ziemi, reczne profilowanie i zageszczenie Koryta,

— wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, z

warstwag piasku stabilizowanego cementem,
— ulozeniem nawierzchni z kostki w obramowaniu kraweznikami betonowymi,
— uporzadkowaniem terenu po prowadzonych robotach.

5.2. Koryto pod nawierzchnie z kostki

Koryto na projektowang glebokos¢, w zaleznosci od ilosci robot wykonane moze by¢
r¢cznie lub mechanicznie. Wykonane koryto musi by¢é wyprofilowane i zageszczone
(wymagany wskaznik zaggszczenia nie mniejszy niz 0,97), posiada¢c wymagane spadki
podtuzny 1 poprzeczne.

5.3. Podbudowa pod nawierzchnie z kostki

Kostka brukowa w zaleznos$ci od przewidywanych obcigzen moze by¢ uktadana na
podbudowie (wzmocnionym podiozu) oraz podsypce. Podbudowe pod kostke stanowi
warstwa z piasku stabilizowanego cementem o grubosci 15cm oraz podbudowa zasadnicza z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o gr. 20cm.

Podbudowa musi by¢ nalezycie zageszczona, a przed ulozeniem kostki nalezy
wykona¢ podsypke z kruszywa lamanego wysiewki o gr. 3cm, na ktérej nalezy uktadaé
kostke o grubosci 8cm.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych stosowa¢ krawezniki
drogowe betonowe zgodnie z pkt. 2.2. Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej wykonaé
na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zageszczeniu.

5.5. Ukladanie kostki betonowej

Kostke uktada si¢ na kruszywie tamanym wysiewce w taki sposob, aby szczeliny
migdzy kostkami wynosity od 2+3mm. Kostke¢ nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od
projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypelni¢ piaskiem, a nastepnie zamie$¢
powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek rgcznych lub mechanicznych
I przystapi¢ do ubijania nawierzchni.
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Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe
z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku s$rodka
I jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztaltek. Do zageszczania ~ nawierzchni  z
betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac¢ walca.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w A-00.00.00 ,,Wymagania og6élne”.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzié¢, czy producent
kostek brukowych posiada atest wyrobu wg pkt. 2.2.
6.3. Badania w czasie robot

Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z dokumentacjg
projektowa. Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci 1 wymaganych spadkow
poprzecznych ipodtuznych. Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z
betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacja
projektowa oraz wymaganiami:

— pomierzenie szerokosci spoin,
- sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidlowos$ci wypetnienia spoin.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

Nierownos$ci podtuzne nawierzchni zgodnie z normg BN-68/8931-04 nie powinny
przekracza¢ 0,8cm. Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z tolerancjg +0,5%.
Roznice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzgednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1cm. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie
powinny przekraczaé¢ +1,0cm.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, ulepszonego podtoza z piasku stabilizowanego cementem,
usuni¢cia warstwy ziemi.
Jednostka obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki
brukowej.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w A-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST
| wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— przygotowanie podtoza,
— ewentualnie wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki,
— ewentualnie wykonanie tawy pod krawezniki.
Zasady ich odbioru sg okreslone w A-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
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9.

Podstawa platnosSci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w A-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

b

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
sprawdzenie i ewentualng naprawg¢ podtoza,
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,

zageszczenie roztozonej mieszanki,

utrzymanie podbudowy w czasie robot.

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,

wykonanie koryta pod fawe,

ew. wykonanie szalunku,

wykonanie tawy,

wykonanie podsypki,

ustawienie kraweznikow na podsypce (cementowo-piaskowej),
wypetnienie spoin kraweznikow zaprawa,

zasypanie zewngtrznej $ciany kraweznika gruntem i ubicie.

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

przygotowanie poditoza (ewentualnie podbudowy),

dostarczenie materiatow,

wykonanie podsypki,

ulozenie 1 ubicie kostki,

wypetnienie spoin,

przeprowadzenie badan 1 pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwigzane

10
1.

2.
3.
4,

o

25.

1. Normy

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralno$ci na tarczy
Boehmego

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni
drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do

nawierzchni drogowych
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

C 00.00.00 TECHNOLOGIA + INSTALACJE SANITARNE
MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY

C 01.00.00 ROBOTY ZIEMNE - WYKONYWANIE | ZASYPYWANIE
WYKOPOW CPV 45111200-0

C 02.00.00 ROBOTY W ZAKRESIE STABILIZACJI GRUNTU -
UMOCNIENIE WYKOPOW CPV 45111230-9

C 03.00.00 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY
WODOCIAGOW —~ MONTAZ RUROCIAGI
TECHNOLOGICZNE MIEDZYOBIEKTOWE CPV 45231300-8

C 04.00.00 MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY ZE STACJA
UZDATNIANIA WODY (SUW) CPV 45232423-3, 45231112-3,
45331210-1

Oznaczenia wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV):

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne.

45111230-9 Roboty w zakresie stabilizacji gruntu.

45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggdw i rurociggéow do
odprowadzania sciekow.

452324300-5 Roboty w zakresie uzdatniania wody.

45231112-3 Instalacja rurociggow.

45331210-1 Instalowanie wentylaciji.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

C 00.00.00 TECHNOLOGIA + INSTALACJE SANITARNE
MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY

C 01.00.00 ROBOTY ZIEMNE - WYKONYWANIE |
ZASYPYWANIE WYKOPOW CPV 45111200-0

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem i zasypywaniem wykopow
w gruntach pod rurociagi technologiczne miedzyobiektowe dla inwestycji pn: ,, MONTAZ
URZADZEN NA UJECIU WODY w LISZNIE”.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i zasypywaniem wykopow w gruntach, utozeniem podsypki (i
obsypki) pod kanaty i rurociggi migdzyobiektowe.
1.4. Okreslenia podstawowe
Wykop - budowla ziemna wykonana w obrebie robot w postaci odpowiednio
uksztattowanej przestrzeni powstatej w wyniku usunig¢cia z niej gruntu.
Odklad — miejsce odwiezienia gruntow pozyskanych z wykopow.
Glebokosé wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.
Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
Wykop Sredni - wykop, ktérego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3m.
Wykop waskoprzestrzenny - wykop, o szerokosci dna mniejszej lub rownej od 1,5 m
Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w A.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w A.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.

2. Materialy (grunty)

W nawigzaniu do warunkow gruntowo-wodnych rurociagi i kanaty fundowane beda w
gruntach suchych, w piaskach gliniastych i zwietrzelinie gliniastej margla.

Podtoze pod kanaty i rurociagi wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa, w
zalezno$ci od wystepujacych rzeczywistych warunkow gruntowych w wykopie.
3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania wykopow
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (koparki),
— jednoczesnego wydobywania i1 przemieszczania gruntow (spycharki)
— sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki).
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4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w A.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
4.2. Transport materialow

Transport (przemieszczanie) gruntu bedzie odbywat si¢ w obrebie placu budowy
spycharkami.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonywania robot podano w A.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 6.
5.2. Zasady prowadzenia robét

Wykopy powinny zosta¢ wykonane jako otwarte zabezpieczone. Metody prowadzenia
robot ziemnych (r¢czne lub mechaniczne) powinny zosta¢ dostosowane do glebokosci
wykopu, warunkéw geotechnicznych, ustalen z wiadzami koordynujacymi i posiadanego
sprzetu mechanicznego.

Wykopy waskoprzestrzenne nalezy wykonywaé recznie lub mechanicznie. W
miejscach skrzyzowan wykopow z liniami napowietrznymi nalezy zachowa¢ wymagane
przepisami odleglosci od przewoddéw do wysigegnikéw maszyn.

Szeroko$¢ wykopu jest uwarunkowana $rednicg kanatu lub rurociagu, zwieksza si¢ ja
0 0,4 m z kazdej ze stron jako rezerwe¢ niezbedna do prowadzenia prac, o ile projekt nie
stanowi inaczej. Doglebianie wykopow do rz¢dnej posadowienia (ostatnie ca 20cm) reczne, w
razie stwierdzenia przeglebienia wykopu, dno nalezy wyrownaé tluczniem lub piaskiem z
zageszczeniem.

Wyréwnanie dna wykopu i wykonanie podioza pod kanaly i rurociaggi wykonaé
bezposrednio przed przystapieniem do montazu przewodu zgodnie z normami.

Podtoze pod kanaty i rurociggi wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa, w
zalezno$ci od wystepujacych rzeczywistych warunkow gruntowych w wykopie.

Rury uktada¢ na podsypce piaskowej o grubosci 20cm, z piasku grubo-, $rednio-, lub
drobnoziarnistego zmieszanego, bez frakcji pylastych, o wielkosci ziaren do 20mm, z
wyprofilowaniem pod rure na kat podparcia 90°.

Po calkowitym zamontowaniu kanalow 1 rurociggdw wykona¢ zasypke (obsypke) rur
0,30m ponad wierzch rury, piaskiem lub gruntem piaszczystym nie zawierajacym kamieni.
Obsypke rur wykona¢ warstwami o grubosci 10cm z podbiciem piasku pod boki rur i
zaggszczeniem. Po zabezpieczeniu rur 1 zasypaniu piaskiem na wymagang wysokos$¢ dalsza
zasypke wykopow wykona¢ rowniez piaskiem, warstwami z zaggszczeniem przy uzyciu
sprzetu mechanicznego.

W przypadku przewodow rurowych nalezy sprawdzi¢:
prostolinijno$¢ utozenia przewodu,
zgodno$¢ z projektowanym spadkiem,
sprawdzi¢ droznos$¢ (swiatto kanatu) 1 wykona¢ proby szczelnosci,
wykonanie zasypki (obsypki) gruntem piaszczystym lub piaskim do poziomu 30 cm
ponad wierzch rur. Zasypka ta winna by¢ zageszczona warstwami co najwyzej 20
cm rownoczesnie z obu stron. Zasypke nalezy dokladnie zageSci¢ ogolnie
dostgpnymi metodami nie powodujac uszkodzenia rur.

e wykonanie zasypki gornej czgsci wykopu (z réwnoczesng rozbidérka umocnienia) z

zageszczeniem warstwami piaskiem.

Teren po przeprowadzonych robotach ziemnych nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
6.2. Kontrola wykonania roboét
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Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z
wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W
czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrocic na:

a ) odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosci,
b ) doktadnos¢ wykonania wykopow,

C ) zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie,

d) zapewnienia statecznosci §cian wykopu.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00.00.00. ,, Wymagania ogo6lne” pkt. 8.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest:
e 1m® (metr szescienny) wykonania robot w wykopach (wykop i zasypanie),
o 1m? (metr kwadratowy) wykonania podsypki (podioza).

8. Odbiodr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w A.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 9.
8.2. Zasady odbioru robot
Badanie materiatéw i elementéw obudowy wykopow nalezy wykonac¢ bezposrednio na
budowie przez ogledziny zewngtrzne. Sprawdzenie metod wykonania wykopow - wykonuje
si¢ przez ogledziny zewngetrzne.
8.3. Zakres odbioru robét
Szeroko$¢ dna wykopu:
Szeroko$¢ dna wykopu nie powinna rdzni¢ si¢ od projektowanej z tolerancja £ 5 cm
Zaglebienie dna:
Zaglebienie dna wykopu, okreslane pomiarem rzednych wysoko$ciowych przy uzyciu
niwelatora nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanych rzednych z tolerancja —3cm do
+1lcm.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogdlne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w A 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
Ptatno$¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robot, oceng jako$ci uzytych materiatow i jakosci wykonania robdt, na
podstawie wynikdw pomiarow 1 badan.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
— PN-86/B-02480 Grunty budowlane, okreslenia, symbole. Podziat i opis gruntow.
— PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe.
— PN-B-10736/1992 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodoéw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.
10.2. Inne dokumenty
Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996.
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C 02.00.00 ROBOTY W ZAKRESIE STABILIZACJI GRUNTU
- UMOCNIENIE WYKOPOW CPV 45111230-9

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem umocnienia wykopow
palami stalowymi (wypraskami) pod utozenie kanaléw i rurociggow technologicznych
miedzyobiektowych dla inwestycji pn: ,, MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY w
LISZNIE”.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem umocnienia wykopdéw palami szalunkowymi (wypraskami).
Wyszczegoblnienie robot:
- doniesienie materialdéw 1 przygotowanie elementow obudowy z przycigciem materiatow

na potrzebny wymiar,

- wyrdéwnanie $cian wykopu,
- obudowa $cian wypraskami wraz z rozparciem stemplami,
- rozbidrka umocnienia i rozp6or z wydobyciem materiatbw na pobocze wykopu,
- odniesienie materiatow z rozbiorki z posegregowaniem i oczyszczeniem.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w A.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykopy o $cianach pionowych, ze wzgledu na bezpieczenstwo pracy, powinny by¢
umocnione palami szalunkowymi (wypraskami) z rozporami. Ogdlne wymagania dotyczace
rob6t podano w A.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.

2. Materialy

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu umocnienia wykopow palami
szalunkowymi (wypraskami) wg zasad niniejszej SST, sa:
- pale szalunkowe stalowe (wypraski),
- drewno iglaste, okragle nasycone na stemple.

3. Sprzet
Nie wystepuje.
4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w A.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
4.2. Transport materialow

Materialy wymienione w punkcie 2 niniejszej SST nalezy przewozi¢ Srodkami
transportu drogowego w sposob dostosowany do wymagan przepisOw ruchu drogowego i
zapewniajacy bezpieczenstwo tadunku.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonywania robot podano w A.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
5.2. Zasady prowadzenia robot
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Ubezpieczenie wykopoéw palami szalunkowymi nalezy wykonywa¢ sukcesywnie do
glebokosci wykonywanego wykopu, zapewniajac jego stabilno$¢ oraz bezpieczenstwo pracy.
Wyszczegoblnienie robot:

- doniesienie materialdw i1 przygotowanie elementéw obudowy z przycigciem materiatow
na potrzebny wymiar,

- wyrdéwnanie $cian wykopu,

- obudowa $cian wypraskami wraz z rozparciem stemplami,

- rozbiorka umocnienia i rozpor z wydobyciem materiatow na pobocze wykopu,

- odniesienie materiatow z rozbiorki z posegregowaniem i oczyszczeniem.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
6.2. Kontrola wykonania umocnien

Sprawdzenie wykonania umocnien wykopoéw palami szalunkowymi (wypraskami)
polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji
oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na
zapewnienia statecznosci $cian wykopu.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w A.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1m? (metr kwadratowy) wykonania umocnienia $cian
wykopu palami szalunkowymi.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 9.
8.2. Zasady odbioru robot

Odbidr robot odbywa si¢ przez badanie materiatoéw 1 elementéw obudowy wykopow
bezposrednio na budowie przez ogledziny zewnetrzne, porownujac rodzaj materiatow z
cechami podanymi w Dokumentacji Projektoweyj.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne wymagania

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w A 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Platno$¢ za jednostk¢ obmiarowa roboty nalezy przyjmowac zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robot, oceng jakosci uzytych materiatéw 1 jakosci wykonania robot, na
podstawie wynikéw pomiardéw i badan.

10. Przepisy zwigzane

10.1 Normy

PN-EN 13331-1:2003 U Systemy obudow do wykopoéw — Czg$¢ 1: Dane wyrobow
10.2 Inne dokumenty

Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996r.
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C 03.00.00 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY
WODOCIAGOW - MONTAZ RUROCIAGOW
MIEDZYOBIEKTOWYCH CPV 45231300-8

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i1 odbioru robot zwigzanych z montazem rurociggdéw technologicznych,
miedzyobiektowych dla inwestycji pn: ,, MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY w
LISZNIE”.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych pkt.1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z montazem rurociaggdéw technologicznych migdzyobiektowych.
W zakres tych robot wchodza:
e roboty przygotowawcze,
e roboty montazowe - montaz rurociggéw z rur i ksztaltek ci$nieniowych, montaz
armatury, wlaczenia do istniejacych rurociggow,
e montaz armatury na istniejgcych rurociggach,
e proby szczelnos$ci, ptukanie i dezynfekcja,
e kontrola jakosci.
1.4. Okreslenia podstawowe
Rurociag — przewdd rurowy ci$nieniowy.
Armatura — sa to urzadzenie zamontowane na sieci wodociggowej, stuzace do odcigcia
przeptywu wody na danym odcinku, do poboru wody, urzadzenia zabezpieczajace sie¢
wodociggowa itp.
Ksztaltki — sg to elementy montowane na odgalezieniach rurociggu, na potaczeniu rurociggu
z armaturg, itp.
Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacg polska normg PN-87/B-1060,
PN-82/M-01600 i definicjami podanymi w A.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w A.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.

2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w A.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 3.

Uwaga! Ilekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszgcej sie do opisu przedmiotu
zamowienia, wskazane zostaly znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie
metody, materiaty, urzgdzenia itp. rownowazne do przedstawionych w opisie.
2.2. Rurociagi technologiczne mi¢edzyobiektowe

Odcinki zewngtrzne rurociggow wody surowej i wody uzdatnionej do wykonania z
rur i ksztattek cisnieniowych do wody PVC PN10, o srednicy ¢90mm i  ¢110mm,
jednorodnych, kielichowych z rowkiem, taczonych na uszczelki gumowe zamontowane
fabrycznie. Wezly projektuje sie wykona¢ z ksztaltek zeliwnych kotnierzowych zewnetrznych
izolowanych farbami bitumicznymi oraz z ksztattkami przejsciowymi do rur PVC.

Na tukach rurociggow cisnieniowych Kielichowych PVC stosowa¢ bloki oporowe wg
typowych rozwigzan.

Szczegdtowy zakres wykonania zgodnie z projektem wykonawczym.
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2.3. Armatura /zasuwy/

Na rurociggach istniejacych i projektowanych zamontowa¢ bezposrednio w ziemi
zasuwy odcinajace kotnierzowe réwnoprzelotowe dlugie o $rednicy nominalnej DN100mm
(szt.3), DN150mm (szt.1), DN200mm (szt.1), z migkkim zamkni¢ciem, z zeliwa
sferoidalnego na cisnienie PN10 (1MPa), z obudowg i skrzynkg uliczng.

Kazda zasuwa zeliwna wraz z kro¢cami przejsciowymi musi spoczywaé na betonowym
fundamencie, tzw. bloku podporowym niezaleznie od rodzaju podtoza.

2.4. Ochrona rur przed przemarzaniem

Projektowane rurociggi, W przypadku niedostatecznego przykrycia nalezy ociepli¢
lupkami z pianki poliuretanowej 0 gr. 8cm. Dla projektowanych rurociaggéw wymagane
przykrycie rury wynosi 1,40m do wierzchu rury.

2.5. Proby szczelnoSci
Materiatem stluzacymi do wykonania prob szczelnosci jest woda, ktorg napetnia si¢
rurociagi przy ich badaniu.

2.6. Dezynfekcja i plukanie wodociagu

Materiatem shuzacymi do wykonania ptukania jest woda wodociggowa.

Materiatem stuzagcymi do wykonania dezynfekcji jest podchloryn sodu /lub wapno
chlorowane/.

2.7. Skladowanie materialow

Rury nalezy przechowywaé w potozeniu poziomym na ptaskim, rownym podtozu, w
sposOb gwarantujacy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadami atmosferycznymi
oraz spetnienie warunkow BHP. Ponadto rury nalezy skladowaé¢ w taki sposéb, aby stykaty
si¢ one z podtozem na calej swej dlugo$ci. Mozna je sktadowaé¢ na gesto utozonych
podktadach. Skladowane rury nie powinny by¢ narazone na bezposrednie dzialanie
promieniowania stonecznego. Temperatura w miejscu przechowywania nie powinna
przekraczaé 30°C.

Wszystkie wymagania dotyczace sktadowania wapna chlorowanego lub podchlorynu
sodu, zostaty podane w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa z
dnia 27.01.1994 r., w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy stosowaniu $rodkow
chemicznych do uzdatniania wody i oczyszczania $ciekow — Dz.U. 1994 nr 21 poz. 73 z dnia
15 lutego 1994 r.).

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt. 4.

3.2. Sprzet stosowany do montazu rurociggow
Sprzet stuzacy do montazu rur, ksztattek i armatury powinien by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera. Stosowany sprzet nie moze powodowac mechanicznego uszkodzenia rur, ksztattek
I armatury.
Wykonawca przystepujacy do montazu rurociggéw  powinien wykazac¢ si¢

mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— samochdd dostawczy

— dzwig budowlany.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w A.00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt. 5.

4.2. Transport rur

Rury mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu z zachowaniem przepiséw
ruchu drogowego, wylacznie w polozeniu poziomym. Rury powinny by¢ tadowane obok
siebie na catej powierzchni i zabezpieczone przed przesuwaniem si¢ przez podklinowanie lub
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inny sposob. Rury w czasie transportu nie powinny stykac¢ si¢ z ostrymi przedmiotami,
mogacymi spowodowa¢ uszkodzenia mechaniczne. Podczas prac przetadunkowych rur nie
nalezy rzucaé, a szczegolng ostrozno$¢ nalezy zachowaé przy przetadunku rur z tworzyw
sztucznych w temperaturze blisko 0°C i nizszej.

5. Wykonywanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w A.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.6.
5.2. Roboty ziemne
Roboty ziemne powinny zosta¢ wykonanie zgodnie z SST — C.01.01.00. Roboty ziemne.
5.3. Przygotowanie podloza
Rodzaj podtoza jest zalezny od rodzaju gruntu w wykopie. Rury uktadaé¢ zgodnie z SST —
C.01.01.00. Robhoty ziemne.
5.4. Roboty montazowe
5.4.1. Warunki ogélne

Glgboko§¢ wulozenia rur przy nie stosowaniu izolacji cieplnej 1 $rodkow
zabezpieczajacych podloze przed przemarzaniem powinna by¢ taka, aby jego przykrycie
mierzone od wierzchu rury do powierzchni projektowanego terenu bylo wigksze niz
gleboko$¢ przemarzania gruntow wg PN-81/B-03020.

Dla rurociggow cisnieniowych wymagane przykrycie rury wynosi 1,40m do wierzchu
rury. W przypadku niedostatecznego przykrycia, rury nalezy ociepli¢ lupkami z pianki
poliuretanowej o gr. 8cm.

5.4.2. Wytyczne wykonania rurociggow

Rura powinna by¢ utozona wg projektowanej niwelety i $ci§le przylega¢ do podioza
na catej swej dlugosci. Po ulozeniu nalezy rur¢ zabezpieczy¢ przed przesunigciem przez
podbicie podsypka z piasku. Przy nierownym utozeniu rury w wykopie, rur¢ nalezy podnies¢
1 wyregulowa¢ podtoze przez podsypke z piasku lub zZwiru dobrze ubitego. Niedopuszczalne
jest wyrownanie potozenia rury przez podiozenie kawatka drewna, cegly lub kamienia.
Rury nalezy uktada¢ na podsypce (podtozu) zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Zasypka rurociggow warstwg piasku ok. 30cm ponad wierzch rury z zageszczeniem
warstwami ok. 10cm.
Rurociggi do wykonania z rur cisnieniowych PVCPN10 jednorodnych, kielichowych z
rowkiem, taczonych na uszczelki gumowe zamontowane fabrycznie.

5.4.3. Bloki oporowe i podporowe
Na tukach rurociggow cisnieniowych kielichowych PVC stosowac bloki oporowe.
Dla zasuw zeliwnych wraz z kro¢cami przejSciowymi stosowaé bloki podporowe.
Bloki oporowe i bloki podporowe wg typowych rozwigzan z betonu B15.

5.4.4. Proby szczelnoSci, plukanie i dezynfekcja

Rurociggi  podda¢ probie szczelnosci, zgodnie z normg PN-81/B-10725 —
,»Wodociggi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze™.
Odcinek poddawany probie ciSnieniowej nalezy napet nia¢ wodg i dokt adnie odpowietrzyC.
Napetnienie rurociggu woda nalezy prowadzi¢ od miejsc polozonych najnizej przy
jednoczesnym  odpowietrzaniu  najwyzszych punktow. Rurociagg probowaé przy
niezasypanych wykopach w miejscach potaczen. CiSnienie probne dla rur PVC winno
wynosi€ 1,0MPa. Wynik jest pozytywny, jezeli w ciggu 30 min nie zauwazy si€ spadku
ci$nienia. Po pozytywnej probie hydraulicznej rurociagi przeptukac¢ czysta woda. Plukanie
przeprowadza¢ az do catkowitego usunigcia zanieczyszczen mechanicznych. Po przeptukaniu
rurociagi podda¢ dezynfekcji.
Dezynfekcje wody przeprowadza sie w przypadku gdy wyniki badan wskazujg na takq pOtrzebe.

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

59



Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w A.00.00.00. “Wymagania ogdlne” pkt. 7.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badanie przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania majace na
celu ustalenie metod prowadzenia robdt 1 ich kontroli w czasie trwania budowy.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do statej 1 systematycznej kontroli prowadzonych robot
w zakresie 1 z czestotliwo$cig zaakceptowang przez Inspektora nadzoru.
W szczegblnosci kontrola powinna obejmowac:
— zbadanie materialow pod katem ich zgodno$ci z cechami podanymi w dokumentacji
technicznej 1 warunkami technicznymi podanymi przez wytworce,
— badanie zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy,
— Dbadanie prawidlowosci podloza naturalnego, w tym gltéwnie jego nienaruszalnosci,
wilgotnosci 1 zgodnosci z okres§lonym w dokumentacji,
— badanie 1 pomiary szeroko$ci, grubosci i zageszczenia wykonanego podtoza,
— Dbadanie w zakresie zgodno$ci z dokumentacjg projektowa i warunkami okre§lonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych Iub warunkami technicznymi wytworni
materiatoéw, ewentualnie innymi umownymi warunkami,
— Dbadanie glgbokosci utozenia przewodu,
— badanie utozenia przewodu na podtozu,
— badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,
— Dbadanie zastosowanych ztaczy i ich uszczelnienie,
— badanie szczelno$ci calego przewodu,
— badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,
— badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu.
6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
— odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno wynosi¢ wigcej niz = 5 cm,

— odchylenie wymiardw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

— odchylenie grubosci warstwy zabezpieczajacej naturalne podtoze nie powinno
przekroczy¢ + 3 cm,

— roznice rzednych wykonanego podloza nie powinny przekroczy¢ w zadnym jego
punkcie: dla przewodow z tworzyw sztucznych + 5 cm,

— dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonego na tawach celowniczych nie
powinny przekroczy¢ 10 cm.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w A.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
— Im (metr) wykonania robot zwigzanych z utozeniem rurociggéw w wykopach.
Pozostatymi jednostkami obmiarowymi poszczegolnych pozycji zawartych przez
wykonawce w przedmiarze robot jest zakres czynnos$ci objetych w ich opisie.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 9.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegajg wszystkie technologiczne
czynnosci zwigzane z budowg rurociggdw miedzyobiektowych, a mianowicie:
— roboty przygotowawcze,
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— roboty ziemne z obudowg $cian wykopow,
— przygotowanie podloza,
— roboty montazowe wykonania rurociaggow,
— proby szczelnosci przewodow, ptukanie, dezynfekcja,
— zasypanie i zaggszczenie wykopu.
Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Inspektor nadzoru dokonuje odbioru roboét zanikajacych zgodnie z zasadami
okreslonymi w A.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
8.3. Odbior koncowy
Odbiorowi wg PN-81/B-10725 podlega:

- sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego
(polegajace na sprawdzeniu protokélow badan przeprowadzonych przy
odbiorach technicznych czesciowych),

- badanie prawidlowosci ulozenia rurociaggow,

- badanie szczelnosci catego przewodu (norma PN-81/B-10725).

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokoétu,
szczegblowo omowione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzor techniczny
oraz cztonkdw komisji przeprowadzajacej badania.

Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru nalezy uzna¢ za doktadne, jezeli wszystkie
wymagania (badanie dokumentacji i szczelnosci calego przewodu) zostaly spetnione.

Jezeli ktore§ z wymagan przy odbiorze technicznym nie zostalo spetnione, nalezy oceni¢ jego
wplyw na stopien sprawnosci dziatania przewodu i w zaleznos$ci od tego okresli¢ konieczne
dalsze postgpowanie.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w A 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
Platnos$¢ za jednostke¢ obmiarowa roboty nalezy przyjmowac zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robot, oceng jakosci uzytych materiatéw 1 jakosci wykonania robot, na
podstawie wynikéw pomiardéw i badan.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-B-10725:1997  Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.

PN-87/B-01060 Sie¢ wodociggowa zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia.
Terminologia.

PN-86/B-09700 Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na przewodach
wodociggowych.

PN-93/C-89218 Rury i ksztattki z tworzyw sztucznych. Sprawdzanie wymiarow.

PN-81/B-10725 Wodociggi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy

odbiorze.

PN-B-10736:1999  Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.”

10.2. Inne dokumenty

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociaggdw z tworzyw
sztucznych — PKTSGGIK Warszawa 1996r.
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C 04.00.00 MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY ZE
STACJA UZDATNIANIA WODY (SUW) CPV 45232423-3,
45231112-3, 45331210-1

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot w branzy technologicznej i instalacji sanitarnych w
zakresie montazu urzadzen na uj¢ciu wody oraz w budynku technologicznym  stacji
uzdatniania wody (suw) dla inwestycji pn: ,, MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY w
LISZNIE ™.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych pkt.1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z montazem urzadzen technologicznych i pomocniczych oraz instalacji
technologicznych i sanitarnych.
W zakres tych robot wehodza:

1/ ujecie wody - studnie glebinowe nr 1 i nr 2— zakres robot obejmuje:

— demontaz istniejgcego wyposazenia studni gigbinowych,

— montaz nowego wyposazenia studni glebinowych - pomp glebinowych wraz
rurociggami ttocznymi DN80mm oraz wyposazeniem dodatkowym,

— montaz nowych gltowic studziennych w wykonaniu fabrycznym,

— montaz nowego wyposazenia, armatury 1 rurociggéw w istniejagcych obudowach
studziennych,

— montaz nowego sterowania pracg pomp.

2/ zbiornik wyrownawczy wody — zakres robot obejmuje:
— demontaz istniejacych sond poziomu wody,
— montaz nowego wyposazenia (sonda hydrostatyczna glebokosci, sondy
konduktometryczne).

3/ budynek technologiczny suw — zakres robot obejmuje:

— montaz projektowanej kompletnej instalacji technologicznej do uzdatniania
wody (aerator ci$nieniowy, odzelaziacze) wraz z kompletnym osprzetem,
armaturg i rurociggami oraz kompleksowym sterowaniem w wykonaniu
fabrycznym,

— demontaz istniejgcego zestawu hydroforowego oraz ponowny montaz W
nawigzaniu do projektowanego uktadu instalacji uzdatniania wody.

— w branzy instalacji sanitarnych — przebudowa istniejacej instalacji
wodociggowej w pomieszczeniu technologicznym, wykonanie instalacji
kanalizacyjnej wod poptucznych, montaz ogrzewania i wentylacji,

— Wyposazenie ujecia wody w sprzet pomocniczy.

4/ komora armatury — zakres rob6t obejmuje:
— wyburzenie w istniejacej komory wraz z demontazem istniejacego
wyposazenia i rurociggow,
— wykonanie nowej szczelnej komory z kregow betonowych o srednicy D-
1,20m wraz z wyposazeniem.
5/ zbiornik wod poptucznych — zakres robot obejmuje:
— montaz sondy hydrostatycznej i rurociggéow technologicznych,
— zakup zestawu asenizacyjnego do wywozu wdd poptucznych.
1.4. Okreslenia podstawowe
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Pompa glebinowa — urzadzenie do ttoczenia wody surowej ze studni gltebinowej do budynku
stacji.
Stacja uzdatniania wody (SUW) - zespot urzadzen wspolpracujgcych ze sobg i
znajdujacych si¢ w jednym budynku stuzacym do uzdatniania wody.
Zestaw aeracji — zbiornik stalowy wyposazony w przynalezng armatur¢ oraz orurowanie
stuzacy do natlenienia zwiazkow zelaza zawartych w uzdatnianej wodzie.
Zestaw filtracji — zbiornik lub zbiorniki wypetnione odpowiednim ztozem filtracyjnym (w
zalezno$ci od sktadu wody surowej) stuzacy do filtrowania napowietrzonej wody. Dla
rozdzielenia poszczegdlnych tryboéw pracy stacji , zestaw wyposazony jest w odpowiedni
uktad rurociggdw wyposazony w uktad zawordw.
Zestaw hydroforowy pomp 1l-go stopnia — urzadzenie wspolpracujac ze zbiornikiem
retencyjnym zapewnia dostawe wody do sieci wodociaggowej o odpowiednim ci$nieniu i
wydajnosci. Przy zestawie zabudowana jest pompa pluczna, stuzaca do plukania zestawow
filtracyjnych woda.
Zestaw dmuchawy — urzadzenie, biorgce czynny udzial w procesie regeneracji zestawow
filtracyjnych, stuzace do ptukani zestawow filtracyjnych powietrzem.
Rozdzielnia technologiczna — wurzadzenie nadzorujace automatyczng prace stacji,
wyposazone w sterownik mikroprocesorowy.
Rozdzielnia pneumatyczna — realizuje proces przygotowania powietrza do aeracji.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w A-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.
1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w A-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.

2. Materialy i urzadzenia

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow podano w A-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji
projektowej i SST.

Uwaga! Ilekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszacej sie do opisu przedmiotu
zamowienia, wskazane zostaly znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie
metody, materiaty, urzadzenia itp. rownowazne do przedstawionych w opisie.

2.2. Ujecie wody - studnie glebinowe nr 1 i nr 2 /wymiana istniejacego wyposazenia na
nowe/
Projektowane, nowe wyposazenie dla kazdej studni glgbinowej obejmuje:

1) montaz pompy glebinowej z urzadzeniem migkkiego startu do pompowania wody
pitnej ze studni o $rednicy $273mm, pompa 0 wydajnosci Q=30-32m*h i wysokosci
podnoszenia Hp=40m.st.w z silnikiem o mocy 7,5kW, z przylaczem kotnierzowym
DN80mm, montaz rur wznosnych ttocznych o srednicy DN80 mm ze stali nierdzewnej
o potaczeniach kotierzowych PN10 wraz z zamocowang rownolegle rura ostonowa
sondy o srednicy DN40m, dtugos$¢ rurociggu ttocznego,

2) montaz sondy hydrostatycznej glebokosci dla zakresu pomiarowego od 0+~10m H,O
typu SG-25 Aplisens W-wa (lub réwnorzednej), o dtugosci kabla 25m, sonda do
zamontowania w rurze ostonowej DN40mm,

3) montaz nowej glowicy studziennej w wykonaniu fabrycznym ze stali nierdzewnej, o
wysokosci catkowitej Hc=700mm:

- dlastudni nr 1 na rur¢ cembrowa $406,4mm z wyjsciem kolierzowym
DN80Omm i rurg ostonowa sondy DN40mm,

- dlastudni nr 2 na rur¢ cembrowa ¢$355,6mm z wyjsciem kotnierzowym
DN-80mm 1 rurg ostonowa sondy DN40mm,

4) montaz nowego wyposazenia rurociggu tlocznego w obudowie studni:

4.1) montaz wodomierza studziennego kolanowego kotnierzowego z nadajnikiem
impulséow (1 impuls/Im®) o parametrach:
- nominalny strumien objetosci g, = 40 m*/h
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—  $rednica nominalna DN80mm
— maksymalny strumien objetosci gs = 110 m*/h
- maksymalny roboczy strumien objetosci - 50 m%h
—  posredni strumien objetosci g; = 3 m¥/h
- minimalny strumien obj¢to$ci gmin = 0,4 m°/h
— masa M=18kg.
4.2) montaz armatury odcinajace;j:
— zawOr zwrotny kotnierzowy DN80Omm PN16
— zasuwa kotnierzowa z migkkim uszczelnieniem klina DNS§OmmPN16,
— manometr tarczowy p=0-1,0MPa z kurkiem manometrycznym
— zawor czerpalny do pobierania préb wody DN15mm
— zawOr odpowietrzajacy do wody czystej, ptywakowy DN25mm.

2.3. Zbiornik wyréwnawczy wody /wymiana istniejacego wyposazenia na nowe/
Projektowane, nowe wyposazenie zbiornika obejmuje:

— montaz sondy hydrostatycznej glebokosci dla zakresu pomiarowego od 0+4mH,0, 0o
dhugos$ci kabla 10m, sonda w wykonaniu specjalnym z teflonowa ostong kabla, sonda
do zamontowania w rurze ostonowej ¢S0PVC.

— montaz sond konduktometrycznych (szt.6) + przetwornika poziomu do zabudowania
w istniejacej rozdzielni zestawu hydroforowego, sondy do zamontowania w rurze
ostonowej $50PVC dla nastgpujacych poziomoé6w odniesienia:

» pO0 - dlugos¢ sondy L=4,00m
pl - dlugo$¢ sondy L=3,80m
P2 - dlugos¢ sondy L=2,30m
P3 - dlugos¢ sondy L=2,10m
P4 - dlugos¢ sondy L=0,90m
» P5 - dhlugo$¢ sondy L=0,80m.

2.4. Budynek technologiczny stacji uzdatniania wody (SUW) /istniejacy do przebudowy/
Instalacja technologiczna uzdatniania wody /urzadzenia projektowane nowe/,
Zestaw hydroforowy Il-ego stopnia /urzadzenie istniejace/

INSTALACJA TECHNOLOGICZNA UZDATNIANIA WODY  /urzadzenia
projektowane nowe/

2.4.1. Zestaw aeracji

Przyjeto kompletny zestaw aeracji w wykonaniu fabrycznym z nastepujgcym wyposazeniem:
— aerator o $rednicy DN1000mm i objetosci mieszania V=1,70 m*z konstrukcja
wsporczg | odpowietrznikiem ze stali nierdzewnej, zltoze z pierScieniami
Raschiga o powierzchni czynnej 185m%/m?, wolna przestrzen po wypelnieniu
1m® objetoscei pierScieniami Raschiga moze wynosi¢ maksymalnie 7%,
— sprezarka bezolejowa z funkcjg automatycznego restartu, ze zbiornikiem 0
pojemnosci 2501, o parametrach: Q;=11,16 m*/h, Ap = 1,0 MPa, Ps= 1,5 kW.
— kompletne orurowanie z ksztattkami oraz armaturg (zaw6r odcinajacy, zawor
zwrotny, manometr, przepustnice odcinajace z dyskami ze stali nierdzewnej z
dzwigniami recznymi). Orurowanie zestawu wykonane ze stali nierdzewnej
X5CrNi 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN 10088-1, dopuszcza si¢ rowniez
wykonanie orurowania zestawu z rur PVC.
Zestaw aeracji z atestem PZH na kompletne urzadzenie. Zestaw aeracji w wykonaniu
fabrycznym do zamontowania na poziomie projektowanej posadzki, w przebudowanym
pomieszczeniu technologicznym istniejgcego budynku SUW.

>
>
>
>

2.4.2. Zestaw filtracji (odzelazianie)

Przyjeto 2 kpl. zestawu filtracji w wykonaniu fabrycznym z nast¢pujacym wyposazeniem:
— filtr ci$nieniowy ze zlozem filtracyjnym w wykonaniu specjalnym w formie walczaka
z dennica dolng 1 gorng, o $rednicy nominalnej Dn=1400 mm, wysokos$ci czgsci
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walczaka H=1600 mm i wysokosci catkowitej] Hc=~2900mm z konstrukcjg wsporcza
ze stali nierdzewnej wraz z obejmami oraz z odpowietrznikiem ze stali nierdzewnej,
drenaz rurowy ze stali nierdzewnej ze szczelinami o wielko$ci nie wigkszej niz
0,65mm,

— granulacja ztoza filtracyjnego (liczac od dotu):

* ztoze kwarcowe o granulacji 8-16 mm - objeto$¢ dennicy filtra
* ztoze kwarcowe o granulacji 4-8 mm — 10 cm

* ztoze kwarcowe o granulacji 2-4 mm — 10 cm

» ztoze katalityczne G1 o gran. 1-3 mm — 10 cm

* ztoze kwarcowe o granulacji 0,8-1,4 mm —120 cm,

— komplet rurociggow technologicznych: orurowanie z rur i1 ksztattek ze stali
nierdzewne]j oraz przewodow elastycznych, armatura - przepustnice dwustronnego
dziatania, z napgdem pneumatycznym, przepustnice odcinajace z dyskiem ze stali
nierdzewnej w obudowie niezeliwnej z sitownikami pneumatycznymi, zaworkami
sterujacymi 1 zaworkami ttumigcymi.

Zestaw filtracji z atestem PZH na kompletne urzadzenie.

Zestawy filtracyjne (2 kpl.) w wykonaniu fabrycznym do zamontowania na poziomie

projektowanej posadzki, w przebudowanym pomieszczeniu technologicznym istniejacego
budynku SUW.

2.4.3. Zestaw dmuchawy

Dla potrzeb ptukania filtra powietrzem przyjeto kompletny zestaw dmuchawy z
nastepujacym wyposazeniem:
e dmuchawa o parametrach; Q= 111 m*h, Apgm = 3,8 m, Ps=4,0kW,
e uzbrojenie DN50 - tacznik amortyzacyjny, zawor zwrotny, przepustnica
odcinajaca.
Zestaw dmuchawy z atestem PZH na kompletne.

2.4.3. Zestaw pompy plucznej

Dla potrzeb ptukania filtra woda przyjeto kompletny zestaw pompy ptucznej z
nastgpujacym wyposazeniem:
¢ pompa o parametrach: Q,.=78 m*h, H,; =16 m st.w., Ps= 5,5kW,
e uzbrojenie - kolektor ssawny i tloczny ze stali nierdzewnej, armatura zwrotna i
odcinajaca na ssaniu 1 ttoczeniu.
Zestaw pompy phucznej z atestem PZH na kompletne urzadzenie.

2.4.4. \Wodomierze

Do pomiaru natgzenia przeptywu wody w stacji uzdatniania wody oraz do sterowania
procesem uzdatniania przyjeto wodomierze Srubowe z nadajnikiem impulsow (ze zdalnym
przekazywaniem wskazan objetosci i chwilowego strumienia przeptywu) o Srednicy:

— woda surowa DN100mm (1 impuls/1m®)

— woda uzdatniona na sie¢ DN150mm (1 impuls/1m?)

— woda pluczna DN125mm (1 impuls/1m?®)

— woda za filtrami DN100mm (1 impuls/1m?).

2.4.5. Rozdzielnia pneumatyczna

Rozdzielnia pneumatyczna realizuje proces przygotowania powietrza do aeracji i zasilania
sitownikow. Wyposazenie rozdzielni pneumatycznej:

— filtr powietrza, filtro-reduktor, filtr mgty olejowej, zawor dtawigco-zwrotny,
zawor elektromagnetyczny, zawor odcinajacy, reduktor, manometry, rotametr,
czujnik ci$nienia powietrza zasilajagcego sitowniki.

Wszystkie elementy rozdzielni pneumatycznej umieszczone w przeszklonej szafie.

2.4.6. Osuszacz powietrza
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W celu zminimalizowania skutkow procesu wykraplania si¢ pary wodnej zastosowano
2 osuszacze powietrza o wydajnosci Q=750 m%h i max mocy Ns=0,85kW.

2.4.7. Rurociagi technologiczne

Rurociggi technologiczne wewngtrzne montowane w ramach zestawow uktadu
technologicznego aeratora i filtrow w pomieszczeniu technologicznym do potgczenia z
rurociggami istniejagcymi i projektowanymi:

— Rurocigg wody surowej od wejscia do stacji do zestawu aeratora DN100

— Rurociag wody napowietrzonej od zestawu aeracji do zestawow filtracyjnych
DN100

— Rurocigg wody uzdatnionej od zestawow filtracyjnych do wyjscia ze stacji,
potgczenie z rurociggiem istniejgcym do zbiornika wyrownawczego DN100

— Rurocigg wody uzdatnionej od wejscia rurociggu ze zbiornika wyréwnawczego
do zestawu pomp Il-ego stopnia DN100

— Rurociag wody uzdatnionej od zestawu pomp I1-ego stopnia do sieci
wodociagowej, polgczenie z rurociggiem istniejgcym DN100

— Rurociag wody ptucznej DN125.

Wszystkie rurociggi technologiczne wykonac ze stali nierdzewnej X5CrNi 18-10 (1.4301)
zgodnie z PN-EN 10088-1. Dopuszcza si¢ wykonanie rurociggdéw technologicznych z
tworzyw sztucznych.

Konstrukcje wsporcze, podparcia i zawieszenia rurociagdéw technologicznych wykona¢ wg
rozwigzan indywidualnych na budowie.

Oznakowanie instalacji technologicznych - oznakowanie kierunkéw przeptywu w
rurociggach technologicznych wykona¢ tasmami naklejonymi na rurociggi W nastgpujacych
kolorach:

— zielony woda surowa

— ciemno niebieski woda uzdatniona

— brazowy woda ptuczna i stabilizacyjna

— ZzOlty powietrze.
Niezaleznie od powyzszych oznaczen, na przewodach umiesci¢ strzatki wskazujace kierunek
przepltywu.

2.5. Instalacje sanitarne w budynku SUW
2.5.1. Instalacja wodociagowa.

Woda do potrzeb wlasnych SUW, doprowadzona bedzie istniejacg instalacja
wewngtrzng wody z projektowanego przewodu ttocznego wody uzdatnionej za zestawem
pompowym ll-go stopnia, do istniejacych przybordéw sanitarnych w pomieszczeniu WC
(umywalka, zawor czerpalny ze ztaczka do weza, pluczka we) oraz w pomieszczeniu
chlorowni (umywalka, zawoér czerpalny ze ztaczka do weza) — bez zmian w stosunku do
stanu istniejgcego.

Z uwagi na przebudowe istniejgcych pomieszczen budynku stacji, projekt zaktada
demontaz istniejacego wiaczenia wodociggu o srednicy $20mm do przewodu ttocznego
wody wraz z odej$ciem wodociggu o $rednicy ¢15mm do pomieszczenia chlorowni.

Projekt instalacji wodociggowej dla potrzeb wtasnych stacji zaktada wykonanie
nowego poboru wody z projektowanego przewodu ttocznego wody uzdatnionej za zestawem
pompowym Il-go stopnia, witaczenie wykona¢ poprzez wspawanie kroéca $20mm. Na
projektowanym wiaczeniu zamontowac¢ armatur¢ o $rednicy Dn20mm — zawor odcinajacy i
zawOr antyskazeniowy. Powyzej armatury od projektowanego wiaczenia wykona¢ dwa
odejscia wody z zaworami odcinajacymi, tj.:
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- odgalezienie wodociggu o srednicy $20mm do potgczenia z istniejaca
instalacja wodociggowa do pomieszczenia WC,

- odgalezienie wodociaggu o $rednicy ¢15mm do potaczenia z istniejgca
instalacjg wodociggowa do pomieszczenia chlorowni.

Projektowang wewngtrzng instalacje wodociggowa w budynku technologicznym o
$rednicy $20mm, L=2,0m i $15mm, L=10,0m wykona¢ z rur stalowych ocynkowanych o
potaczeniach gwintowanych prowadzonych po $cianach.

Istniejgca instalacja wodociggowa wewnetrzna pomieszczenia WC oraz
pomieszczenia chlorowni — bez zmian w stosunku do stanu istniejacego.

Projekt zaktada wymiang istniejagcego podgrzewacza wody do umywalki w
pomieszczeniu WC na nadumywalkowy, elektryczny, przeptywowy ogrzewacz wody 0 mocy
3,7KW.

2.5.2. Instalacja kanalizacji.

Istniejaca instalacja kanalizacji wewnetrznej pomieszczenia WC oraz pomieszczenia
chlorowni — bez zmian do stanu istniejgcego.
Scieki z posadzki projektowanego pomieszczenia technologicznego odprowadzane beda
kratkg $ciekowa KR 1 z odptywem bocznym $110mm do kanatu podposadzkowego z
odprowadzeniem na zewnatrz, do projektowanego zbiornika wod poptucznych. Projektowany
kanal odwodnienia posadzki z pionem odpowietrzajacym 1Ks $110PVC wyprowadzonym
ponad dach z wywiewka wentylacyjna.
Projektowany kanat odwodnienia posadzki, od kratki §ciekowej - odcinek KR1-K3 (kratka
sciekdow KR1 — zbiornik wod poptucznych) oraz pion odpowietrzajacy, o tacznej dtugosci
L=25,0m do wykonania z rur i ksztattek kanalizacyjnych PVC (SDR34) o $rednicy
$110x3,2mm, jednorodnych, kielichowych z rowkiem, taczonych na uszczelki gumowe
zamontowane fabrycznie.

2.5.3. Instalacje wentylacji.

Istniejaca instalacja wentylacji pomieszczen budynku SUW — bez zmian w stosunku
do stanu istniejagcego - nawiew przez infiltracje, wywiew grawitacyjny.

Istniejaca wentylacja pomieszczen grawitacyjna wywiewna wywietrzakami
dachowymi typu A o $rednicy ¢160mm i $250mm — w pomieszczeniu technologicznym i w
pomieszczeniu obstugi.

Ponadto istniejgca wentylacja mechaniczna pomieszczenia chlorowni - nawiew kratka
z wentylatorem osiowym oraz wywiew wentylatorem dachowym typ WVPB-160.

Projektowana wentylacja garazy naziemnych, nicogrzewanych - nawiew przez
infiltracje (drzwi garazowe ze szczelinami wentylacyjnymi), wywiew grawitacyjny. Uktad
wentylacji grawitacyjnej wywiewnej (1W) stanowi jeden wywietrzak o srednicy $160mm
zamontowany na dachu dla kazdego garazu.

Zespol wywiewny 1W (kpl.2) - wywiew z pomieszczenia garazu nr 5 1 6:
1W1 Wywietrzak cylindryczny typu A ¢160 - 2 szt.
1W2 Podstawa dachowa typu B/Il $160, L = 1100 mm - 2 szt. (dt. dopasowa¢ na
budowie)
1W3 Kanat wentylacyjny st. oc. okragly $160 mm, L = 1500 mm - 2 szt. (di.
dopasowac¢ na budowie)
1W4 Wykraplacz z blachy st. oc. stozkowy ¢160 - 2 szt.

2.5.4. Ogrzewanie pomieszczen budynku SUW.
Ogrzewanie pomieszczen budynku SUW - elektryczne. Do ogrzewania pomieszczen
przewidziano konwektorowe grzejniki elektryczne nascienne, bryzgoszczelne, sterowane
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termostatem, 0 napieciu zasilania ~230V. Przyj¢to nastepujgce rozmieszczenie grzejnikow
elektrycznych:

— projektowane pomieszczenie technologiczne:
projektowane grzejniki elektryczne — 1szt. x 2,0kW + 1szt. x 1,0kW,

— projektowane pomieszczenie obstugi:
projektowane grzejniki elektryczne — 1szt. x 2,0kW + 1szt. x 1,0kW,

— istniejgce pomieszczenie chlorowni — bez zmian do stanu istniejacego,
istniejacy grzejnik elektryczny — 1szt. x 1,0kW,

— istniejgce pomieszczenie WC — bez zmian do stanu istniejgcego,
istniejgcy grzejnik elektryczny — 1szt. X 1,0kW.

Dla ogrzewania projektowanych pomieszczen przyjeto konwektorowe grzejniki elektryczne typu
nasciennego,

— napiecie zasilania: ~230 V;

— zakres regulacji temperatury: 8°C+26°C;

— klasa bezpieczenstwa: klasa I;

— znak bezpieczenstwa: B;

— stopien ochrony obudowy: IP 45;

Lokalizacja urzadzen grzewczych projektowanych zgodnie z czgscig graficzng projektu.

2.6. Komora armatury.

Zakres przebudowy obejmuje wyburzenie istniejacej komory /studzienki/ wraz z
armaturg i rurociggami oraz wykonanie nowej szczelnej komory-studzienki o $rednicy D-
1,20m w konstrukcji:

- cze$¢ dolna studzienki z elementéw prefabrykowanych
betonowych z betonu wodoszczelnego, czes¢ gorna z kregéw betonowych o
srednicy D=1,20m z betonu wodoszczelnego, potaczenia kregdéw na uszczelki
gumowe, pokrywa zelbetowa z wlazem zeliwnym klasy D400, o $rednicy

DN600mm,

- stopnie ztazowe zeliwne lub z pretow stalowych ¢$20mm

zabezpieczone antykorozyjnie farba chlorokauczukowa,

- przejscia szczelne przez Sciany rurociggow o Srednicy

DN100mm (szt.3) i DN15mm (szt.1),

- komor¢ dodatkowo zabezpieczy¢ przed infiltracja wod przy
zastosowaniu powlok izolacyjnych lub izolacjg cigzka ($cianka dociskowa z

cegly + warstwa gliny).
Montaz nowego wyposazenia komory:

— rurociag ttocznego wody do wykonania z rur i ksztaltek ci§nieniowych PN10
do wody o s$rednicy DNI100mm ze stali nierdzewnej kwasoodpornej
(104,0x2,0mm) lub z PE, o potaczeniach kotnierzowych i spawanych (stal k.o0.)

(lub zgrzewanych PE),
— zasuwa zeliwna kolnierzowa z migkkim uszczelnieniem klina DN100PN16,

— rurocigg ttoczny podchlorynu sodu z rur i ksztattek cisnieniowych PE lub PVC

o $rednicy DN15mm z zaworem odcinajgcym.

2.7. Zbiornik wod poplucznych

Dla potrzeb odbioru i gromadzenia wod poptucznych z filtréw przyjeto zbiornik
podziemny, w konstrukcji zelbetowej o wymiarach w $wietle $cian 2,50x2,50m i pojemnosci
uzytkowej V;=10m?*, posadowiony pod placem manewrowym wg rozwiazania
indywidualnego.
Wyposazenie zbiornika wod poptucznych:
— wlaz eksploatacyjny o $rednicy Dw=0,80m — szt. 1,
— stopnie ztazowe lub drabina ztazowa,
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— przejscie przez Sciang rur 160mmPVC — szt. 1 (doptyw wod poptucznych),
— przejcie przez $ciang rur ¢110mmPVC — szt. 3 (doptyw odwodnienia posadzki oraz
odpowietrzenia zbiornika).

Wyposazenie technologiczne zbiornika wod poptucznych:

sonda hydrostatyczna glebokosci dla zakresu pomiarowego od 0-4mH,0 o dtugosci
kabla 10m, sonda do zamontowania w rurze ostonowej ¢50PVC na glebokosci
+0,20m od dna zbiornika, sonda hydrostatyczna pomiaru poziomu wody z 3-ma

poziomami odniesienia:
» pl=+0,30m od dna zbiornika — poziom min.

» p2 = +2,10m od dna zbiornika — poziom max (wody poptuczne do

WYwozu),
» p3=+2,20m od dna zbiornika — poziom max alarm,

— rurocigg wod poptucznych o $rednicy ¢160PVC — kpl.1,
— kanat odwodnienia posadzki o $rednicy $110PVC — kpl.1,

— rurociggi odpowietrzenia zbiornika o S$rednicy ¢110PVC z wywiewkami
kanalizacyjnymi — kpl.2.

Zgodnie z ustaleniami z Gming Rejowiec Fabryczny wody poptuczne z ptukania
filtrow bgda na biezaco wywozone przez Gming we wlasnym zakresie. Dla potrzeb biezacego
wywozu wod poptucznych przyjeto wyposazenie stacji wodociggowe] w zestaw (tabor)
asenizacyjny z czes$cig garazowa. Zestaw asenizacyjny obejmuje zakup ciaggnika rolniczego z
wozem (beczka) asenizacyjng o pojemnosci ca4,8m” z wyposazeniem standardowym (m.in.
kompresor, waz ssawny o srednicy wewnetrznej 4”), z uwagi na wielko$¢ pomieszczenia
garazowego dtugos¢ catkowita wozu max 5,20m .

Wyw6z wod poplucznych w ilosci ok.10m® bedzie obejmowat 2 kursy wozem
asenizacyjnym o pojemnosci ca 4,8m°z czestotliwos$cig $rednio co 2 tygodnie.

2.8. Istniejacy zestaw hydroforowy.

Istniejacy zestaw hydroforowy I1-ego stopnia typu HYDRO-MD3+2-CR8.40/65T
P200.45 produkcji HYDROINSTAL-Wroctaw o parametrach - wydajnos¢ Qmax=100m?/h,
wysokos¢ ttoczenia h=47,5m st.w. dla potrzeb obstugi sieci wodociggowej bez zmian w
stosunku do stanu istniejacego.

W zestawie zamontowane s3 pompy o nastepujacej charakterystyce:
- pompy 65TP/50-WMG — Q:32m3/h, H=47,5m st.w., Ns=7,5kW —szt.2,
- pompy CR8.40 — Q=12m*h, H=44 m st.w., Ns=1,5kW — szt.3.
Niniejsze opracowanie projektowe zaktada zmiang¢ miejsca lokalizacji istniejacego

zestawu hydroforowego, z uwagi na przebudowe pomieszczenia technologicznego i montaz
instalacji do uzdatniania wody.

Istniejacy zestaw hydroforowy do zdemontowania i ponownego zainstalowania w
innym miejscu, w nawigzaniu do projektowanego uktadu instalacji uzdatniania wody.
2.9. System sterowania.
Rozdzielnia technologiczna ze sterownikiem

Rozdzielnia Technologiczna (RT) jest rozdzielnig zawierajaca urzadzenia posrednie dla
elementow elektrycznych stacji uzdatniania wody. Zasilana jest z Rozdzielni Energetycznej
napieciem 3x400V kablem pigciozylowym. Zawiera ona w sobie zasilanie i Sterowanie:

- pompami giebinowymi

- pompa ptuczng

- dmuchawg

- elektrozaworami napgdow przepustnic filtrow.
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Znajduja si¢ w niej rowniez zabezpieczenia zwarciowe, roznicowo-pragdowe 1 zabezpieczenia
termiczne dla zasilanych urzadzen. Jest ona takze miejscem przylaczenia wszelkich
elementow pomiarowo - kontrolnych takich jak:
— analogowe przektadniki pradowe (kontrola suchobiegu poprzez pomiar pradu biegu
jalowego silnikéw pomp glebinowych),
— sonda hydrostatyczna w zbiorniku wyréwnawczym wody uzdatnionej (pomiar
analogowy poziomu wody),
— wodomierzy
— przetwornik ci$nienia (analogowy pomiar ci$nienia w uktadzie napowietrzania i
obwodach napedow pneumatycznych)

Na drzwiach rozdzielni zamontowany jest kolorowy panel dotykowy (przekatna min. 7”),
dzigki ktoremu mozna obserwowac parametry pracy urzadzen SUW oraz sterowac pracg catej
stacji z wylaczeniem zestawu hydroforowego i agregatu sprezarkowego, ktore posiadaja
wiasne sterowniki.

Zasilane urzadzenia (silniki) zabezpieczane sg kompaktowymi wytacznikami silnikowymi.
Wilaczanie/wylaczanie odpowiednich urzadzen w trybie rgcznym nastepuje poprzez aparaturg
kontrolno-sterujaca (przetaczniki trybu pracy ,,AUTO-0-REKA” dla silnikow) lub poprzez
panel HMI (napedy przepustnic filtrow).

Sterownik mikroprocesorowy

Programowalny sterownik typu ICSW stuzy do sterowania praca urzadzen stosowanych na
stacjach uzdatniania wody. Mikroprocesorowy sterownik typu ICSW ma budowe modutows
pozwalajaca na dowolne konfigurowanie oraz rozbudowe o dodatkowe moduty wejs¢/wyjsc
analogowych i binarnych. Podstawowe dane techniczne sterownika:

— zasilanie: 15..30VDC (standardowo poprzez zasilacz buforowy z podtrzymaniem
akumulatorowym)

— interfejsy komunikacyjne: RS232, RS485

— parametry transmisji: protokot MODBUS RTU (slave, 8 bitow danych, brak bitu
parzystosci, 1 bit stopu, maksymalna predko$¢ transmisji 115200bps)

— temperatura pracy: -5...+75 °C

— wilgotnosé: 5...95 %.

Sterownik wersji rozszerzonej powinien umozliwiac:

— dostgp poprzez przegladarke internetowg 1 wbudowany serwer WWW oraz system
stron internetowych pozwalajacy na przeglad biezacych danych procesowych, nastaw,
komunikatoéw, alarmowych biezacych 1 historycznych

— zdalng zmiang nastaw poprzez system stron internetowych

— gromadzenie danych procesowych w plikach historycznych oraz logach

— wymiang¢ oprogramowania poprzez tacze Ethernetowi

— zdalng wymiang oprogramowania (w przypadku podigczenia do Internetu lub sieci
GPRS/EDGE/UMTS)

— obstuge roznych interfejsow komunikacyjnych (kablowe, radiowe, GSM/
GPRS/EDGE/UMTS) z wykorzystaniem protokotow internetowych.

Zasada dziatania sterownika

Sterownik ICSW wystawia odpowiednie sygnaty sterujace wlaczajace i wytaczajace
okreslone urzadzenia na podstawie sygnalow otrzymywanych z sond hydrostatycznych (w
studniach gtgbinowych, w zbiorniku wyrownawczym, w zbiorniku wod poptucznych),
wodomierzy, pradowych przetwornikow ci$nienia i pradu oraz programu wewnetrznego jak i
wewnetrznego programowalnego zegara wyznaczajacego rozpoczecie procesu ptukania.

Podstawowe funkcje

Sterownik ICSW na podstawie sygnatéw analogowych dostarczanych z przetwornikow
zewngtrznych (pomiar: ci$nienia, poziomu wody, przeptywu) realizuje rozmaite zadania:
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— wilacza 1 wylacza pompy I stopnia w zaleznosci od poziomu wody w zbiorniku
wyréwnawczym,

— podczas procesu plukania zalgcza zawory elektromagnetyczne doprowadzajace
powietrze do filtrow,

— zabezpiecza pompe¢ ptuczng przed suchobiegiem w przypadku, gdy poziom wody w
zbiorniku wyréwnawczym obnizy si¢ ponizej okre§lonego poziomu lub przy braku
przepltywu mierzonego wodomierzem przy pompie ptucznej,

— blokuje wlaczenie pompy ptucznej jezeli uktad elektryczny wykazuje awarig,

— steruje pracg przepustnic z napedem pneumatycznym przy filtrach,

— umozliwia odczyt aktualnych parametrow podczas pracy oraz przy zablokowanej
mozliwosci wlgczenia urzadzen,

— umozliwia rgczne sterowanie poszczegolnymi urzadzeniami (poprzez panel HMI)

— umozliwia nadzoér on-line w postaci wizualizacji nadzorowanego obiektu przy
zapewnieniu statego tacza kablowego (lokalne stanowisko operatorskie) lub tacza
internetowego (zdalne stanowisko operatorskie),

— opcjonalnie umozliwia calodobowy monitoring stacji uzdatniania wody
(powiadamianie SMS).

Sterowanie praca stagcji.

Projektowana stacja uzdatniania wody pracowa¢ ma catkowicie automatycznie. Praca
zarzadzac bedzie mikroprocesorowy sterownik ICSW zapewniajacy automatyczne dziatanie
procesow filtracji oraz ptukania filtréw. Po przepompowaniu zadanej ilosci wody ze studni
glebinowych lub uptynigciu okreslonej liczby dni, sterownik realizuje automatycznie caly
proces ptukania ze wskazaniem na okres nocny.

Pracg pomp I-ego stopnia steruje sonda hydrostatyczna zawieszona w zbiorniku
wyréwnawczym, a przypadku awarii sondy hydrostatycznej sondy konduktometryczne.
Praca pomp ll-ego stopnia steruje inny odrebny specjalizowany sterownik mikroprocesorowy
znajdujacy si¢ w wyposazeniu zestawu hydroforowego pomp I1-ego stopnia i utrzymujacy
ci$nienie wody na wyjsciu ze stacji na stalym poziomie.

Praca stacji w trybie uzdatniania wody

Na podstawie ciggltego pomiaru poziomu wody dokonywane jest napetnianie zbiornika
wyrownawczego pompa glebinowa. Pompy glebinowe ttoczg wode ze studni glebinowych (w
uktadzie pracy przemiennej z czestotliwoscig co 14 dni) do budynku stacji i poprzez aerator
oraz zespo6t filtrow do zbiornika retencyjnego. Podczas pracy pomp glebinowych
dokonywany jest pomiar ilo$ci przepompowanej wody surowe;.

Uzdatniona woda znajdujaca si¢ w zbiorniku wyrOwnawczym pobierana jest przez sekcje |
(sekcje gospodarcza) zestawu hydroforowego pomp Il stopnia i tloczona jest bezposrednio w
sie¢ wodociggows. Zestaw hydroforowy jest zabezpieczony przed suchobiegiem sonda
poziomu.

Praca w trybie ptukania.

Proces ptukania rozpoczyna si¢ o ustawionej programowo godzinie ptukania i uptynigciu
okreslonej liczby dni badzZ okreslonej zadanej ilosci wody mierzonej wodomierzem za
pompami glebinowymi na wejsciu do Stacji. W poczatkowej fazie napetniany jest zbiornik
wyréwnawczy do poziomu maksymalnego. W nastgpnej kolejnosci uktad przechodzi do
spustu wody z pierwszego filtru. Po spuszczeniu wody nastgpuje otwarcie odpowiednich
przepustnic i rozpoczyna si¢ ptukanie (wzruszenie zloza) filtru powietrzem z dmuchawy, po
czym filtr ptukany jest wodg przy innym odpowiednim ustawieniu przepustnic. W nastepne;j
kolejnosci woda ttoczona jest poprzez filtr do odstojnika stabilizujac ztoze. Po zakonczeniu
powyzszych procedur uktad konczy ptukanie filtra nr 1 1 przechodzi do ptukania filtru nr 2 w
identyczny sposob wg ustalonej procedury. Po zakonczeniu ptukania filtroéw nastepuje
przejscie do pracy w trybie uzdatniania.
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2.10. Monitoring i wizualizacja pracy stacji SUW.
Zaktada si¢, ze w systemie wizualizowane beda nastepujgce zmienne procesowe:

poziom i objetos¢ wody w zbiorniku retencyjnych (sonda poziomu w zbiorniku)
poziom wod poptucznych w zbiorniku wod poptucznych (sonda poziomu w zbiorniku)
ci$nienie powietrza za rozdzielnig pneumatyczng (czujnik ci$nienia)
stan wysterowania przepustnic sterowanych automatycznie (stany wyj$¢ sterownika)
przeptyw wody przez wodomierz glowny (za zestawem hydroforowym), z rejestracja
miesi¢gcznych warto$ci minimalnych, maksymalnych i §rednich)
przeptyw wody na wodomierzu wody surowej (wydajno$¢ chwilowa) oraz objetos¢
wody, ktora przeptyneta przez wodomierz od poczatku
stan pracy filtra (praca/ ptukanie)
praca zestawu hydroforowego
awaria pompy glebinowej (sygnat z szafy technologicznej)
awaria dmuchawy
awaria pompy phlucznej
awaria niskie ci$nienie powietrza
stop stacji uzdatniania wody
awaria stacji uzdatniania wody
awaria zasilania
awaria przetwornikow
dla zestawu hydroforowego rowniez:
» stan pracy pomp (0-praca-r¢ka) oraz stany alarmowe (suchobieg, zadziatanie
zabezpieczen)
» ci$nienie za zestawem hydroforowym
» czestotliwos¢ na wyjsciu przetwornicy
» awaria zestawu hydroforowego.

Schemat wizualizacyjny stacji bedzie zawieral graficzne odwzorowanie nastepujacych
obiektow:

pompy glebinowej (z graficznym identyfikowaniem stanu pracy pompy oraz stanow
alarmowych)

zestawu aeracji — identyfikacja przeptywu wody

zestawow filtracyjnych — identyfikacja stanow wysterowania przepustnic (z wyjs¢
sterownika)

stanu pracy filtra oraz przeptywdw w rurociggach technologicznych

zbiornika wod poptucznych — graficzna identyfikacja poziomu wod poptucznych (z
sondy poziomu)

Zestawu plucznego (graficzna identyfikacja stanéw pracy pompy oraz stanow
awaryjnych)

zestawu dmuchawy — stan pracy

wodomierzy — (wyswietlanie zmierzonych przeptywow, zliczanie objetosci wody
przeptywajgcej)

zestawu chloratora - praca

zbiornika wyréwnawczego - graficzne przedstawienie poziomu i obj¢tosci wody
zestawu hydroforowego — praca pomp, stany awaryjne pomp, ciSnienie za zestawem,
czestotliwos$¢ przetwornicy, awaria zbiorcza zestawu hydroforowego

wszystkich rurociggéw technologicznych, z identyfikacja przeptywow poprzez
animacj¢ wskazujaca na kierunek przeplywu. Rurociagi wody surowej, uzdatnione;j,
popluczyn, powietrza powinny by¢ przy tym oznaczone roznymi kolorami.

Dodatkowo system umozliwia:

archiwizacj¢ oraz odczyt dobowych objetosci rejestrowanych przez wodomierz wody
surowej (produkcja wody)
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— archiwizacj¢ oraz odczyt dobowych objetosci rejestrowanych przez wodomierz wody
czystej (dostawa wody czystej do sieci), wraz z wartosciami maksymalnymi
(maksymalny godzinowy oraz maksymalny dobowy przeptyw).

2.11. Wyposazenie stacji SUW w sprzet pomocniczy.

Zgodnie z ustaleniami z Gming Rejowiec Fabryczny, projekt zaktada wyposazenie
ujecia wody w nastepujacy sprzet pomocniczy:

— waz strazacki ¢52 (20m) — szt.2

— lampa halogenowa ze stelazem — szt.1

— kosiarka spalinowa.
2.12. Skladowanie materialow
Pompy, armatura i osprz¢t powinny by¢ przechowywane w zamknigtym suchym i
oswietlonym pomieszczeniu.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w A-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
Sprzet do wykonania robot:

e zgrzewarka do rur PE

e samochodd dostawczy

e oraz inny wynikajacy ze specyfiki prac.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
4.2. Transport

Materiaty, moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem, zgodny z zaleceniami producenta.

5. Wykonywanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w A-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
Montaz wyposazenia nalezy wykonaé tak, aby spelnialo przewidziane dla niego funkcje,
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, oraz wytycznymi producenta (dystrybutora) urzadzen.
5.2. Prace montazowe

Projekt zaktada przebudowe istniejgce; pompowni $ciekdw obejmujacg demontaz
istniejagcych oraz montaz nowych pomp zatapialnych z rurociggami w istniejagcym zbiorniku
pompowni. Ponadto projekt zaktada catkowite wyburzenie z demontazem armatury istniejace;j
komory armatury przy pompowni $ciekow oraz budowe nowej komory armatury z nowymi
rurociggami ttocznymi i1 armatura.

Projekt zaktada dostawe nowego zbiornika (komory) armatury w wykonaniu
fabrycznym na teren oczyszczalni. Montaz zbiornika (komory) armatury polegat bedzie na
posadowieniu zbiornika w odpowiednio przygotowanym wykopie po wyburzeniu komory
istniejacej. Prace zwigzane z transportem poziomym zbiornika armatury na terenie budowy
oraz z opuszczeniem do wykopu i1 posadowieniem zbiornika powinny by¢ wykonywane przy
uzyciu urzadzen mechanicznych o odpowiednim udzwigu. Przygotowanie wykopu i
posadowienie zbiornika powinno by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
normami i dokumentacjg projektowa czesci konstrukcyjnej.

Po posadowieniu zbiornika armatury, w zakresie niniejszej specyfikacji nalezy
wykona¢ montaz rurociggdéw tlocznych i armatury.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonaweca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot
w zakresie 1 z czgstotliwoscig okreslong w niniejszej SST i zaakceptowang przez Inwestora.
W szczeg6lnosci kontrola powinna obejmowac szczelno$¢ potaczen elementow.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w A.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi poszczegdlnych pozycji zawartych przez wykonawce w
przedmiarze robot jest zakres czynnosci objetych w ich opisie.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w A-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Badanie poprawnosci dziatania pompowni polega na kontroli:
— montazu i pracy pomp,
montazu sondy hydrostatycznej poziomu oraz wylacznikow ptywakowych.
Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
korekt 1 poprawek, bez hamowania ogolnego postepu robot.
8.3. Rozruch
Po dokonaniu odbioru wstgpnego nalezy dokona¢ rozruchu pompowni.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne wymagania

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w A 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
Platno$¢ za jednostk¢ obmiarowa roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z

postanowieniami Umowy, obmiarem robdt, oceng jakosci uzytych materiatow 1 jakosci

wykonania robot, na podstawie wynikow pomiarow i badan.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-EN 12050-1:2002Przepompownie $ciekow w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy
1 badania. Cze$¢ 1: Przepompownie $ciekow zawierajacych fekalia.

PN-EN 12050-4:2002Przepompownie $cieckow w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy
1 badania. Czeg$¢ 4: Zawory zwrotne do przepompowni $ciekow bez
fekaliow 1 z fekaliami.

PN-81/B-10700.00 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Wspdlne wymagania i badania.

PN-81/B-10700.01 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

E 00.00.00 Instalacje elektryczne
E 01.00.00 Wymagania ogdlne

E 02.00.00 Montaz rozdzielni gldéwnej

E 03.00.00 Montaz instalacji elektrycznych
E 04.00.00 Montaz urzgdzenia piorunochronnego

E 05.00.00 Montaz kablowych linie energetycznych nn.

Oznaczenia wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV):

45000000-7 Roboty budowlane, wymagania og6lne
45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45312310-3 Montaz urzadzenia piorunochronnego
45315300-1 Instalowanie linii energetycznych
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
E 00.00.00 INSTALACJE ELEKTRYCZNE

E 01.00.00 WYMAGANIA OGOLNE, ROBOTY BUDOWLANE
CPV 45000000-7

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru robot zwigzanych z zasilaniem w energi¢ urzadzen elektrycznych dla inwestycji pn:
,,MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY w LISZNIE".

1.2. Okreslenia podstawowe

Stacja elektroenergetyczna — jest to zespdt urzadzen, ktorych gldownym zadaniem jest
przetwarzanie lub rozdziat albo przetwarzanie i rozdziat energii elektryczne;j

Stacja stupowa — jest to stacja ktdrej urzadzenia umieszczone sg na stupach.

Rozdzielnia napowietrzna — jest to rozdzielnia, ktorej konstrukcje, urzadzenia rozdzielcze,
aparatura pomiarowa i urzgdzenia pomocnicze sg wykonane i przystosowane do ustawienia
napowietrznego

Elektroenergetyczna linia napowietrzna pradu przemienneg0 — urzadzenie napowietrzne
pradu przemiennego przeznaczone do przesylania energii elektrycznej, skladajace si¢ z
przewoddw, izolacji, konstrukcji wsporczych, osprzetu oraz innych elementéw wynikajacych
ze sposobu pracy linii.

Napiecie znamionowe linii — napi¢ecie migdzyprzewodowe, na ktore zbudowana jest linia
Zlacze instalacji elektrycznej — punkt z ktérego energia elektryczna jest dostarczana do
instalacji elektrycznej. W zlaczu instaluje si¢ pomiar rozliczeniowy energii elektryczne;.
Uziom — przedmiot lub zespot przedmiotéw umieszczonych w gruncie tworzacy elektryczne
potaczenie przewodzace z tym gruntem

Urzadzenia elektryczne — wszystkie urzadzenia 1 elementy instalacji elektrycznej
przeznaczone do takich celow jak wytwarzanie, przeksztalcanie, przesylanie rozdziat lub
wykorzystanie energii elektrycznej sa to maszyny, transformatory, aparaty, przyrzady
pomiarowe, urzadzenia zabezpieczajace, oprzewodowanie, odbiorniki

Rozdzielnice i sterownice: aparatura rozdzielcza i sterownicza — urzadzenia przeznaczone
do wilaczenia w obwody elektryczne, spetniajace jedng lub wigcej z nastgpujacych funkcji:
zabezpieczenie, sterowanie, odlaczenie, laczenie

Zabezpieczenie przeciwporazeniowe — zabezpieczenie 0sOb przeciw porazeniu, poprzez
polaczenie wszystkich czesci przewodzacych do uziemionego punktu zasilania

Bezpiecznik — 1gcznik zdolny do jednokrotnego wyltaczenia okre§lonego pradu
zakldceniowego

Shup osSwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, stuzaca do
zamocowania oprawy o$wietleniowej na wysokosci nie wigkszej niz 14 m.

Wysiegnik - element rurowy taczacy stup oswietleniowy z oprawa.

Oprawa oSwietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatlu, filtracji 1 przeksztatcania
strumienia $wietlnego wysylanego przez zrodlo Swiatla, zawierajace wszystkie niezbedne
detale do przymocowania i potaczenia z instalacjg elektryczna.

Ustdj - rodzaj fundamentu dla stupow.

Zespol pradotworcezy - (agregat pradotworczy) samodzielne zrodto pradu, sktadajace sie z
pradnicy synchronicznej i napgdzajacego go silnika spalinowego, ustawionych na wspdlnej
metalowej ramie

76



1.3. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest zobowigzany przeprowadza¢ prace zgodnie z dokumentacja
techniczng i Specyfikacja Techniczng .

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow i urzadzen
Wykonawca jest zobowigzany:
— dostarczy¢ materiaty i urzadzenia zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej 1 ST,
— powiadomi¢ Inwestora o proponowanych zrodlach pozyskania materiatow przed
rozpoczeciem dostawy 1 uzyskac jego akceptacje.
Uwaga! Ilekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszacej sie do opisu przedmiotu zamowienia,
wskazane Zzostaty znaki towarowe, patenty Ilub pochodzenie, dopuszcza sie metody,
materiaty, urzgdzenia itp. rownowazne do przedstawionych w opisie.

2.2. Rodzaj uzytych materialow

Zakres dostawy 1 rodzaj wszystkich materiatow powinien by¢ uzgodniony z
Inwestorem przed rozpoczeciem dostawy i uzyskaé jego akceptacje. Materialy zamienne do
rozdzielni eklektycznej powinny by¢ zakupione przez Wykonawce po uzgodnieniu z
Inwestorem.

2.3. Skladowanie materialow

Wykonawca jest zobowigzany przechowywa¢ materialy zgodnie z wymaganiami
producenta. Urzadzenia powinny by¢ sktadowane w zamknigtych, suchych, przewietrzanych 1
oswietlonych pomieszczeniach.

2.4. \Wariantowe wykorzystanie materialow

Jesli dokumentacja techniczna dopuszcza wariantowe wykorzystanie materiatéw do
prowadzenia prac, Wykonawca powinien powiadomi¢ o swoim zamiarze Inwestora na trzy
tygodnie przed zastosowaniem tych materiatow. Wybranych 1 zaakceptowanych materiatow
nie mozna zmienic.

3. Sprzet
3.1. Sprzet do wykonania

Wykonawca przystgpujacy do wykonania zasilania elektrycznego przepompowni $ciekow
powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania ze sprzgtu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— samochodow dostawczych
oraz inny wynikajacy ze specyfiki prac i wymagan dokumentacji techniczne;j.

4. Transport
4.1. Transport

Wykonawca jest zobligowany do stosowania tylko takich $rodkow transportu, ktore
nie beda wptywaly niekorzystnie na jakos$¢ przewozonych materiatow 1 urzadzen.
Rodzaj transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju i ilosci przewozonego materiatu lub
urzadzenia.

5. Wykonanie robot
5.1. Prace przygotowawcze

Prace przygotowawcze przy wykonywaniu zasilania w energi¢ elektryczng
przepompowni wody powinny by¢ zgodne ze Specyfikacja i zapewni¢ bezpieczenstwo
prowadzenia prac.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania prac przygotowawczych

5.2. Zakres i warunki prowadzenia prac
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Wszystkie prace powinny by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja techniczng,
Specyfikacja Techniczng i ogélnymi zasadami prowadzenia robot elektrycznych.

6. Kontrola jakoSci robot
6.1. Cel kontroli jakoSci

Kontrola jakosci ma na celu sprawdzenie zgodnos$ci przeprowadzonych prac z
dokumentacja techniczng, Specyfikacja Techniczng i Kontraktem. Wszystkie testy i pomiary
powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi normami.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prac i materiatow.

6.2. Kontrola jakoS$ci

Kontrola jako$ci obejmuje zgodnos¢ wykonanych prac z dokumentacja techniczng i z
instrukcjami Inwestora. Szczego6lng uwage nalezy zwroci¢ na: certyfikaty producentow
potwierdzajaca petna zgodno$¢ z wymaganiami Specyfikacji 1 dokumentacji technicznej

Wykonaweca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot
w zakresie 1 z czgstotliwoscig okreslong 1 zaakceptowang przez Inwestora.

7. Odbior robét
7.1. Odbidér wstepny

Przy odbiorze wstepnym powinny by¢ wykonane nastgpujace czynnosci:
1. sprawdzenie zgodno$ci wykonanych prac z Kontraktem, dokumentacja techniczna,
Specyfikacja Techniczng, normami i przepisami
2. sprawdzenie protokétow odbiordéw czgsciowych robot
3. sprawdzenie czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady poprawnej eksploatacji
4. sporzadzenie protokotu odbioru technicznego prac z uwzglednieniem wnioskéw 1
ustalen

7.2. Odbior koncowy

Odbioér koncowy polega na koncowym oszacowaniu rzeczywiscie wykonanych prac
ze sprawdzeniem jakosci, wielko$ci 1 wartosci.
Przy odbiorze koncowym powinno by¢ sprawdzone:
— zgodno$¢ wykonanych prac z Kontraktem, dokumentacjg techniczna, Specyfikacja
Techniczng, normami i przepisami
— Swiadectwa wilasciwej jakosci wykonanych prac potwierdzonych protokétami testow
montazowych.
— sprawdzenie protokétow odbiordéw czgsciowych robot
— sprawdzenie czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady poprawnej eksploatacji
Przy odbiorze koncowym Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania nastgpujacych
dokumentow:
— dokumentacji technicznej z wprowadzonymi zmianami
— Techniczna Specyfikacja
— Dziennik Budowy, Ksigzka Pomiaréw
— Wyniki pomiardéw i testow kontrolnych
— Certyfikaty jako$ci uzytych materiatlow
Po zakonczeniu odbioru koncowego powinien zosta¢ sporzadzony protokolu odbioru
technicznego prac z uwzglednieniem wnioskéw 1 ustalen.

8. Obmiar robot

8.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
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Obmiar rob6t ma za zadanie okres§la¢ faktyczny zakres wykonania robot wg stanu na dzien
jago przeprowadzenia Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je
zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym 1 szczegdtowych
specyfikacjach technicznych a ich ilo$¢ podaje si¢ w jednostkach ustalonych w wycenionym
przedmiarze rob6t wchodzacych w sktad umowy. Obmiaru robdt dokonuje wykonawca po
pisemnym powiadomieniu zarzadzajacego realizacja umowy o zakresie i terminie obmiaru.
Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru sg
wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie indziej
w szczegdlowych specyfikacjach technicznych nie zwalniaja wykonawcy od obowigzku
wykonania wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg pisemnej instrukcji
zarzadzajacego realizacja umowy. Dhugos¢ 1 odlegto$¢ pomigdzy okreslonymi punktami
skrajnymi nalezy mierzy¢ poziomo ( w rzucie ) wzdluz linii osiowej. Jezeli szczegdtowe
specyfikacje techniczne wtasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, to objetosci
beda wyliczane w m’, jako dlugo$¢ pomnozona prze $redni przekrdj. Badania urzadzen
elektrycznych bedg okreslone w jednostce 1 pomiar lub 1 odcinek.

8.2. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru i
dostarczone przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacje
umowy. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to wykonawca misi
posiada¢ wazne $wiadectwo legalizacji. Muszg one by¢ utrzymywane przez wykonawce w
dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

8.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i w terminach wymaganych
w celu dokonywania miesigcznych ptatnosci na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie,
okreslonym w umowie lub uzgodnionym przez wykonawce 1 zarzadzajacego realizacja
Umowy.

Obmiary beda takze przeprowadzane przed cze¢sciowym i koncowym odbiorem robdt, a
takze w przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.
Obmiar robdt zanikajacych i1 podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ bezposrednio po ich
wykonaniu, lecz przed zakryciem.

9. Odbiory robét i podstawa platnosci
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowg

ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajagcego w dokumentach
umownych.

Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawcg 1 przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robdt beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i

transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
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- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku VAT.
Zasady odbioréw robot i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.

W zaleznos$ci od typu umowy 1 sposobu finansowania wymagane sg odpowiednie dokumenty
jakie nalezy kazdorazowo przygotowac dla uzyskania potwierdzenia naleznosci 1 jej wyplaty.

10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce normami i

normatywami.

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207,

poz. 2016 z pdzn. zm.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamo6wien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z

2002 r. Nr 147, poz. 1229).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z

pozn. zm.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z

poZn.

zm.).

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 .

Nr 204, poz. 2086).

PN-IEC 60364-4-41 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa”,

PN-IEC 60364-4-43 -, Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym”,

PN-IEC 60364-4-46 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Odlaczanie izolacyjne 1 taczenie”,

PN-IEC 60364-4-47 - ,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym,

PN-1EC 60364-4-473 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym”,

PN-1EC 60364-5-523 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych.. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obciazalno$ci pradowe dtugotrwale przewodow”,

PN-1EC 60364-5-53 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza”,

PN-1EC 60364-5-537 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do odlaczania izolacyjnego i taczenia”,

PN-1EC 60364-5-54 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne”,

PN-1EC 60364-5-56 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa”,

PN-87/B-0265 — Elektroenergetyczne linie napowietrzne — Zelbetonowe i sprezone
konstrukcje wsporcze. Obliczenia statyczne i projektowane

PN-B-03205 — Konstrukcje stalowe — Podpory linii elektroenergetycznych.
Projektowanie i wykonanie

PN-83/B-03154 — Elektroenergetyczne linie napowietrzne — Fundamenty konstrukcji
wsporczych. Obliczenia statyczne i projektowane

PN-90/E-01242 — Oznaczenie identyfikacyjne zaciskow urzadzen i zakonczen
przewoddéw oraz ogblne zasady systemu alfanumerycznego

PN-79/E-06303 — Narazenie zabrudzeniowe izolacji napowietrznej i dobdr izolatorow do
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warunkow zabrudzeniowych
PN-88/E-06313 — Dobor izolatorow liniowych i stacyjnych pod wzgledem wytrzymatosci
mechanicznej
PN-91/E-06400/01 — Osprzet linii napowietrznych i stacji — Postanowienia og6lne
PN-91/E-06400/02 — Osprzet linii napowietrznych i stacji — Osprze¢t z przewodami gigtkimi

PN-88/E-08501 — Urzadzenia elektryczne — Tablice 1 znaki bezpieczenstwa
PN-74/E-90081 — Elektroenergetyczne przewody gote - Przewody miedziane
PN-74/E-90082 — Elektroenergetyczne przewody gote - Przewody aluminiowe
PN-74/E-90083 — Elektroenergetyczne przewody gote - Przewody stalowo - aluminiowe
PN-E-91030 - Elektroenergetyczne izolatory niskonapieciowe. [zolatory ceramiczne.
Wymagania i badania
PN-1EC 1089 — Przewody gote okragle o skretach regularnych do linii napowietrznych
PN-E-05100-1 — Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i badanie. Linie
pradu przemiennego z przewodami roboczymi gotymi
PN-83/E-06305 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Typowe wymagania i badania
PN-79/E-06314 - Elektryczne oprawy o§wietleniowe zewnetrzne
PN-90/B-03200 - Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

10.2. Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zardéwno przez
wladze panstwowe jak i1 lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktére sg w
jakikolwiek sposob zwigzany z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot.
1. Ustawa Prawo Budowlane z dnia7 lipca 1994 r (Dz. U. Nr89/1994 poz. 414 ) wraz z
pdzniejszymi zmianami.
2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marzec 2003 r.
( Dz. U. Nr 80/2003 ) wraz z p6zniejszymi zmianami.
3. Ustawa o dostepie do informacji o $rodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddzialywania na srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. ( Dz. U. Nr 109/2000 poz. 1157 )
4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. ( DZ. U. Nr 30/1989 poz.
163) z p6zniejszymi zmianami.
5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w
sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materialtdbw oraz nowych
metod wykonania  robot budowlanych ( Dz. U. Nr 10/1995, poz. 48)..
6. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materialéw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i1 higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-montazowych i
rozbiorkowych. [Dz. Ust. nr 13 z 10.04.1972 r.
7. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano Montazowych. Czgs¢ V -
Instalacje elektryczne 1973r.
8. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999 r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy.

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. (tom 1, 11, 111,

IV,V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki

Budowlanej, Warszawa 2003.

3. Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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E 02.00.00 MONTAZ ROZDZIELNI GLOWNEJ SZAFKI
STEROWNICZEJ ,,SC”, SKRZYNEK PRZYLACZENIOWYCH
»9S” W OBUDOWACH STUDNI CPV 45315700-5

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sag wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem elementéw rozdzielni gléwnej, skrzynek
przytaczowych w obudowach studni oraz posadowieniem w gruncie szafki sterowniczej SC i
puszki przytaczeniowej PP przy zbiorniku wod poptucznych dla inwestycji pn: ,, MONTAZ
URZADZEN NA UJECIU WODY w LISZNIE”.

1.2. Okreslenia podstawowe

Rozdzielnia napowietrzna — jest to rozdzielnia, ktorej konstrukcje, urzadzenia rozdzielcze, aparatura
pomiarowa i niektdre urzadzenia pomocnicze s3 wykonane i przystosowane do ustawienia
napowietrznego.

Przewéd linii — sluzacy do przekazywania energii lub informacji, wzglednie do ochrony innych
elementow linii i jej otoczenia

Izolacja — element z materialu nieprzewodzgcego miedzy przewodami a konstrukcjami wsporczymi.
Uziom — przedmiot lub zespot przedmiotow umieszczonych w gruncie tworzacy elektryczne
polaczenie przewodzace z tym gruntem

Urzadzenia elektryczne — wszystkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone do
takich celow jak wytwarzanie, przeksztalcanie, przesylanie rozdzial lub wykorzystanie energii
elektrycznej sa to maszyny, transformatory, aparaty, przyrzady pomiarowe, urzadzenia
zabezpieczajace, oprzewodowanie, odbiorniki

Rozdzielnice i sterownice: aparatura rozdzielcza i sterownicza — urzadzenia przeznaczone do
wlaczenia w obwody elektryczne, spelniajace jedng Iub wigcej z nastepujacych funkcji:
zabezpieczenie, sterowanie, odlaczenie, taczenie

Zabezpieczenie przeciwporazeniowe — zabezpieczenie osob przeciw porazeniu, poprzez polaczenie
wszystkich czesci przewodzacych do uziemionego punktu zasilania

Bezpiecznik — tacznik zdolny do jednokrotnego wytaczenia okreslonego pradu zaktoceniowego
Obudowa - element konstrukcyjny zapewniajacy ochrong urzadzenia lub rozdzielni przed
narazeniami $rodowiska oraz przed dotykiem bezposrednim ze wszystkich ogdlnie dostepnych stron.
Rozdzielnie montowane na powietrzu winny by¢ wykonane w II klasie ochronno$ci i stopniem
ochrony IP 53.

Fundament - element Kkonstrukcyjny wykonany 2z betonu lub z zywic poliestrowych
termoutwardzalnych na ktorym zamocowane ztgcze kablowe lub obudowa rozdzielni.

2. Materialy

2.1. Rodzaj uzytych materialow

Zakres dostawy 1 rodzaj wszystkich materiatow do wykonania sieci niskiego napigcia i

kabli sterowniczych powinien by¢ uzgodniony z Inwestorem przed rozpoczgciem dostawy i
uzyskac jego akceptacje.
Wszystkie uzywane materialy powinny spetnia¢ aktualne normy
Materiaty uzyte do wykonania prac objetych Specyfikacja:
— Rozdzielnice — zgodne z norma PN-IEC 439-1+AC: 1994
— Kaonstrukcje wsporcze stalowe — zgodne z normg PN-B-03205
— Wszystkie materialy uzywane do prac powinny by¢ zgodne z ta Specytfikacja i pochodzi¢ z

zaktadow posiadajacych certyfikat jakosci zgodny z norma ISO 9001.

Uwaga! Ilekroc¢ w tresci tej dokumentacji odnoszagcej sie do opisu przedmiotu zamowienia,
wskazane Zzostaly znaki towarowe, patenty Iub pochodzenie, dopuszcza sie metody,
materiaty, urzgdzenia itp. rownowazne do przedstawionych w opisie.

2.3. Skladowanie materialow
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Wykonawca jest zobowigzany przechowywac¢ materialy zgodnie z wymaganiami
producenta. Urzadzenia powinny by¢ sktadowane w zamknietych, suchych, przewietrzanych i
oswietlonych pomieszczeniach.

2.4. Wariantowe wykorzystanie materialow

Jesli dokumentacja techniczna dopuszcza wariantowe wykorzystanie materialdéw do
prowadzenia prac, Wykonawca powinien powiadomi¢ o swoim zamiarze Inwestora na trzy
tygodnie przed zastosowaniem tych materialdow. Wybranych i zaakceptowanych materiatow
nie mozna zmienic.

2.5. Specyfikacja materialowa

Rozdzielnie glowna

1 | Wktadki topikowe WT 1/F 160 A szt. 3
2 | Wkiadki topikowe WT 1/F 100 A szt. 3
3 | Obudowa licznika typu ONS - 01 m 1
4 | Skrzynka z wytacznikiem 3 b+ PE + N 160 A Mi 872 16 Szt. 1
5 |Sruby montazowe kpl 3
Tablica glowna wg rys nr 5
6 |Rozdzielnica XL° 160 nascienna izol IP 40 — IK z drzwiami nr 0200 73 kpl 1
7 | Wylacznik r6znicowopradowy FI 580 SP, Jn 100 A, JA=0,5 A szt. 1
8 | Ochronnik przepieciowy Legrand nr 00 3938 Szt. 1
9 | Wylacznik nadpradowy serii S 300, S 304 C 20 A szt. 1
10 | Roztgcznik izolacyjny FR 304 100 A Szt. 1
11 [ Woltomierz analogowy 0 — 500 V szt. 1
12 | Przetacznik woltomierzowy PNS§ Szt. 1
13 | Wylacznik nadpradowy serii S 300, S314 C4 A szt. 1
14 | Wylacznik nadpradowy serii S 300, S 302 B 10 A Szt. 2
15 | Wylacznik nadpradowy serii S 300, S 302 B 20 A szt. 2
16 | Wylacznik nadpradowy serii S 300, S 302 B 6 A szt. 1
17 | Wylacznik nadpradowy serii S 300, S 304 C 10 A Szt. 1
18 | Wytacznik nadpradowy serii S 300, S 304 C 63 A szt. 1
Skrzynka przylaczeniowa SS w obudowie nr 1
19 | Skrzynka winidurowa Z 2LW 25 + 10 A kpl 1
20 | Dlawik De 13,5 mm Szt. 2
21 | Dtawik De 16 mm Szt. 1
22 | Dtawik De 21 mm szt. 1
23 | Sruby montazowe kpl 1
Skrzynka przylaczeniowa SS w obudowie nr 2
24 | Skrzynka winidurowa Z 2EW 25+ 10 A kpl 1
25 | Dlawik De 13,5 mm Szt. 2
26 | Dtawik De 16 mm szt. 1
27 | Dtawik De 21 mm szt. 1
28 | Sruby montazowe kpl 1
Szafka sterownicza S.C. w zbiorniku wody
29 | Obudowa zlacza kablowego wolnostojaca z tworzywa Z -1 kpl 1
30 | Fundament betonowy prefabrykowany F - 1 szt. 1
31 | Piyta bakelitowa gr 3 mm ,400 x 150 mm szt. 1
32 | Lacznik krzywkowy FS 10/1.828 szt. 1
33 | Gniazdo natynkowe szczelne 10 A, 12 V szt. 1
34 | Wytacznik nadpradowy S 302 B 6 A szt. 1
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35 | Wylacznik nadpradowy S 301B 4 A szt. 1

36 | Listwa montazowa TH 35 o dt. 400 mm Szt. 2
37 | Ztaczka gwintowana o przekroju 2,5 mm® Szt. 13
38 | Przewody DY 1,5 mm* m 3
39 | Oprawa do zaréwek warsztatowa LHE z zarowka 12 V i przew. 7 m szt. 1
Puszka przylaczowa PP w zbiorniku wéd poplucznych

40 | Puszka przytaczeniowa PP szt. 1
41 | Konstrukcja wsporcza z ceownika stalowego C 65 pod puszke Szt. 1
42 | Beton na wykonanie stopy fundamentowej pod konstrukcje wsporcza m° 0,8
3. Sprzet

3.1. Sprzet do wykonania
Wykonawca przystepujacy do wykonania zasilania elektrycznego powinien wykazaé
si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzgtu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— spawarki transformatorowej,
— zespotu pradotwodrczego trojfazowego, przewoznego 20 kVA.
oraz inny wynikajacy ze specyfiki prac i wymagan dokumentacji techniczne;.

4. Transport

4.1. Transport
Wykonaweca jest zobligowany do stosowania tylko takich $rodkoéw transportu, ktore nie beda
wptywaly niekorzystnie na jako$¢ przewozonych materiatéw i urzadzen.
Rodzaj transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju i ilo$ci przewozonego materiatu lub
urzadzenia.
Do transportu uzyte powinny by¢ nastepujace srodki:

e samochodu skrzyniowego,

e samochodu dostawczego,

e przyczepy do przewozenia kabli.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Prace powinny by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja techniczng, Specyfikacja
Techniczng 1 Kontraktem, projekt organizacji robdt powinien by¢ uzgodniony z Inwestorem.
5.2. Zakres i warunki prowadzenia prac

Wszystkie prace powinny by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja techniczna,
ogolnymi zasadami prowadzenia robot elektrycznych 1 wytycznymi producentow
poszczego6lnych materiatow.
5.3. Montaz rozdzielni glownej, skrzynek przylaczowych SS i szafki czujnikow SC
5.3.1. Montaz rozdzielni gtéwnej

Obudowy tablicy gtownej i skrzynki przylaczeniowe w obudowach pomp nalezy
montowac¢ do kotew osadzonych bezposrednio w §cianach budynku Obudowa licznika winna
posiada¢ otwor do odczytu stanu licznika. Obudowa licznika i skrzynka wylacznika
przedlicznikowego winny by¢ przystosowane do plombowania. Obudowy tablic wpowinny
posiada¢ drzwiczki zamykane kluczem.
5.3.2. Montaz obudowy szafki czujnikéw SC

Wykop pod fundament skrzynki sterowniczej S.C. oraz skrzynke prztagczowa PP
nalezy wykona¢ recznie. Nalezy wykopac¢ otwoér o giebokosci 80 cm 1 wymiarach dna 60 x 50
cm. Fundamenty ustawia¢ rgcznie i nalezy ustawié je w pionie i poziomie. Wierzchnia cze$¢
fundamenty winna wystawa¢ 30 cm ponad poziom gruntu. Po ustawieniu fundamentow
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zasypuje si¢ doly warstwami ziemi o grubosci ziemi 15-20 cm, ktdére nalezy ubija¢ za pomocag
ubijakow. Cze$¢ konstrukcji wsporczej wykonane z materiatow podlegajacych wptywom
atmosferycznych, korozji elektrolitycznej, chemicznej lub biologicznej nalezy chroni¢ na
catej powierzchni narazonej na takie wptywy. Stalowe cze$ci nalezy chroni¢ przez stosowanie
powtok ochronnych np. malowanie. Betonowe cz¢sci konstrukcji znajdujace si¢ w
agresywnym $rodowisku gruntowym nalezy chroni¢ przez stosowanie powtok ochronnych,
antykorozyjnych dodatkow do betonow. Obudowy ustawi¢ na fundamencie i przykreci¢ do
$rub mocujacych.

5.3.3. Przygotowanie koincow i przytgczanie przewodéw

Powloke przewodu wielozylowego nalezy obcig¢ na takiej dlugosci, aby po
wprowadzeniu przewodu do osprzgtu czoto powtoki rownato si¢ w wewnetrzng powierzchnig
puszki Powloke zdejmowaé w taki sposdb, aby nie nadcigé izolacji zyly. Potaczenia zyt
przewoddéw nalezy wykona¢ za pomocg osprzetu odpowiednio przystosowanego do rodzaju i
przekroju taczonych przewodow. Nie zezwala si¢ na laczenie przewodow przez zwykle
skrecanie. W miejscach potaczen i rozgalezien zyty przewoddéw nie powinny by¢ napr¢zane
mechanicznie. Zyty nalezy obciaé na dlugoéé potrzebna do wykonania potaczen z naddatkiem
do 1 do 2 cm. Zyty PE i N powinny by¢ nieco dtuzsze niz fazowe. Konce zyt odizolowaé na
dtugosci niezbednej do prawidlowego polaczenia z zaciskiem. Zyly miedziane mozna
odizolowa¢ nozem monterskim, prowadzac do sko$nie tak, aby nie nadcia¢ zyty.

5.3.4. Montaz tablic rozdzielczych

Przed zainstalowaniem tablicy nalezy:

1. sprawdzi¢ zgodno$¢ potaczen przewodow taczacych na tablicy, ich rodzaj i przekroje

oraz poréwnac¢ z dokumentacjg.

2. sprawdzi¢ jako$¢ podtaczen oraz dokreci¢ wszystkie Sruby i1 nakretki.

3. sprawdzi¢, czy napisy na rozdzielnicy sg wiasciwe.

4. oczysci¢ tablice z zanieczyszczen, szczegllnie nalezy oczysci¢ czesci izolacyjne oraz
wykona¢ poprawki malarskie.

5. przewody linii zasilajacej nalezy doprowadzi¢ w zasadzie od dotu tablicy, a przewody
obwoddw odbiorczych w zasadzie od gory.

Przy podtaczaniu obwodow zasilajacych nalezy:

6. Sruby taczace przewody zaopatrzy¢ w podktadki sprezyste.

7. przewody wielodrutowe zakonczy¢ koncowkami Ilutowanymi lub zaciskanymi,
przewody miedziane o przekroju zyt do 2,5 mm? mozna zakonczy¢ oblutowanymi
oczkami.

8. na koncowki natozy¢ koszulki izolacyjne z materiatu niepalnego.

9. przewody oznaczy¢ numerami.

5.3.5. Instalacje i urzadzenia ochrony przeciwporazeniowej

Przewody wielozylowe, w ktorych jedna z zyt ma by¢ wykorzystana jako przewdd
ochronny, powinny mieé zyty ochronne w izolacji specjalnie oznakowanej. Sruby, nakretki i
podktadki sprezyste przeznaczone do wykonania zaciskow 1 polaczen srubowych w instalacji
dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej powinny by¢ wykonane ze stali odpornej na
korozje lub ze stali zwyktej ocynkowanej albo w inny sposdb zabezpieczone przed korozja;
powloki ochronne nie powinny powickszaé rezystancji zestykow polaczen. Wylaczniki
przeciwporazeniowe powinny by¢ dostarczane bez uszkodzen, w fabrycznych opakowaniach,
wraz z zaswiadczeniami potwierdzajacymi zgodno$¢ parametréw z wymaganiami projektu
technicznego. Przewod ochronny PE przytaczane do stalych urzadzen elektrycznych lub do
nieruchomych przedmiotow metalowych, nalezy uklada¢ na stale. Przerwanie lub
rozluznienie tych potgczen nie powinno by¢ mozliwe bez uzycia narzgdzi Polaczenia stale
mozna wykonaé przez spawanie, spojenie na zimno, nitowanie lub docisk S$rubowy.
Potaczenia $srubowe nalezy wykonywaé srubami o $rednicy co najmniej 10 mm ze stali
odpornej na korozje lub odpowiednio zabezpieczonych przed korozja. Potaczenia Srubowe
nalezy wykonywa¢ w taki sposdb, aby nakretka obejmowata co najmniej pie¢ nitek gwintu
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sruby, nakretke nalezy odpowiednio mocno dokreci¢ i zabezpieczy¢ przed samoczynnym
rozluznieniem. Potaczenia $rubowe nalezy wykonywaé stosujac podktadki sprezyste, a w
przypadku nierownych powierzchni stykowych, podktadki sprezyste zabkowane ze stali
odpornej na korozj¢ lub odpowiednio zabezpieczonej przed korozja. Powierzchnie stykowe
potaczen srubowych nalezy przed dokreceniem oczyscic 1 ewentualnie lekko natrze¢ wazeling
bezkwasowa. Przylaczenia przewodéw PE do korpusu lub innych czgsci statych urzadzen,
aparatow 1 maszyn elektrycznych badz innych przedmiotow metalowych objetych dodatkowa
ochrona przeciwporazniowa nalezy wykona¢ wylacznie za pomocg zaciskoéw ochronnych
przymocowanych na stale do chronionych przedmiotow. Przylaczenia przewodow
ochronnych 1 roboczych do wilasciwych obwodoéw aparatow dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej nalezy wykona¢ wylacznie poprzez zaciski tagczeniowe tych aparatow.
Przewody ochronne taczace wylaczniki przeciwporazniowe roznicowo-pradowe z
chronionym urzadzeniem oraz uziomem pomocniczym nalezy izolowac¢ tak jak przewody
skrajne.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Cel kontroli jakoSci

Kontrola jakosci ma na celu sprawdzenie zgodno$ci przeprowadzonych prac z
dokumentacja techniczng, Specyfikacja Techniczng i Kontraktem. Wszystkie testy i pomiary
powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi normami.

Wykonawca jest ponosi pelng odpowiedzialno$¢ za jakos$¢ prac i materiatow.

Wykonawca powinien dostarczy¢ Inwestorowi certyfikaty potwierdzajace, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i aparatura kontrolna posiada wazne $wiadectwa dopuszczajace,
potwierdzajace kalibracje¢ i spelniajace wymagane normy.

6.2. Testy i pomiary

Wszystkie testy 1 pomiary powinny by¢ zgodne z obowigzujagcymi normami. W
przypadku jesli normy nie stanowig o zadnych testach wymaganych w Specyfikacji,
Wykonawca powinien zastosowa¢ wskazowki krajowe lub inne procedury przyjete przez
Inwestora.

Wykonawca powiadomi Inwestora na pismie o kompletnosci kazdych zanikajacych robotach,
ktore moze kontynuowaé tylko po zatwierdzeniu przyjetej jakosci 1 przedstawieniu
Uzytkownikowi.

Podczas wykonywania prac Wykonawca powinien podjaé nastepujace dziatania:

— wytyczenie lokalizacji szafek sterowniczych.

W przypadku satysfakcjonujacych wynikow pomiaréw wykonywanych przed i w czasie prac,
na wniosek Wykonawcy, Inwestor moze zrezygnowaé z przeprowadzania testow po
zakonczeniu prac.

Podczas przegladu prac po zakonczeniu prac nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce czynnosci:

— sprawdzenie jakosci 1 prawidlowos$¢ potaczen przewodow uziemiajacych lub zerujacych
Wyniki pomiaréw powinny by¢ przekazane Inwestorowi w formie zgodnej z wymaganymi
normami.

7. Odbior robot

7.1. Ogolne zasady odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa 1 ST.
7.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbioru robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu powinien dokona¢ Inwestor w

czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogoélnego postepu
robot.
Odbiorowi podlegaja:

- Jakos$¢ wykonanych oraz usytuowanie stanowisk ztgcza i1 szafek sterowniczych

- Montaz i ustawienie fundamentu
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7.3. Odbior koncowy

Odbidér koncowy polega na koncowym oszacowaniu rzeczywiscie wykonanych prac
ze sprawdzeniem jakosci, wielko$ci 1 wartosci.
Przy odbiorze koncowym powinno by¢ sprawdzone:
— zgodno$¢ wykonanych prac z Kontraktem, dokumentacja techniczng, Specyfikacja
Techniczng, normami i przepisami
— $wiadectwa wlasciwe] jakosci wykonanych prac potwierdzonych protokdtami testow
montazowych.
— sprawdzenie protokotow odbiordéw czesciowych robot
— sprawdzenie czy przedmiot odbioru speinia warunki i zasady poprawnej eksploatacji
Przy odbiorze koncowym Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania nastepujacych
dokumentow:
— dokumentacji technicznej z wprowadzonymi zmianami
— Techniczna Specyfikacja
Ksigzka Pomiarow
— Wyniki pomiaréw i testow kontrolnych
— Certyfikaty jakosci uzytych materiatow
Po zakonczeniu odbioru koncowego powinien zostaé sporzadzony protokotu odbioru
technicznego prac z uwzglednieniem wnioskow 1 ustalen.

8. Obmiar robot

8.1 Montaz rozdzielni glownej, szafki sterowniczej, skrzynek przylaczeniowych

Obmiar robodt dokonuje si¢ z natury ( wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary
odpowiadajace zawartym w dokumentacji i tak:

- dlarozdzielnicy: szt., kpl,

- dla konstrukcji wsporczych w szt., kpl, kg,

- dla osprzgtu montazowego w rozdzielnicy: szt., kpl, m

- dla aparatow montazowych w rozdzielnicy: szt., kpl.

- dla robét ziemnych: m®

Wykopy pod fundamenty szafki sterowniczej 1 puszki przylaczeniowej o glebokosci 1 m 1
wymiarach 0,7 x 0,5 m nalezy liczyé w m°.

9. Przepisy zwigzane

9.1. Normy

PN-1EC 60364-4-41 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa”,
PN-IEC 60364-4-43 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym”,
PN-IEC 60364-4-46 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Odlaczanie izolacyjne 1 taczenie”,
PN-IEC 60364-4-47 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym,
PN-1EC 60364-4-473 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym”,
PN-1EC 60364-5-523 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych.. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnosci pradowe dtugotrwale przewodow”,
PN-IEC 60364-5-53 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor 1 montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura tgczeniowa i sterownicza”,
PN-IEC 60364-5-537 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor 1 montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do odlaczania izolacyjnego i taczenia”,
PN-IEC 60364-5-54 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor 1 montaz wyposazenia
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elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne”,

PN-IEC 60364-5-56 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa”,

PN-92/E-01200 — Symbole graficzne ogolnego stosowania w elektryce.

9.2. Inne dokumenty

1.Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialéw Budowlanych w sprawie

bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i

rozbidrkowych. [Dz. Ust. nr 13 z 10.04.1972 1.

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999 r w sprawie bezpieczenstwa i

higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych ( Dz. U nr 80 poz. 912)

3. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. (tom I, I1, I,

IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

4. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych. Instytut Techniki

Budowlanej, Warszawa 2003.

5. Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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E 03.00.00 INSTALACJA OSWIETLENIOWA, GNIAZD
WTYCZKOWYCH, INSTALACJA SILOWA, INSTALACJA
STEROWNICZA | SYGNALIZACYJNA CPV 45310000-3

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sag wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych zasilajacych
oprawy oswietleniowe, gniazda wtyczkowe 1 silniki wentylatorow, urzadzenia elektryczne do
uzdatniania wody oraz montaz opraw o$wietleniowych, gniazd wtyczkowych 1 tablic
rozdzielczych dla inwestycji pn: ,, MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY w LISZNIE”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych pkt.1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem instalacji o$wietleniowej, gniazd wtyczkowych i sterowniczych
oraz urzadzen sitowych w budynku SUW.

1.4. Okreslenia podstawowe

Instalacja elektroenergetyczna — linie, w ktorych zastosowano przewody izolowane utozone na state
w pomieszczeniach wraz z tablicami rozdzielczymi, osprzetem, ochrong przeciwporazeniowa oraz
konstrukcjami wsporczymi i mocujacymi.

Instalacja odbiorcza — instalacja elektroenergetyczna znajdujaca si¢ za rozliczeniowym uktadem
pomiarowym.

Obwod zasilajacy — koncowy odcinek instalacji elektroenergetycznej poczawszy od ostatniego
zabezpieczenia.

Wewnetrzna linia zasilajgca — linia zalicznikowa laczaca rozdzielnie gtéwna z instalacja odbiorcza.
Przewody robocze — przewody fazowe.

Przewody ochronne — przewody stanowigce elementy zastosowanego $rodka dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej, ktore nie podlegaja obcigzeniu pradami roboczymi.

UloZenie przewodéw po wierzchu — utoZenie przewodow na $cianach, sufitach i konstrukcjach.
Przepust kablowy — rura stalowa lub z tworzywa sztucznego przeznaczona do ochrony przewodow
przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

Bruzda — wyzlobienie w $cianie, w posadzce albo w stropie przeznaczone do ulozenia w nim
przewodu lub przewodu w ostonie, a nastgpnie przykrycie zaprawa cementowa.

Ochrona przed dotykiem bezpo$rednim - ochrona ludzi przed zagrozeniami wynikajacymi z dotyku
cze$ci czynnych instalacji elektrycznej.

Ochrona przed dotykiem posrednim - ochrona ludzi przed zagrozeniami wynikajacymi z dotyku
dostepnych czesci przewodzacych, ktére moga znalez¢é si¢ pod napigciem w wyniku uszkodzenia
izolacji instalacji elektrycznej.

Ochrona przed pradami przetezeniowymi - ochrona ludzi przed obrazeniami, a pomieszczenia
przed zniszczeniem w przypadku wystgpienia nadmiernych temperatur lub oddziatywan
elektromechanicznych wywotanych pradami przetezeniowymi ptyngcymi w przewodach.

Ochrona przed przepieciem - ochrona Iudzi przed obrazeniami, a pomieszczenia przed
zniszczeniem w przypadku wystgpienia nadmiernego wzrostu napigcia spowodowanego
wytadowaniami atmosferycznymi lub przepi¢ciami tagczeniowymi.

Oprawa oSwietleniowa — kompletne urzadzenie, sluzace do umocowania i potaczenia z siecig
oswietleniowa jednego lub wielu zrodet $§wiatta oraz do ochrony Zrodet Swiatla przed wplywami
zewnetrznymi.

89



Oswietlenie wnetrzowe — o$wietlenie elektryczne, ktorego zrodla $wiatta sa zainstalowane wewnatrz
pomieszczen majacych dach 1 wszystkie Sciany zewnetrzne, niezaleznie od ich konstrukeji i uzytych
materialow.

Oswietlenie zewnetrzne — os$wietlenie elektryczne, ktorego zrodia $wiatta sa zainstalowane na
zewnatrz pomieszczen oraz w obiektach budowlanych majacych dach, lecz bez $cian zewnetrznych.
Oswietlenie podstawowe — oswietlenie elektryczne, zapewniajace wymagane warunki oswietlenia w
danym miejscu przy normalnej pracy urzadzen o§wietleniowych.

Oswietlenie awaryjne — o$wietlenie przewidziane do stosowania w niektorych przypadkach,

podczas zaniku o$wietlenia podstawowego.

Oswietlenie ewakuacyjne — rodzaj o§wietlenia awaryjnego umozliwiajacy tatwe i pewne wyjscie z
budynku w czasie zaniku o§wietlenia podstawowego.

Ol$nienie — stan procesu widzenia, w ktéorym odczuwa si¢ niewygode widzenia albo obnizenie
zdolno$ci rozpoznania przedmiotoéw, albo oba te wrazenia razem, na skutek niesprzyjajacego rozktadu
luminacji lub jej zbyt szerokiego zakresu lub tez nadmiernego kontrastu w przestrzeni lub czasu.
Plaszczyzna robocza — powierzchnia odniesieniowa wyznaczona plaszczyzng, na ktérej zwykle
wykonywana jest praca. Jezeli nie wynika to z odmiennego usytuowania stanowisk pracz lub ich
ograniczonych wzglednych wymiaréw, za powierzchni¢ robocza przyjmuje si¢ pozioma ptaszczyzne
na wysokosci 0,85 m od podlogi, ograniczong $cianami pomieszczenia, za§ w strefach
komunikacyjnych powierzchni¢ podtogi lub schodow.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest zobowigzany przeprowadza¢ prace zgodnie z dokumentacja
techniczng, Specyfikacja Techniczng oraz zgodne obowigzujacymi przepisami i normami.

2. Materialy

2.1. Rodzaj uzytych materialéw

Zakres dostawy 1 rodzaj wszystkich materialdow do wykonania sieci niskiego napigcia i
kabli sterowniczych powinien by¢ uzgodniony Managerem przed rozpoczeciem dostawy i
uzyskac jego akceptacje.
Wszystkie uzywane materiaty powinny speinia¢ aktualne normy
Materiaty uzyte do wykonania prac obj¢tych specyfikacja:
— Przewody elektroenergetyczne — zgodne z PN-87/E -90056
— Rury ochronne z twardego polietylenu zgodne normg PN-74/C-89200
— Bednarka z taSmy stalowej ocynkowanej FeZn 25x4 mm zgodna z normg PN-67/H-
92328.
Wszystkie materiaty uzywane do prac powinny by¢ zgodne z ta Specyfikacja 1 pochodzi¢ z
zaktadow posiadajacych certyfikat jakosci zgodny z norma ISO 9001.
Uwaga! Ilekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszacej sie do opisu przedmiotu
zamowienia, wskazane zostaty znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie
metody, materiaty, urzadzenia itp. rownowazne do przedstawionych w opisie.

2.3. Stosowane urzadzenia elektryczne

Wszystkie urzadzenie powinny by¢ zgodne z wymagania mi dokumentacji
technicznej, Specyfikacji Technicznej i1 posiada¢ aktualne certyfikaty i spetnia¢ odnosne
normy. Wszystkie napedy powinny by¢ dostarczone przez producentéw razem z silnikiem w
obudowach o stopniu zabezpieczenia minimum IP65, z materiatlu izolacyjnego, ktoéry
zapewnia wymagany stopien zabezpieczenia.

2.4. Skladowanie materialow

Wykonawca jest zobowigzany przechowywac¢ materialy zgodnie z wymaganiami
producenta. Urzadzenia i materialty powinny by¢ skladowane w zamknigtych, suchych,
przewietrzanych i dobrze oswietlonych pomieszczeniach.
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Przy sktadowaniu poszczegdlnych materialdéw nalezy przestrzega¢ nastgpujacych

wymagan:
5. rury instalacyjne winidurowe nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach zamknigtych o

temperaturze nie nizszej niz — 15 ° C i nie wyzszej niz + 25 ° C w pozycji pionowej, w
wigzkach odpowiednio gesto wigzanych, z dala od urzadzen grzewczych.

osprzet instalacyjnych i aparature elektryczng nalezy skladowaé na poédtkach w
pomieszczeniach suchych i ogrzewanych, w opakowaniach fabrycznych.

oprawy oswietleniowe, klosze, §wietlowki 1 lampy halogenowe, nalezy przechowywac
w pomieszczeniach suchych w opakowaniach fabrycznych, zwykle na gornych potkach
regalow magazynowych.

rozdzielnice prefabrykowane, nalezy sktadowaé¢ pod dachem, zabezpieczajac je przed
wptywami atmosferycznymi i kurzem, za$ stalowe konstrukcje i sruby laczace prze
korozja.

wyroby metalowe i drobniejsze stalowe wytwory hutnicze jak druty, drobne
ksztattowniki, nalezy skladowa¢ w pomieszczeniach suchych, z odpowiednim

zabezpieczeniem przed dziataniem koroz;ji.

2.5. Specyfikacja materialowa

Montaz WLZ
1 | Wktadki topikowe WT 1/F 160 A szt. 3
2 | Wkitadki topikowe WT 1/F 100 A szt. 3
3 |Przewody LYc 35 mm* m 50
4 | Rura winidurowa RS 37 mm m 10
Montaz instalacji o§wietleniowej
5 |Przewod YDYp 2 x 1,5 mm* m 9,5
6 |Przewod YDYp3x 1,5 mm® m 67,0
7  |Przewod YDYp 4 x 1,5 mm® m 6
8 |Przewod YDYp 5 x 1,5 mm* m 13
9 |Rozgateznik bryzgoszczelny 3 wylotowy do przewodéw 2,5 mm® Szt. 17
10 |Rozgateznik bryzgoszczelny 4 wylotowy do przewoddw 2,5 mm® Szt. S)
11 | Wylacznik bryzgoszczelny 1b 10 A Szt. 4
12 | Przelacznik §wiecznikowy bryzgoszczelny 10 A Szt. o)
13 |Oprawa bryzgoszczelna zarowa OK3 60 W szt. 6
14 | Oprawa bryzgoszczelna swietlowkowa OPK - 240 Szt. 12
Montaz instalacji 1f i gniazd wtyczkowych_
15 |Przewod YDY 3 x 2,5 mm’ m 85
16 |Rozgaleznik bryzgoszczelny 3 wylotowy do przewoddw 2,5 mm® Szt. 6
17 | Gniazdo natynkowe 10 A/Z m 10
Montaz instalacji sterowniczej i sygnalizacyjnej
18 |Przewod YDY 3 x 1,5 mm’ m 62,5
19 |Przewod YKSLYekw 4 x 1,5 mm” m 12,0
20 |Rozgateznik bryzgoszczelny 3 wylotowy do przewodow 2,5 mm® Szt. 5
21 |Rura winidurowa RS 22 mm m 4,5
22 | Rura winidurowa RS 28 mm m 7,0
23 | Czujnik ruchu szt. 3
Montaz instalacji silowej
24 | Przewod YDY 5x2,5 mm° m 11,5
25 |Przewéd YDY 5 x 4 mm® m 21,0
26 |Przewéd YLY 5 x 16 mm® m 18,0
27 |Przewdd YLY 5 x 25 mm® m 2,0
28 | Gniazdo natynkowe 3b, 16 A/Z + P szt. 1
29 |Rura winidurowa typu RS 37 mm m 10,5
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30 |Rura winidurowa typu RS 47 mm m 6,5
31 |Skrzynka sterownicza SPT - 1 szt. 1
Montaz szyny wyrownawczej

32 |Bednarka stalowa ocynkowana # 20 x 3 mm m | 32
Montaz instalacji el. w obudowie Nr 1

33 |Przewod glebinowy OGL 3 x 4 mm* m 25,5

34 | Sonda hydrostatyczna z przewodem o dt. 25 m Szt. 1

35 |Bednarka stalowa ocynkowana # 25 x 4 mm m 2
Montaz instalacji el. w obudowie Nr 2

36 |Przewod glebinowy OGE 3 x 4 mm® m 25,5

37 | Sonda hydrostatyczna z przewodem o dt. 25 m Szt. 1

38 | Bednarka stalowa ocynkowana # 25 x 4 mm m 2
Montaz instalacji el. w zbiorniku wody

39 | Rura winidurowa typu RS 37 mm m 4

40 | Sonda hydrostatyczna z przewodem o di. 6 m szt. 1

41 | Sondy kondumetryczne m 13,9

42 | Rura z tworzywa sztucznego typu Peschel 40 m 1

Montaz instalacji el. w zbiorniku wéd poplucznych

43 | Beton na wykonanie stopy fundamentowej pod konstrukcje wsporcza m’ 0,8

44 | Rura winidurowa typu RS 37 mm m 1,7

45 | Rura winidurowa typu Arot A SV 32 mm m 2,5

46 | Sonda hydrostatyczna z przewodem o dt. Sm szt. 1

2.6. Wariantowe wykorzystanie materialow

Jesli dokumentacja techniczna dopuszcza wariantowe wykorzystanie materiatdéw do
prowadzenia prac, Wykonawca powinien powiadomi¢ o swoim zamiarze przedstawiciela
Inwestora na trzy tygodnie przed zastosowaniem tych materialéw. Wybranych i
zaakceptowanych materiatéw nie mozna zmienic.

3. Sprzet

3.1. Sprzet do wykonania

Wykonawca przystepujacy do wykonania zasilania elektrycznego powinien wykazaé
si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzgtu:
— samochodow dostawczych
— spawarki transformatorowej,
oraz inny wynikajacy ze specyfiki prac 1 wymagan dokumentacji techniczne;.

4. Transport

4.1. Transport

Wykonawca jest zobligowany do stosowania tylko takich srodkow transportu, ktore nie beda
wplywatly niekorzystnie na jako$¢ przewozonych materiatéw 1 urzadzen.
Rodzaj transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju 1 ilo$ci przewozonego materiatu lub
urzadzenia.
Do transportu uzyte powinny by¢ nastepujace srodki:

— Samochody dostawcze

— Samochody skrzyniowe
Przewody mozna przewozi¢ w krazkach lub na bebnach na specjalnej przyczepie do
przewozu kabli, dopuszczalne jest transport begbnow z kablami w skrzyniach samochodow
skrzyniowych. Bebny z przewodami podczas transportu w skrzyniach powinny by¢ ulozone
na krawedziach dyskow, a dyski zabezpieczone przed przesuwaniem si¢. Pionowe
przewozenie bebnow jest zabronione, bebny powinny by¢ przewozone poziomo. Obecnosé
ludzi w skrzyni samochodu podczas przewozenia kabli jest zabroniona Zatadunek i
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roztadunek bgbnow z przewodami na skrzynie samochodu powinno odbywac¢ si¢ za pomoca
dzwigu. Swobodne toczenie be¢bndéw z przewodami ze skrzyni samochodu jest zabronione.
Transport materiatow 1 elementow o matej srednicy np. akcesoriow i matych elektrycznych
urzadzen powinien odbywac si¢ fabrycznych opakowaniach chronigcych przed uszkodzeniem
lub zmieszaniem.

W czasie transportu, zatadunku, roztadunku i sktadowania materiatow i akcesorii Wykonawca
powinien stosowac si¢ do zalecen producentow. Zaleca si¢ dostarcza¢ materiaty i akcesoria na
plac montazu bezposrednio przed ich wykorzystaniem

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Prace powinny by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja techniczng, Specyfikacja
Techniczng i Kontraktem, projekt organizacji robdt powinien by¢ uzgodniony z Inwestorem.

5.2. Zakres i warunki prowadzenia prac

Wszystkie prace powinny by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacjg techniczna,
og6lnymi zasadami prowadzenia robdt elektrycznych 1 wytycznymi producentow
poszczegolnych materiatow.

5.2.1. Trasowanie

Trasowanie nalezy wykona¢ zgodnie z projektem technicznym instalacji,
uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami.
Instalacje moga by¢ uktadane tylko w linii pionowej lub poziome;.

5.2.2. Kucie bruzd

Bruzdy nalezy wykona¢ o szerokosci rownej okoto dwom S$rednicom zewngtrznej
rury, glebokos$¢ bruzdy powinna by¢ taka, aby rura nie wystawala wiecej niz 5 mm poza mur
w stanie surowym, a nastgpnie mogla by¢ pokryta tynkiem. Rury nalezy ukladac
jednowarstwowo.

Przy prowadzeniu rur po stropie nalezy wykorzysta¢ otwory pustakow stropowych. Zabrania
si¢ kucia bruzd w elementach strunobetonowych i kablobetonowych, w innych elementach
konstrukcyjnych bruzdy moga by¢ wykute po uzgodnieniu z nadzorem budowlanym.
Przebicia przez $ciany nalezy wykona¢ w taki sposob, aby rur¢ mozna bylo wyginaé
fagodnymi tukami.

5.2.3.Uktadanie rur i osadzanie puszek

Rury uktada¢ i mocowaé w uprzednio wykonanych bruzdach. Wykonanie tukéw z rur
sztywnych nalezy realizowa¢ przez stosowanie odcinkow rur wygietych fabrycznie w postaci
kolanka lub przez wyginanie rur w trakcie ich uktadania. Wyginanie tukow z rur sztywnych
nalezy wykona¢ na wsporniku dostosowanym do wymaganego promienia giecia, po
uprzednim podgrzaniu rury. Przy ksztalttowaniu tuku sptaszczenie rury nie moze by¢ wigksze
niz 15 % wewnetrznej Srednicy rury. Laczenie rur instalacyjnych zwyktych nalezy wykonaé
za pomocg potaczen jednokielichowych Ilub ztgczek dwukielichowych wykonanych
fabrycznie, wzglednie kielichow uformowanych w trakcie uktadania rur.

Puszki w instalacjach zwyklych powinny mie¢ przed zainstalowaniem wycigta
odpowiednig liczba otwordéw, a w instalacjach szczelnych powinny posiada¢ potrzebna ilo$¢
otworow. Osadzanie obydwu typoéw puszek powinno by¢ na takiej glebokosci, aby po
otynkowaniu $ciany gorna krawedz puszki byta zréwnana z tynkiem.
5.2.4.Wciaganie przewodéw do rur

Przewody do rur nalezy wciagna¢ przy uzyciu tasmy stalowej ( sprezyny ) grubosci
okoto 0,5 mm 1 szerokos$ci 4 mm, zakonczonej z jednej strony kulkg a z drugiej strony

uszkiem.
Nie zezwala si¢ na uktadanie rur z wciggnietymi przewodami.

5.2.5.Uktadanie i mocowanie przewodow pod tynkiem
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Przy odmierzaniu przewodow nalezy przewidzie¢ rezerwe umozliwiajaca
pozostawienie w puszkach koncow przewodéow o dhugosci niezbednej do wykonania
potaczen, przewody nalezy ucina¢ szczypcami. Dla wykonania zagie¢ 1 tukoéw przewodow
nalezy przyciag¢ w odpowiednim miejscu wspolng powloke polwinitowa. Nalezy przy tym
zwroci¢ uwage, aby nie uszkodzi¢ izolacji zyl. Jedng zyle przewodu nalezy wygig¢ na
zewnatrz, a pozostate zyly do wewnatrz tuku, tworzac na nich tagodne zagiecie. Uktadajac
przewody, nalezy wyrownaé tras¢ tak, aby na murze nie bylo wybrzuszen lub ostrych
krawedzi, narazajacych izolacj¢ przewodu na uszkodzenia Ilub uniemozliwiajacych
prawidtowe przykrycie przewodow tynkiem. Przewody nalezy mocowac do $ciany za pomoca
gipsu, gwozdzi lub przy uzyciu kotkéw i klamerek. Zaprawe gipsowa nalezy narzuci¢ na
utozone przewody w odstepach okoto 50 cm. Mocowanie gwozdziami nalezy wykona¢ przez
wbijanie cienkich gwozdzi o dlugosci okoto 30 mm w mostek przewodu w odstepach 50 cm,
uwazajac, aby nie uszkodzi¢ izolacji zyt. Do puszek nalezy wprowadzi¢ tylko te przewody,
ktoére wymagaja taczenia w puszce, pozostale przewody nalezy prowadzi¢ obok puszki. Przed
tynkowaniem konce przewodow nalezy zwinag¢ w luzny krazek 1 wlozy¢ do puszki, a puszki
zakry¢ przykrywkami lub w inny sposéb zabezpieczajacy przed zatykowaniem.

5.2.6.Uktadanie i mocowanie przewodoéw na uchwytach

Uchwyty powinny by¢ wykonane z materialu izolacyjnego i takiej konstrukcji, aby
przewod byl uktadany w odleglosci nie mniejszej niz 5 mm od $ciany. Uchwyty nalezy
przykreci¢ do ceownika w sposob trwaly. Srube z tworzywa znajdujaca si¢ w gornej czesci
uchwytu nalezy dokreci¢ tak, aby przewod nie poruszal si¢ uchwycie. Przewody nalezy
uktada¢ na uchwytach w taki sposéb, aby ich odleglos¢ od $ciany wynosita, co najmniej 5
mm. Przewody nalezy odwija¢, a nie wycigga¢ z kregu. Luki na przewodach mozna
formowac recznie. Promien tuku powinien wynosi¢ nie mniej niz 6 do 7 $rednic przewodu.
Przewody wielozylowe nalezy uszczelnia¢ w osprzecie 1 aparatach za pomoca dtawikow.
Srednica dtawika i pierscienia uszczelniajacego gumowego powinna by¢ dostosowana do
srednicy zewngtrznej przewodu. Po obu stronach piercienia gumowego nalezy zakladad
podktadki stalowe. Powloka przewodu powinna by¢ ucigta rowno z wewnetrzng Scianka
puszki. Po dokreceniu dtawikow nalezy je dodatkowo uszczelni¢ kitem lub inng masa.

Przy czyszczeniu Zyt miedzianych nie nalezy zeskrobywaé cyny. Po
wykonaniu potgczen nalezy niezwlocznie przykreci¢ pokrywe, aby instalacja nie
ulegta zawilgoceniu.

5.2.7. Mocowanie osprzetu

Osprzet, jak: taczniki, gniazda wtyczkowe, puszki rozgatezne, oprawy o§wietleniowe
itp. Nalezy mocowac za pomocg wkretow, srub, nakretek lub w inny trwaty sposéb. Osprzetu
tego nie wolno mocowac¢ za pomoca szpilek lub gwozdzi. Gniazda wtyczkowe ze stykiem
ochronnym nalezy mocowac tak, aby styk znajdowat si¢ u dotu gniazda. Laczniki kotyskowe
nalezy mocowac tak, aby wcisnigcie gornej czgsci kotyski powodowato zatgczenie, a dolnej
wylaczenie.

5.2.8. Przejscia przez $ciany i stropy

Przejscia przez $ciany i stropy nalezy wykonywaé¢ w postaci otworow wierconych tak,
aby nie powodowa¢ odpadania tynku wokot wykonywanego otworu. W otworach nalezy
osadza¢ przepusty wykonane z rur winidurowych. Konce rur powinny by¢ oczyszczone z
ostrych krawedzi.

5.2.9. Przygotowanie koncow i przytagczanie przewodow

Powltoke przewodu wielozylowego nalezy obciag¢ na takiej dlugosci, aby po
wprowadzeniu przewodu do osprzgtu czoto powtoki rownato si¢ w wewnetrzng powierzchnig
puszki Powloke zdejmowaé w taki sposdb, aby nie nadcia¢ izolacji zyly. Potaczenia zyt
przewodow nalezy wykonac¢ za pomocg osprze¢tu odpowiednio przystosowanego do rodzaju i
przekroju taczonych przewodow. Nie zezwala si¢ na laczenie przewodow przez zwykle
skrecanie. W miejscach polaczen i1 rozgatezien zyly przewodow nie powinny by¢ naprgzane
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mechanicznie. Zyty nalezy obciaé na dtugo$é potrzebng do wykonania potaczen z naddatkiem
do 1 do 2 cm. Zyty PE i N powinny by¢ nieco dtuzsze niz fazowe. Konce zyt odizolowaé na
dtugosci niezbednej do prawidlowego polaczenia z zaciskiem. Zyly miedziane mozna
odizolowa¢ nozem monterskim, prowadzac do sko$nie tak, aby nie nadcia¢ zyty.

5.2.10. Instalacje i urzagdzenia ochrony przeciwporazeniowej

Przewody wielozytowe, w ktorych jedna z zyl ma by¢ wykorzystana jako przewod
ochronny, powinny mie¢ zyty ochronne w izolacji specjalnie oznakowanej. Sruby, nakretki i
podktadki sprezyste przeznaczone do wykonania zaciskow i potaczen srubowych w instalacji
dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej powinny by¢ wykonane ze stali odpornej na
korozje¢ lub ze stali zwyklej ocynkowanej albo w inny sposdb zabezpieczone przed korozja;
powtoki ochronne nie powinny powigkszaé rezystancji zestykéw potaczen. Wylaczniki
przeciwporazeniowe powinny by¢ dostarczane bez uszkodzen, w fabrycznych opakowaniach,
wraz z zaswiadczeniami potwierdzajagcymi zgodno$¢ parametréw z wymaganiami projektu
technicznego. Przewdd ochronny PE przytaczane do statych urzadzen elektrycznych lub do
nieruchomych przedmiotéw metalowych, nalezy uktada¢ na state. Przerwanie lub
rozluznienie tych polaczen nie powinno by¢ mozliwe bez uzycia narzgdzi Potaczenia stale
mozna wykona¢ przez spawanie, spojenie na zimno, nitowanie lub docisk S$rubowy.
Potaczenia $rubowe nalezy wykonywaé $rubami o $rednicy co najmniej 10 mm ze stali
odpornej na korozje lub odpowiednio zabezpieczonych przed korozja. Potaczenia Srubowe
nalezy wykonywac¢ w taki sposob, aby nakretka obejmowala co najmniej pi¢¢ nitek gwintu
Sruby, nakretke nalezy odpowiednio mocno dokreci¢ i zabezpieczy¢ przed samoczynnym
rozluznieniem. Potaczenia §rubowe nalezy wykonywaé stosujac podktadki sprezyste, a w
przypadku nieréwnych powierzchni stykowych, podktadki sprezyste zabkowane ze stali
odpornej na korozj¢ lub odpowiednio zabezpieczonej przed korozja. Powierzchnie stykowe
polaczen srubowych nalezy przed dokreceniem oczysci¢ i ewentualnie lekko natrze¢ wazeling
bezkwasowa. Przytaczenia przewodéw PE do korpusu lub innych czesci statych urzadzen,
aparatow 1 maszyn elektrycznych badz innych przedmiotow metalowych objetych dodatkowa
ochrona przeciwporazniowa nalezy wykona¢ wylacznie za pomoca zaciskow ochronnych
przymocowanych na stale do chronionych przedmiotow. Przylaczenia przewodoéw
ochronnych 1 roboczych do wlasciwych obwodow aparatow dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej nalezy wykona¢ wylacznie poprzez zaciski faczeniowe tych aparatow.
Przewody ochronne taczace wylaczniki przeciwporazniowe roéznicowo-pradowe z
chronionym urzadzeniem oraz uziomem pomocniczym nalezy izolowa¢ tak jak przewody
skrajne.

6. Kontrola jakoSci robot

6.1. Cel kontroli jakoSci

Kontrola jakosci ma na celu sprawdzenie zgodnosci przeprowadzonych prac z dokumentacja
techniczna, Specyfikacja Techniczng 1 Kontraktem. Wszystkie testy 1 pomiary powinny by¢
wykonane zgodnie z obowigzujacymi normami.

Wykonaweca jest ponosi pelng odpowiedzialnos¢ za jakos¢ prac i materiatow.

Wykonawca powinien dostarczy¢ Inwestorowi certyfikaty potwierdzajace, ze wszystkie
stosowane urzadzenia 1 aparatura kontrolna posiada wazne $wiadectwa dopuszczajace,
potwierdzajace kalibracje¢ i spelniajace wymagane normy.

6.2. Testy i pomiary

Wszystkie testy i pomiary powinny by¢ zgodne z obowigzujagcymi normami. W przypadku,
jesli normy nie stanowig o zadnych testach wymaganych w Specyfikacji, Wykonawca
powinien zastosowaé wskazowki krajowe lub inne procedury przyjete przez Inwestora.
Wykonawca powiadomi Inwestora na pis$mie o kompletnosci kazdych zanikajacych robotach,
ktére moze kontynuowa¢ tylko po =zatwierdzeniu przyjetej jakosci 1 przedstawieniu
Uzytkownikowi.
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W przypadku satysfakcjonujgcych wynikow pomiaréw wykonywanych przed i w czasie prac,
na wniosek Wykonawcy, Inwestor moze zrezygnowac z przeprowadzania testow po
zakonczeniu prac.
Podczas przegladu prac po zakonczeniu prac nalezy przeprowadzi¢ nastepujace czynnos$ci:

— sprawdzenie stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej konstrukcji i akcesoriow
sprawdzenie doktadno$ci wykonania elementow
sprawdzenie stanu i zupetnosci polaczen
sprawdzenie stanu przewodow i akcesoriow
poprawnos¢ zabezpieczenia przeciwporazeniowego
Wykonanie pomiaréw:

— skutecznos$¢ zabezpieczenia przeciwporazeniowego czesci przewodzacych

— rezystancji elementow instalacji uziemiajgce;j

— rezystancji izolacji przewodow
Wyniki pomiaréw powinny by¢ przekazane Inwestorowi w formie zgodnej z wymaganymi
normamil.

7. Odbior robét
7.1. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioru robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu powinien dokonaé przedstawiciel
Inwestora w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbiorowi podlegaja:
Instalacje podtynkowe w rurach przed tynkowaniem, przy czym nalezy sprawdzic:
10. czy nie ma widocznych wgniecen, peknie¢ lub zataman na rurach 1 puszkach.
11. prawidtowosci przebiegu trasy rur, srednic i rodzaju.
12. prawidtowosci zamocowania 1 laczenia rur 1 puszek, poprawnos$ci malowania
ochronnego oraz wygiecia tukéw,
13. poprawno$¢ zabezpieczenia rur przed mozliwoscia zbierania si¢ w nich wody.
14. poprawnos$¢ zabezpieczenia rur przy przejsciach prze stropy i §ciany.
15. ponadto sprawdza si¢ czy nie wciagnigto przewodow do rur.
Instalacje wykonane przewodem podtynkowym przed tynkowaniem, przy czym nalezy
sprawdzi¢:
16. prawidtowosci przebiegu trasy i przekroju przewodow.
17. prawidtowos$ci zamocowania przewodow i puszek,
18. prawidtowos$ci wykonania zagie¢ i lukdéw oraz pozostawionego zapasu przewodow w
puszce.
7.2. Odbior koncowy
Odbidr koncowy polega na koncowym oszacowaniu rzeczywiscie wykonanych prac
ze sprawdzeniem jakosci, wielkos$ci 1 wartoSci.
Przy odbiorze koncowym powinno by¢ sprawdzone:
— zgodnos¢ wykonanych prac z Kontraktem, dokumentacjg techniczng, Specyfikacja
Techniczng, normami i przepisami
— S$wiadectwa wlasciwej jakosci wykonanych prac potwierdzonych protokétami testow
montazowych.
— sprawdzenie protokotow odbiorow czesciowych robot
— sprawdzenie czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady poprawnej eksploatacji
Przy odbiorze koncowym Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania nastepujacych
dokumentow:
— aktualng dokumentacj¢ powykonawcza.
— protokoty préb montazowych i pomiarow.
— Dziennik Budowy, Ksigzka Pomiarow
— Woiyniki pomiarow i testow kontrolnych
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— Certyfikaty jako$ci uzytych materialow
Po zakonczeniu odbioru koncowego powinien zostaé sporzadzony protokotu odbioru
technicznego prac z uwzglednieniem wnioskow 1 ustalen.

8. Przepisy zwigzane

8.1. Normy

PN-IEC 60364-4-41 - ,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa”,
PN-1EC 60364-4-43 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym”,
PN-IEC 60364-4-46 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Odlaczanie izolacyjne i taczenie”,
PN-1EC 60364-4-47 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym,
PN-IEC 60364-4-473 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym”,
PN-1EC 60364-5-523 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych.. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnosci pradowe dhugotrwale przewodow”,
PN-1EC 60364-5-53 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza”,
PN-1EC 60364-5-537 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do odtaczania izolacyjnego i taczenia”,
PN-1EC 60364-5-54 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne”,
PN-IEC 60364-5-56 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa”,
PN-92/E-01200 — Symbole graficzne ogdlnego stosowania w elektryce.

8.2. Inne dokumenty

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materialtow Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-montazowych i
rozbiorkowych. [Dz. Ust. nr 13 2 10.04.1972 r.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999 r w sprawie bezpieczenstwa i higien
pracy

przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych ( Dz. U nr 80 poz. 912)

Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlano Montazowych. Czgs¢ V -
Instalacje elektryczne 1973 r.
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E 04.00.00 URZADZENIE PIORUNUCHRONNE CPV
45312310-3

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem urzadzenia piorunochronnego na
budynku stacji wodociagowe;j dla inwestycji pn: ,, MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY
w LISZNIE .

1.2. Okreslenia podstawowe

Urzadzenie piorunochronne — zespdt elementéw konstrukcyjnych obiektu lub elementéw
zainstalowanych na obiekcie, odpowiednio potaczonych, wykorzystanych do ochrony
odgromowej.

Iskiernik ochronny - iskiernik instalowany migdzy instalacjami nie podigczony
galwanicznie, w celu umiejscowienia przeskoku iskrowego.

Kat ochrony zwodu pionowego — kat wyznaczony przez o$ zwodu i1 powierzchnig
ograniczajacg strefe ochronng.

Kat ochrony zwodu poziomego — kat migdzy ptaszczyzna pionowa przechodzaca przez
zwod a powierzchnig ograniczajacg strefe ochronng.

Ochrona podstawowa — zesp6ot srodkow do ochrony budynkow, w ktorych wytadowania
piorunowe moga powodowac¢ ograniczone skutki.

Ochrona obostrzona — zesp6t srodkéw do ochrony obiektow budowlanych, w ktorych skutki
wytadowan piorunowych moga si¢ tatwo rozprzestrzeniac.

Ochrona zewnetrzna — zespot $rodkow do ochrony obiektu budowlanego przed
bezposrednim uderzeniem pioruna.

Ochrona wewnetrzna — zespot srodkow do ochrony wnetrza obiektu budowlanego przed
skutkami rozptywu pradu pioruna w urzadzeniu piorunochronnym.

Ochronnik — urzadzenie stuzagce do ograniczenia wartosci szczytowej przepig¢ lub
umiejscowienia przeskokow iskrowych.

Odgromnik — urzadzenie stuzace do ograniczenia wartosci szczytowej przepie¢ udarowych
pochodzenia atmosferycznego i zapewniajace pradu zwarciowego przy napi¢ciu roboczym.
Przewod odprowadzajacy naturalny — stalowy lub zelbetowy element obiektu
budowlanego taczacy zwod z przewodem uziemiajagcym lub z uziomem fundamentowym.
Przewo6d odprowadzajacy sztuczny — zainstalowany przewod laczacy zwod z przewodem
uziemiajacym lub z uziomem fundamentowym.

Przewodd oslonowy — przewod polaczony z urzadzeniem piorunochronnym i prowadzony
wzdhuz ciagu instalacji elektrycznych obiektu budowlanego, ktérych nie mozna przylaczy¢
bezposrednio do urzadzenia piorunochronnego.

Przewdd uziemiajacy — przewod taczacy przewod odprowadzajacy z uziomem.

Rezystancja uziemienia — rezystancja statyczna mig¢dzy uziomem a ziemig odniesienia
zmierzong przy przeplywie pradu przemiennego o czgstotliwosci techniczne;.

Strefa ochronna — przestrzen wyznaczona przez zwod i jego kat ochronny, do ktorej
przedostanie si¢ wytladowania atmosferycznego jest mato prawdopodobne.

Uziom — przedmiot metalowy lub zespot przedmiotoéw metalowych umieszczony w gruncie
zapewniajacy z nim polaczenie elektryczne.

Uziom naturalny — uziom, ktory stanowi zespot przedmiotow metalowych lub zelbetowych
umieszczony w gruncie do celdw uziemienia.

Uziom sztuczny — uziom, ktory stanowi metalowy przedmiot lub zespot przedmiotow
metalowych

umieszczonych w gruncie do celéw uziemienia.
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Uziom fundamentowy — uziom naturalny w postaci stopy lub fawy fundamentowej ze
zbrojeniem przystosowanym do polaczenia z naturalnym lub sztucznym przewodem
odprowadzajacym.

Uziom pionowy — uziom zaglebiony swym najwigkszym wymiarem prostopadle do
powierzchni ziemi.

Uziom poziomy — uziom w postaci tasmy lub drutu utozony poziomo w ziemi.

Uziom otokowy — uziom poziomy utozony wokoto chronionego obiektu.

Zwod — czgs¢ urzadzenie piorunochronnego przeznaczona do bezposredniego przyjmowania
wytadowan atmosferycznych.

Zwod nieizolowany - zwdd pionowy, poziomy wysoki lub poziomy niski umieszczony na
chronionym obiekcie.

Zwod naturalny - zwod utworzony przez gorne elementy metalowe lub Zelbetonowe obiektu
budowlanego zbudowane w innym celu niz przyjmowanie wyladowan atmosferycznych.
Ziemia odniesienia - dowolny punkt wierzchniej warstwy gruntu, ktorego potencjat nie
ulega zmianie pod wptywem pradu przeptywajacego przez dany uziom lub uktad uziomow.
Zacisk probierczy — roztaczalne polaczenie Srubowe przewodu odprowadzajacego z
przewodem uziemiajacym w celu umozliwienia pomiaru rezystancji uziomu lub sprawdzenia
cigglosci galwanicznej czesci nadziemnej.

1.3. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest zobowigzany przeprowadza¢ prace zgodnie z dokumentacja
techniczng, Specyfikacja Techniczng oraz zgodne obowigzujacymi przepisami i normami.

2. Materialy

2.1. Rodzaj uzytych materiatow

Zakres dostawy 1 rodzaj wszystkich materiatbw do wykonania urzadzenia
piorunochronnego powinien by¢ uzgodniony z Inwestorem przed rozpoczeciem dostawy i
uzyskac jego akceptacje.

Wszystkie uzywane materialy powinny spetnia¢ aktualne normy
Materialy uzyte do wykonania prac objetych Specyfikacja:
— Konstrukcje wsporcze stalowe — zgodne z normg PN-B-03205
Wszystkie materiaty uzywane do prac powinny by¢ zgodne z tg Specyfikacja i pochodzié¢
z zaktadoéw posiadajacych certyfikat jakosci zgodny z normag ISO 9001.

Uwaga! Ilekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszgcej sie do opisu przedmiotu
zamowienia, wskazane zostaly znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie
metody, materiaty, urzgdzenia itp. rownowazne do przedstawionych w opisie.

2.2. Skladowanie materialow

Wykonawca jest zobowigzany przechowywaé materiaty zgodnie z wymaganiami
producenta. Urzadzenia powinny by¢ sktadowane w zamknigtych, suchych, przewietrzanych i
oswietlonych pomieszczeniach.

2.3. Wariantowe wykorzystanie materialow

Jesli dokumentacja techniczna dopuszcza wariantowe wykorzystanie materiatéw do
prowadzenia prac, Wykonawca powinien powiadomi¢ o swoim zamiarze Inwestora na trzy
tygodnie przed zastosowaniem tych materiatow. Wybranych 1 zaakceptowanych materiatow
nie mozna zmienic.
2.4. Specyfikacja materialowa

Montaz urzadzenia piorunochronnego

1 | Bednarka stalowa ocynkowana # 25 x 4 mm m 78
2 | Drut stalowy ocynkowany O 8 m 15
3 | Zacze kontrolne szt. 4
4 | Ostona na przewody odprowadzajace szt. 4
5 | Rura winidurowa typu RS 37 mm m 3
6 |Rura winidurowa typu RS 47 mm m 3
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3. Sprzet
3.1. Sprzet do wykonania

Wykonawca przystepujacy do wykonania zasilania elektrycznego powinien wykazaé
si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzetu:
— spawarki transformatoroweyj,
— zageszczarki wibracyjnej spalinowe;,
— zespotu pradotworczego trojfazowego, przewoznego 20 kVA.
oraz inny wynikajacy ze specyfiki prac i wymagan dokumentacji techniczne;.

4. Transport

4.1. Transport

Wykonawca jest zobligowany do stosowania tylko takich §rodkéw transportu, ktore nie beda
wptywaly niekorzystnie na jako$¢ przewozonych materiatéw i urzadzen.
Rodzaj transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju i ilo$ci przewozonego materiatu lub
urzadzenia.
Do transportu uzyte powinny by¢ nastepujace srodki:

e samochodu skrzyniowego,

e samochodu dostawczego,

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Prace powinny by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja techniczng, Specyfikacja
Techniczng i Kontraktem, projekt organizacji robdt powinien by¢ uzgodniony z Inwestorem.

5.2. Zakres i warunki prowadzenia prac

Wszystkie prace powinny by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja techniczng,
ogélnymi zasadami prowadzenia robot elektrycznych 1 wytycznymi producentéw
poszczegdlnych materiatow.

5.3. Materialy

Druty i taSmy stalowe przeznaczone do wykonania urzgdzenia piorunochronnego
powinny by¢ dostarczone na budowe w kregach, bez zataman i bez innych uszkodzen
mechanicznych.

Materialy przeznaczone do wykonania uzioméw wkrecanych lub pograzanych wibracyjnie
powinny by¢ dostarczane w odcinkach prostych o dtugosci nie mniejszej niz 5 m, a materiaty
przeznaczone na uziomy whbijane — w odcinkach o dlugo$ci nie mniejszej niz 3 m.

Stalowe materiaty przeznaczone do wykonania nadziemnej czg$ci urzadzenia powinny by¢
zabezpieczone przed korozjg ocynkowane wykonane na gorgco.

5.3.1. Montaz sztucznych zwodéw piorunochronnych na budynku

Prety 1 taSmy przeznaczone na zwody powinny by¢ przed montazem wyprostowane za
pomocg wstgpnego napre¢zania lub specjalnej prostowarki. Sztuczne zwody nalezy instalowaé
na state przy uzyciu odpowiednich wspornikow odstepowych. Zwody poziome powinny by¢
uktadane,
przy zachowaniu odstepu co najmniej 30 cm od powierzchni dachu. Wszystkie nie
przewodzace elementy budowlane wystajace nad powierzchni¢ dachu nalezy wyposazy¢ w
zwody niskie. Polaczone z siecig zwoddéw zamocowanych na powierzchni dachu. Zwody
nalezy prowadzi¢ bez ostrych zagi¢¢ i zalaman (promief zagigcia nie moze by¢ mniejszy niz
10 cm). Nad szczelinami dylacyjnymi nalezy stosowa¢ kompensacje. Do mocowania zwodow
nalezy stosowa¢ wsporniki, uchwyty i ztaczki zgodnie z norma PN —78/E — 02560. Laczenie
zwodoéw wykona¢ ztaczami Srubowymi. Powierzchni¢ ztacza oraz taczonych przewodow
nalezy oczysci¢, a po zakreceniu zabezpieczy¢ Sruby przed korozja przez nasmarowanie
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wazelina techniczng bezkwasowg. Przy taczeniu przez spawanie nalezy miejsce spawu
oczysci¢ 1 pomalowac farbg antykorozyjng.
5.3.2. Montaz sztucznych przewodéw odprowadzajacych i uziemiajacych

Przewody odprowadzajace nalezy prowadzi¢ na zewnegtrznych S$cianach obiektu

budowlanego w odlegtosci nie mniejszej niz 2 cm. Przy montazu przewodow na wspornikach
odlegtosci miedzy wspornikami nie moga by¢ wigksze niz 1,5 m. Potaczenia przewoddéw
odprowadzajacych ze zwodami nalezy wykona¢ jako spawane. Zaciski probiercze powinny
mie¢ jedng $rube M 10. Przewody uziemiajace nalezy chroni¢ przed korozja przez
pomalowanie farbg antykorozyjng lub asfaltem do wysokosci 30 cm nad ziemig i do
glebokosci 20 cm w ziemi.
Cze¢$¢ nadziemng przewodow uziemiajgcych uktadanych na zewnetrznych powierzchniach
obiektu budowlanego nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi do wysokosci 1,5
m nad ziemig 1 do glebokosci 0,2 m w ziemi. Przy montazu oslon na przewodzie
uziemiajacym nalezy na przewod natozy¢ katownik, ktory nalezy przyspawac obydwa jego
konce do przewodu uziemiajacego, nastepnie oczys$ci¢ miejsca spawania i pomalowac je farba
antykorozyjna.

5.3.3. Wykonanie uziomoéw

Uziomdéw nie wolno zabezpieczaé przed korozja powlokami nieprzewodzacymi.
Na odcinkach, gdzie nie mozna zastosowa¢ uziomu otokowego, dopuszcza si¢ jego
przerwanie.
Uziom otokowy wykona¢ bednarkg stalowa ocynkowana ukladang na gl¢bokosci 0,6 m.
Uziom otokowy winien by¢ przytaczony do gtownej szyny uziemiajacej. Do gtownej szyny
uziemiajacej winny by¢ przylaczone metalowe konstrukcje urzadzen, rury stalowe
wprowadzone do budynku jak réwniej rury pionéw CO. Uziom pionowy wykonaé pretem
stalowym. Typ bednarki oraz preta okre§la dokumentacja techniczna.
Uziemienie wykona¢ zgodnie z normg PN-1EC 60364-5-54.
Zastosowac bednarke z tasmy stalowej ocynkowanej FeZn 25 x 4 mm zgodng z norma
PN-67/H-92328

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Cel kontroli jakosSci

Kontrola jakosci ma na celu sprawdzenie zgodno$ci przeprowadzonych prac z
dokumentacja techniczng, Specyfikacja Techniczng i Kontraktem. Wszystkie testy i pomiary
powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi normami.

Wykonawca jest ponosi petng odpowiedzialnos¢ za jakos$¢ prac 1 materiatow.

Wykonawca powinien dostarczy¢ Inwestorowi certyfikaty potwierdzajace, ze wszystkie
stosowane urzadzenia 1 aparatura kontrolna posiada wazne $§wiadectwa dopuszczajace,
potwierdzajace kalibracje¢ i spetniajagce wymagane normy.

6.2. Testy i pomiary

Wszystkie testy 1 pomiary powinny by¢ zgodne z obowigzujagcymi normami. W
przypadku jes$li normy nie stanowig o zadnych testach wymaganych w Specyfikacji,
Wykonawca powinien zastosowa¢ wskazowki krajowe lub inne procedury przyjete przez
Inwestora.

Wykonawca powiadomi Inwestora na pismie o kompletnosci kazdych zanikajacych robotach,
ktore moze kontynuowaé tylko po zatwierdzeniu przyjetej jakosci 1 przedstawieniu
Uzytkownikowi.
Podczas wykonywania prac Wykonawca powinien podja¢ nastepujace dzialania:

— wytyczenie trasy uziomu otokowego
W przypadku satysfakcjonujacych wynikow pomiaréw wykonywanych przed i w czasie prac,
na wniosek Wykonawcy, Inwestor moze zrezygnowa¢ z przeprowadzania testOw po
zakonczeniu prac.

— sprawdzenie jakos$ci 1 prawidlowos¢ polaczen przewodow uziemiajacych lub zerujacych
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Wykonanie pomiarow:

— pomiar rezystancji uziomu otokowego
Wyniki pomiaréw powinny by¢ przekazane Inwestorowi w formie zgodnej z wymaganymi
normami.

7. Odbior robot

7.1. Ogolne zasady odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST.
7.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioru robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu powinien dokona¢ Inwestor w
czasie umozliwiajagcym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu
robot.

W ramach odbioru czg¢éciowego nalezy dokona¢ kontroli instalacji uziemiajacej przed
zasypaniem.

7.3. Odbidr koncowy

Odbidr koncowy polega na koncowym oszacowaniu rzeczywiscie wykonanych prac
ze sprawdzeniem jakosci, wielko$ci i wartosci.
Przy odbiorze koncowym powinno by¢ sprawdzone:
— zgodno$¢ wykonanych prac z Kontraktem, dokumentacja techniczng, Specyfikacja
Techniczng, normami i przepisami
— $wiadectwa wlasciwe] jako$ci wykonanych prac potwierdzonych protokodtami testow
montazowych.
— sprawdzenie protokotow odbiordw czesciowych robot
— sprawdzenie czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady poprawnej eksploatacji
Przy odbiorze koncowym Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania nastgpujacych
dokumentow:
— dokumentacje powykonawczg
— komplet protokotow badan
— przygotowac¢ metryczke urzadzenia piorunochronnego
— certyfikaty jako$ci uzytych materiatow
Komisja odbioru powinna:
19. zbada¢ aktualno$¢ i kompletnos¢ dokumentacji powykonawczej
20. zbada¢ dostarczone przez wytworce swiadectwa jako$ci elementdw 1 materiatow
21. zbada¢ kompletno$¢ protokotdw pomiaréw i prob na zgodnos¢ z dokumentacja oraz
akceptowac¢ wyniki tych pomiarow i badan
22. po zakonczeniu odbioru koncowego powinien zosta¢ sporzadzony protokotu odbioru
technicznego prac z uwzglednieniem wnioskéw 1 ustalen.

8. Przepisy zwigzane

8.1. Normy

- PN-86/E-05003/01— Ochrona odgromowa obiektow budowlanych ( wymagania ogolne )
- PN-86/E-05003/02— Ochrona odgromowa obiektow budowlanych (ochrona podstawowa)
- PN-86/E-05003/03— Ochrona odgromowa obiektow budowlanych (ochrona specjalna)
- PN-IEC 61024-1 - Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady ogolne..
- PN-IEC 61024-1-1- Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady ogodlne.
Wybor pozioméw ochrony dla urzadzen piorunochronnych.
- PN-IEC 61312-1 - Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym.
Zasady ogolne.
- PN-78/E-02560 — Osprze¢t urzgdzen piorunochronnych
- PN-IEC 60364-5-54. Montaz uziemien.

8.2. Inne dokumenty
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- Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych w sprawie

bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i
rozbidrkowych. [Dz. Ust. nr 13 2 10.04.1972 r.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999 r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych ( Dz. U nr 80 poz. 912)

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano Montazowych. Czes¢ V —
Instalacje elektryczne 1973 r.
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E 05.00.00 MONTAZ KABLOWECH LINII
ENERGETYCZNYCH NISKIEGO NAPIECIA CPV 45315300-1

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych wykonaniem energetycznych linii kablowych
zasilajacych nn pompy glebinowe, zbiornik wody oraz kabli sterowniczych taczacych sondy
hydrostatyczne i konduktometryczne zainstalowane w zbiorniku wody i zbiornik wod
poplucznych z gtéwnym sterownikiem stacji wodociggowej dla inwestycji pn: ,, MONTAZ
URZADZEN NA UJECIU WODY w LISZNIE .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych pkt.1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych
z wykonaniem energetycznych linii kablowych zasilajacych urzadzenia elektryczne.

1.4. Okreslenia podstawowe

Linia kablowa - kabel wielozytowy Iub wigzka kabli jednozylowych w ukladzie
wielofazowym albo kilka kabli jedno lub wielozytowych potaczonych rownolegle tacznie z
osprzgtem, ulozone na wspdlnej trasie 1 laczace zaciski tych samych dwoch urzadzen
elektrycznych jedno lub wielofazowych.

Trasa kablowa - pas terenu w ktérym utozone sg jedna lub wiecej linii kablowych.

Napiecie znamionowe linii - napigcie mi¢dzyprzewodowe na ktore linia kablowa zostata
zbudowana

Osprzet linii kablowej - zbior elementéw przeznaczonych do taczenia, rozgalezienia lub
zakonczenia kabli.

Oslona kabla - Kkonstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

Przykrycie - ostona utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem
od gory.

Przegroda - ostona utozona wzdtuz kabla w celu oddzielenia go od sgsiedniego kabla lub od
innych urzadzen.

Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek czgs¢ rzutu
poziomego linii kablowej, przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego innej
linii kablowej lub innego urzadzenia podziemnego.

Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odlegto$¢ miedzy linig kablowa,
urzadzeniem podziemnym lub droga komunikacyjng itp. jest mniejsza niz odlegtosé
dopuszczalna dla danych warunkéw uktadania bez stosowania przegrod lub oston
zabezpieczajacych 1 w ktdérym nie wystepuje skrzyzowanie.

Przepust kablowy — rura stalowa lub z tworzywa sztucznego przeznaczona do ochrony kabla
przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dzialaniem tuku elektrycznego.

Bruzda — wyzlobienie w $cianie, w posadzce albo w stropie przeznaczone do utozenia w nim
kabla lub kabla w ostonie, a nastgpnie przykrycie zaprawa cementowa.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych, dostgpnych w
wypadku pojawienia si¢ na nich napi¢cia w warunkach zaktoceniowych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest zobowigzany przeprowadza¢ prace zgodnie z dokumentacjg
techniczna, Specyfikacja Techniczng oraz zgodne obowigzujagcymi przepisami i normami.
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2. Materialy
2.1. Rodzaj uzytych materialéw

Zakres dostawy 1 rodzaj wszystkich materiatow do wykonania sieci niskiego napi¢cia i
kabli sterowniczych powinien by¢ uzgodniony Managerem przed rozpoczeciem dostawy i
uzyskac jego akceptacje.

Wszystkie uzywane materialy powinny spetnia¢ aktualne normy
Materiaty uzyte do wykonania prac objetych Specyfikacja:

— Elektroenergetyczne kable napigcia 0,6/1 kV — zgodne z PN-93/E -90400 i PN 93/E-90401

— Rury ochronne z twardego polietylenu zgodne normg PN-74/C-89200

— Bednarka z tasmy stalowej ocynkowanej FeZn 25x4 mm zgodna z normg PN-67/H-92328.
Wszystkie materialty uzywane do prac powinny by¢ zgodne z tg Specyfikacja i pochodzi¢ z
zaktadow posiadajacych certyfikat jako$ci zgodny z norma ISO 9001.

Uwaga! Ilekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszacej sie do opisu przedmiotu
zamowienia, wskazane zostaly znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie
metody, materiaty, urzgdzenia itp. rownowazne do przedstawionych w opisie.

2.3. Stosowane urzadzenia elektryczne

Wszystkie urzadzenie powinny by¢ zgodne z wymagania mi dokumentacji
technicznej, Specyfikacji Technicznej i posiada¢ aktualne certyfikaty i spetnia¢ odnosne
normy.

Wszystkie napedy powinny by¢ dostarczone przez producentow razem z silnikiem i ze
skrzynkg sterowniczg w obudowach o stopniu zabezpieczenia minimum IP65, z materiatu
izolacyjnego, ktory zapewnia wymagany stopien zabezpieczenia.

2.4. Skladowanie materialow

Wykonawca jest zobowigzany przechowywa¢ materialy zgodnie z wymaganiami
producenta.
Urzadzenia powinny by¢ skladowane w zamknietych, suchych, przewietrzanych 1
o$wietlonych pomieszczeniach.

2.5. Wariantowe wykorzystanie materialéw

Jesli dokumentacja techniczna dopuszcza wariantowe wykorzystanie materialow do
prowadzenia prac, Wykonawca powinien powiadomi¢ o swoim zamiarze przedstawiciela
Inwestora na trzy tygodnie przed zastosowaniem tych materialow. Wybranych i
zaakceptowanych materialow nie mozna zmienic.

2.6. Specyfikacja materialowa

Montaz kablowej sieci rozdzielczej nn i kabli sterowniczych

1 [Kabel YKY 3x25mm’ m 38,5
2 |Kabel YKY 4 x10 mm* m 88,0
3 |Kabel YKSLYekw 4 x 1,5 mm* m 116,5
4 |Kabel YKSLYekw 10 x 1,5 mm* m 385
5 | Rura winidurowa typu Arot A 50 mm m 11
6 |Listwa elektroinstalacyjna L 40 x 25 1/2 m 32,5
7 | Rura winidurowa typu RS 22 mm m 15
8 | Rura winidurowa typu Arot A SV 32 mm m 1,0
3. Sprzet

3.1. Sprzet do wykonania
Wykonawca przystepujacy do wykonania zasilania elektrycznego powinien wykazac
si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzgtu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— spawarki transformatorowej,
— zageszczarki wibracyjne spalinowe,
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oraz inny wynikajacy ze specyfiki prac i wymagan dokumentacji techniczne;.
4. Transport

4.1. Transport

Wykonawca jest zobligowany do stosowania tylko takich §rodkéw transportu, ktore nie bgda
wptywaly niekorzystnie na jako$¢ przewozonych materiatéw i urzadzen.
Rodzaj transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju i ilo$ci przewozonego materiatu lub
urzadzenia.
Do transportu uzyte powinny by¢ nastepujace srodki:

— Samochody dostawcze

— Samochody skrzyniowe

— Ciagnik kotowy
Transport kabli powinien odbywac si¢ zgodnie z nastepujacymi zasadami:
Kable powinny by¢ transportowane na bebnach, dopuszczalny jest transport kabli w
pierscieniach jesli masa pierScienia nie przekracza 80 kg i temperatura otoczenia jest nie
nizsza niz +4°C, przy czym zewnetrzna $rednica pierscienia nie powinna byé nizsza niz 40-
krotno$¢ wewnetrznej $Srednicy kabli Radzi si¢ przewozenie kabli w bgbnach na specjalnej
przyczepie do przewozu kabli, dopuszczalne jest transport bebndéw z kablami w skrzyniach
samochodow skrzyniowych. Bebny z kablami podczas transportu w skrzyniach powinny by¢
utozone na krawegdziach dyskow, a dyski zabezpieczone przed przesuwaniem si¢. Pionowe
przewozenie bebndéw jest zabronione, bebny powinny by¢ przewozone poziomo. Obecnosé
ludzi w skrzyni samochodu podczas przewozenia kabli jest zabroniona Zatadunek i
roztadunek bebnéw z kablami na skrzynie samochodu powinno odbywaé si¢ za pomoca
dzwigu. Swobodne toczenie bebnoéw z kablami ze skrzyni samochodu jest zabronione.
Transport materiatow i elementéw o matej $rednicy np. akcesoriow i matych elektrycznych
urzadzen powinien odbywac si¢ fabrycznych opakowaniach chronigcych przed uszkodzeniem
lub zmieszaniem. W czasie transportu, zatadunku, roztadunku i sktadowania materiatow i
akcesorii. Wykonawca powinien stosowac si¢ do zalecen producentéw. Zaleca si¢ dostarczac
materiaty 1 akcesoria na plac montazu bezposrednio przed ich wykorzystaniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Prace powinny by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja techniczna, Specyfikacja
Techniczng 1 Kontraktem, projekt organizacji robot powinien by¢ uzgodniony z Inwestorem.
5.2. Zakres i warunki prowadzenia prac

Wszystkie prace powinny by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja techniczng,
ogélnymi zasadami prowadzenia robot elektrycznych 1 wytycznymi producentéw
poszczegbdlnych materiatow.

5.2.1. Kable elektromagnetyczne

Projektowane linie kablowe muszg by¢ wykonane zgodnie z normg N SEP-E-004.
Linie kablowe ukfadane sa w gruncie, nieostonig¢tych kanatach lub nie przykrytych kanatach.

5.2.2. Prace przygotowawcze

Prace przygotowawcze przy wykonywaniu linii kablowych zasilajacych obejmuja
wytyczenie trasy przebiegu i1 lokalizacji urzadzen dystrybucyjnych. Trasy linii kablowych,
lokalizacja aparatury potaczeniowej i konstrukcji wsporczej okreslona jest w dokumentacji
technicznej. Zaprojektowana trasa linii powinna by¢ odtworzona na powierzchni przed
rozpoczgciem prac konstrukcyjnych. Wytyczenie trasy i lokalizacja urzadzen powinna by¢
dokonana przez uprawnionych geodetow.

5.3. Konstrukcja linii kablowych
5.3.1. Wykonanie rowéw kablowych
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Zaleca si¢ wykonywanie pod kable wykopow waskoprzestrzennych. Obudowa i
ochrona przed przesuni¢ciem powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy BN-83/8836-02.
Przed rozpoczeciem wykopow Wykonawca ma obowigzek sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych z
dokumentacjg projektowa i oszacowa¢ warunki gruntowe. W miejscu kolizji z innym
uzbrojeniem wykopy pod kable powinny by¢ wykonywane recznie, pod nadzorem wtasciciela
sieci, a w pozostatych miejscach moga by¢ prowadzone mechanicznie. Grunt z wykopow
powinien by¢, o ile to mozliwe, uzyty do zasypania. Metoda prowadzenia prac ziemnych
powinna zaleze¢ od glebokosci wykopu, typu gruntu i uksztattowania powierzchni. Szerokos¢
dna rowu pod kable nie powinna by¢ mniejsza niz 0,4 m. Glgbokos¢ utozenia kabli w rowie
kablowym, mierzona od powierzchni gruntu do zewnetrznej powierzchni kabla powinna
wynosi¢ nie mniej niz 0,7 m.

5.3.2. Utozenie i montaz kabli w gruncie

Kable utozone w gruncie o napi¢ciu znamionowym 0,6/1/0 kV powinny by¢ uktadane w
wykopie na glebokosci 0.7 m lub 0,9 m na terenach ornych. Utozenie kabli powinno by¢
przeprowadzane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrg¢canie i
rozciaganie. Ponadto przy uktadaniu kabli powinny by¢ zachowane srodki ostroznosci
zapobiegajace uszkodzeniu innych kabli lub urzadzen znajdujacych si¢ na trasie budowane;j
linii. Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz +5°C. Przy
uktadaniu kable mozna zgina¢ tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia
powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz 15-krotna zewnetrzna $rednica kabla. Kable
nalezy uktada¢ w takich odlegtosciach aby w normalnych warunkach pracy 1 przy
zakloceniach nie wywotywaly w sagsiednich liniach elektrycznych niepozadanych zjawisk.
Laczenie, odgalezienie 1 zakonczenie kabli nalezy wykonaé¢ przy uzyciu muf i glowic
kablowych. Mufy i glowice powinny by¢ tak umieszczone aby nie bylo utrudnione
wykonanie prac montazowych. Zaleca si¢ oznaczenia miejsca ulozenia w ziemi muf
kablowych oznacznikami wkopanymi w ziemi¢ nad mufg kablowg i oznaczonych literka ,,M”.
Mufa kablowa bedzie dostosowana do typu kabla, jego napigcia znamionowego, sekcji i
liczby przewodoéw 1 mocy zwarcia w miejscach ich instalacji. Mufy kablowe powinny by¢
zgodne z norma PN-74/E-06401.Kable utozone w ziemi powinny by¢ zaopatrzone na catej
dtugosci w trwale oznaczniki rozmieszczone w odstgpach nie wigkszych niz 10 m oraz przy:
mufach, w miejscach skrzyzowania z istniejacym uzbrojeniem podziemnym terenu i przy
wejsciu do rur. Na oznaczniku nalezy umiesci¢ trwate napisy zawierajagce co najmniej:
symbol i numer ewidencyjny kabla, oznaczenie kabla, znak Uzytkownika. Folia powinna
mie¢ grubo$¢ co najmniej 0,5 mm. Dla ochrony kabli o napigciu znamionowym do 1 kV
nalezy stosowaé foli¢ koloru niebieskiego. Szerokos¢ folii powinna by¢ taka, aby
przykrywata utozone kable, lecz nie wigksza niz 20 cm. Kable nalezy uklada¢ na dnie rowu
pod kable, jezeli grunt jest piaszczysty, w pozostatych przypadkach kable nalezy uktada¢ na
warstwie piasku grubosci co najmniej 10 cm. Kable nalezy zasypywa¢ warstwg piasku o
grubosci co najmniej 10 cm nastepnie warstwg gruntu grubo$ci co najmniej 15 cm, nastepnie
przykry¢ folig. Kable powinny by¢ utozone w rowie linig falistg z zapasem (1-3% dtugosci
wykopu) wystarczajagcym do skompensowania mozliwych przesunigé¢ gruntu. Wszystkie
wykopy wykonane do linii kablowych powinny by¢ zasypane gruntem rodzimym 1
zageszczane warstwami grubosci 20 cm i wyréwnywane do istniejagcego poziomu gruntu.
Kabel zasilajagcy 1 sterowniczy uklada¢ we wspolnym rowie kablowym. Wykonanie
kablowych linii powinno by¢ zgodne z obowigzujacymi normami oraz zasadami
bezpieczenstwa.

5.3. Ukladanie kabla w rurach ochronnych

W jednej rurze powinien by¢ ulozony tylko jeden kabel. Przy wcigganiu kabla do rur
ochronnych nalezy zwréci¢ uwage, aby S$rednica wewnetrzna rury ochronnej nie byla
mniejsza niz 1.5 krotna zewnetrzna Srednica kabla. Kable w miejscach wprowadzania i
wyprowadzania z rur ochronnych nie powinny opiera¢ si¢ o krawedzie otwordw.
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Wprowadzenia 1 wyprowadzenia powinny by¢ uszczelnione. Zaleca si¢ wykonanie
uszczelnien. Uktadanie rur ochronnych wykonaé zgodnie z normg N SEP-E-004.

5.4. Skrzyzowania i zblizenia kabli z istniejacym uzbrojeniem

Przy skrzyzowaniu linii kablowych ulozonych w gruncie z innym uzbrojeniem
Wykonawca powinien przestrzega¢ wymaganych poziomych i pionowych odleglosci. W
przypadku jesli jest niemozliwe przestrzeganie normatywnych odlegtosci nalezy stosowaé
rury ochronne.

Typ 1 dlugo$¢ rury ochronnej okresla dokumentacja techniczna. Jesli dokumentacja
techniczna nie okresla szczegdélowo danych, nalezy stosowac si¢ do obowigzujacych norm.
Uktadanie kabli w poblizu czynnych linii kablowych i rurociggdéw powinno by¢ prowadzone
po wczesniejszym uzgodnieniu prac z uzytkownikiem tych urzadzen.

5.5. Ukladanie kabli w budynkach

Kable w budynkach mozna uktadac¢:
— bezposrednio przy $cianach i pod sufitami
— na odpowiednio przygotowanych konstrukcjach nosnych umocowanych do S$cian,
stropow lub konstrukeji stalowej

— w kanatach pod poziomem podtogi lub w kanatach $ciennych

— w rurach lub blokach kablowych

— w bruzdach wykonanych w posadzce, w stropie lub $cianie
Kabel przy wprowadzeniu do budynku powinien by¢ zabezpieczony przed uszkodzeniami
mechanicznymi w postaci rury stalowej. Ostona w postaci rury powinna mie¢ wewngtrzng
srednice rowng co najmniej 1,5 krotnej $rednicy zewngtrznej kabla. Rura po obu koncach
powinna by¢ uszczelniona w celu zapobiezenia przedostawaniu si¢ wody do $rodka.
Przejscie kabli przez wewnetrzne Sciany pomieszczen, przegrody i stropy nalezy wykonaé w
rurach. Przejscie kabli przez $ciany i stropy powinno by¢ uszczelnione materiatem niepalnym.

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Cel kontroli jakoSci

Kontrola jako$ci ma na celu sprawdzenie zgodnos$ci przeprowadzonych prac z dokumentacja
techniczng, Specyfikacja Techniczng 1 Kontraktem. Wszystkie testy 1 pomiary powinny by¢
wykonane zgodnie z obowigzujacymi normami.
Wykonaweca jest ponosi pelng odpowiedzialno$¢ za jakos$¢ prac i materiatow.
Wykonawca powinien dostarczy¢ Inwestorowi certyfikaty potwierdzajace, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i aparatura kontrolna posiada wazne $wiadectwa dopuszczajace,
potwierdzajace kalibracje 1 speiniajagce wymagane normy.
6.2. Testy i pomiary
Wszystkie testy i pomiary powinny by¢ zgodne z obowigzujagcymi normami. W przypadku
jesli normy nie stanowig o zadnych testach wymaganych w Specyfikacji, Wykonawca
powinien zastosowac¢ wskazowki krajowe lub inne procedury przyjete przez Inwestora.
Wykonawca powiadomi Inwestora na pismie o kompletnos$ci kazdych zanikajacych robotach,
ktore moze kontynuowaé tylko po zatwierdzeniu przyjetej jakosci 1 przedstawieniu
Uzytkownikowi.
Podczas wykonywania prac Wykonawca powinien podja¢ nastepujace dzialania:
sprawdzi¢ gltebokos¢ utozenia kabli, opornos¢ izolacji i potaczenia rdzenia kabli
sprawdzi¢ jakos¢ 1 poprawnos¢ instalacji kablowej 1 akcesoriow.
W przypadku satysfakcjonujacych wynikéw pomiaréw wykonywanych przed i w czasie prac,
na wniosek Wykonawcy, Inwestor moze zrezygnowaé z przeprowadzania testow po
zakonczeniu prac.
Podczas przegladu prac po zakonczeniu prac nalezy przeprowadzi¢ nastepujace czynnosci:

— sprawdzenie stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej konstrukc;ji i akcesoriow

— sprawdzenie doktadnosci wykonania elementow
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sprawdzenie stanu i zupelnosci potaczen
sprawdzenie stanu przewodow 1 akcesoriow
cigglos¢ rdzenia kabli i przewoddw 1 zgodno$¢ faz
poprawnos¢ zabezpieczenia przeciwporazeniowego
Wykonanie pomiaréw:
— skutecznos$¢ zabezpieczenia przeciwporazeniowego czesci przewodzacych
— rezystancji elementow instalacji uziemiajace;j
— rezystancji izolacji kabla
Wyniki pomiar6w powinny by¢ przekazane Inwestorowi w formie zgodnej z wymaganymi
normamil.

7. Odbior robot
7.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioru robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu powinien dokonaé przedstawiciel
Inwestora w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbiorowi podlegaja:

Ulozenie kabli i rowach, kanatach i korytkach kablowych
Utozenie przewodow w rurach ochronnych

7.2. Odbidér koncowy

Odbidr koncowy polega na koncowym oszacowaniu rzeczywiscie wykonanych prac

ze sprawdzeniem jakosci, wielko$ci i wartosci.
Przy odbiorze koncowym powinno by¢ sprawdzone:
— zgodno$¢ wykonanych prac z Kontraktem, dokumentacja techniczng, Specyfikacja
Techniczng, normami i przepisami
— S$wiadectwa wlasciwej jakosci wykonanych prac potwierdzonych protokotami testow
montazowych.
— sprawdzenie protokotow odbiorow czesciowych robot
— sprawdzenie czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady poprawnej eksploatacji
Przy odbiorze koncowym Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania nast¢pujacych
dokumentow:
— dokumentacji technicznej z wprowadzonymi zmianami
— Techniczna Specyfikacja
— Dziennik Budowy, Ksiazka Pomiarow
— Wyniki pomiarow i testow kontrolnych
— Certyfikaty jakoS$ci uzytych materiatow
Po zakonczeniu odbioru koncowego powinien zostaé sporzadzony protokotu odbioru
technicznego prac z uwzglednieniem wnioskow 1 ustalen.

8. Obmiar robot

Obmiar robodt dokonuje si¢ z natury ( wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary
odpowiadajace zawartym w dokumentacji 1 tak:

- dla konstrukcji wsporczych w szt., kpl, kg,

- dla kabli: m lub kpl

- dla osprzgtu: szt., kpl.

- dla robét ziemnych: m®

9. Przepisy zwigzane

9.1. Normy

PN-IEC 60364-4-41 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa”,
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PN-IEC 60364-4-43 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przet¢zeniowym”,
PN-IEC 60364-4-46 - ,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Odlaczanie izolacyjne i taczenie”,
PN-IEC 60364-4-47 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym,
PN-1EC 60364-4-473 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym”,
PN-1EC 60364-5-523 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych.. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnosci pradowe dtugotrwale przewodow”,
PN-1EC 60364-5-53 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura tgczeniowa i sterownicza”,
PN-1EC 60364-5-537 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do odlaczania izolacyjnego 1 taczenia”,
PN-1EC 60364-5-54 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia 1 przewody ochronne”,
PN-1EC 60364-5-56 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa”,
PN-93/E-90401 - Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce
polwinitowej na napigcie znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable
elektroenergetyczne na napigcie znamionowe 0,6/1 kV

N SEP-E-004 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
N SEP-E-001 — Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona przeciwporazeniowa.
8.2. Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materialéw Budowlanych w sprawie

bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-montazowych i

rozbiorkowych. [Dz. Ust. nr 13 z 10.04.1972 r.

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. (tom I, 11, 111,

IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

3. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki

Budowlanej, Warszawa 2003.

4. Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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